GPS PILOT :l""s

Kezelési utasitas

S7 terminal

|‘|l“|||||!ll!!!1!!!!_
’ THEE N

l|||||||||||||IIJ
/7

il L((

ln X q.‘ <X

Service & Parts



326-004

Eredeti kezelési utasitas



326-004

Tartalomjegyzék

1 Ehhez a kezelési utmutatéhoz
1.1 Tudnivaldok az Utmutatoval KapcSolathan...........ccceerucceeeucieesciesscsesssessssses s sessssssessssssesssnes 3]

2 Biztonsag

2.1 RendeltetéSSZerii RASZNAIAL...........ccceueucuceeirceceesc s ess e sessas s e s e s s s e s sasse s sasananas 10
2.2 BizZtONSAQi ULASTHASOK....ccceeeeeererecscscsciesessssssssssesssesssssssssssssssssssssssassssssssssssssssssssssasssassssssssssssaes 12
2.3 Biztonsagi utasitasok ebben az GtmMutatoban.............c.ccccoceeeeeeeeeeeseecrereeee e s eas 22

3 A termék leirasa

3.1 Attekintés €5 @ MUKOUES.........c.ceueueueucrererirerteseeeercsesesesssssseesesessessssssssssssssssssssssssssssesssssssssnnns 24
3.2 BiztONSAQi DErENUEZESEK.......cccveveuereeeeireeteseseseeeseesassssssesesssssssssssssssssssessssssssssssssasssnssssssssssenes 51
R T 1Y Lo Yo (o 7 =) (Y 111 [ 52
4 Kezel6- és kijelz6elemek
4.1 ST erMINAl AHEKINTES......cvieeeeecececeeeee ettt ee e e s s s s sasas s s e e s ersssasssss e s s s eesesasssseseararans 33
4.2 GPS PILOT MENUSIIUKEUIA......c.cuceeeeeereeraeaeccreeeesesssesssessssesssssssssssssssssssssssssssssssssssessssssssssassssssns 54
e (1Y PP 94
5 Miiszaki adatok
C 3R B L= = | X o 3 TP 96
3 - -V 1117 SO TTOT 98
6 A termék elokészitése
6.1 A g6p KIKAPCSOIASA BS FOYZItESE......cucueeeeererrescscscissesssssssssssesessssssssssssssssssssssessssssasasssssasassssssans 99
6.2 UZembe hely@ZES @IBtt........cccceurerreueeeeccecrieereesese e et eeesess s e e e sesesssasss s s e e e s sasssssssse e e sssansnanns 100
6.3 A gép €ISO UZEMDBE NEIYEZESE. .......uceceeeeeieererresee s essas e ssssssss s e e e ssssesssssssenensasnsnns 102
6.4 MunKagép €ISO UZEMDE NEIYEZES........cccevevreeerrrrceccieresessasssssessssssssssssssssssesssssssssssssssssssassssssssses 137
6.5 Korrekcios jel elsd (izembe helyezés............ccccceerereereueeeeseseresssssssesesesesssssssssssssssssssssssssns 144
6.6  ElSfiZetSeK DEAIIILASA. .....cccceeueuerrererererecrcce e e sssseseesesesesee e e s e s asssasasesese e e e s e e e sesnssssasesenens 152
7 Kezelés
0 O 1LY T B 1 PP 153
g B 1T = | o ) TP 155
A T 1o - | Y-y PO 180
7.4 RENASZEIDEAITASOK....ccveevrrereeerieesesieseesssesessssssseasssesssasssesssssssessssssasasesssssasssesssassasssssssasssssssssassnes 187
7.5 JATMUDEAIASOK.......c.cucueececureeeccaeseeeeseeeessassess s sssse s sseseeasassee s sssss s s ssses e s sns e s snsessassnsensansees 195
7.6 MUNKAESZKOZ-DEAIIASOK. ......ceeeereueucuccreeereeseaeaeceseeesasssssasseesesssssassssssssssessssssasssssssasssnssssssssssnenen 202
O A -V F Y o = 2 I T 206
7.8 Szant6foldi menet GPS PILOT-AL..........ccococueerccuereeceseesesesseesssssssssssssssssssssssssssssssssssassssnens 213
7.9  EQYenes VONAIU VEZELES...........ccceueueuceeerereeseseaeeesssssessssssssssssssssssssssssssssasssssssssssssssssssssnssssssnsens 215
7.10 KONtUrVONAl MENEE VEZELES......civeeeieeeeiersestsesssesssessssessessssssssssssssssasssssssssssssssssassssssssssssssssassnes 223
7.11 AB KONUIrvONal MENti VEZELES..........cuceeeeereececeeescscsssessssassssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssassssssssses 226
712 KOT QlaKU VONAIVEZELES........ceeeeeeeeeeeeesiesessesassssssssssssssssssssssessessssssssssssssesnssasesssssasssssssssssssssssssssnes 231
713 RESZSZEIESSEY-KIJEIZO.....cuerererrererrerereseeieeessasssse e sesssesssssssess s e sssssssssssss s s sssssssssssssssssnsnssnsns 234
744 AUTO TURNX ...ttt sttt eaee s see st ee s ses s s s s s s s s s s et e s s e seae s e s e sns e s e s en s anseas 237
7.15 Hatarok s @SEMENYJEIOIOK. ........cceueueeerereeerseseaeeesessesssssssssssesesesssssssssssssssssssssssssssssassessssssssssnns 242

00 1405 189 2 - BA GPS PILOT Terminal S7 - 09/2014 3



326-004

8 Uzemzavarok és elharitasuk

8.1 HIDAK 65 INtEZKEUBSEK.....vveeerreeeeeraeesserseessssesesessssssesssassasssassssassssssassssssasssssassssasassssasassssssessasnes 247

LT Iy AR =Y 1111 1 | 256

T B 0 T T T Lo X3 257
9 Karbantartas

9.1 Karbantartasi idointervallumokK AtteKIiNtESE. ........oveemeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeereeeeeeeeeeeeseaseensseneeessanenn 271

T 2 ¢ =L 3 =1 |1 1 272
10 Uzemen kiviil helyezés és artalmatlanitas

10.1  ARAIANOS tUANIVAIOK. ....ecevreeeeeereeeeesesesessesssssesssssssassssssasssssasssssassessassasasessassassasasessasssssnsassssaen 273
11 EK Megfeleldségi nyilatkozat

TR T =T =1 1 o 275
12 Homologizacioé

2 T =T =1 1 o 1 276
13 Szakkifejezések és roviditések

BT T 1= T =11 o 1 277

18 e = 279
4 00 1405 189 2 - BA GPS PILOT Terminal S7 - 09/2014



1 Ehhe:z a kezelési utmutatéhoz
1.1 Tudnivaldk az Utmutatdval kapcsolatban

1 Ehhez a kezelési utmutatohoz

1.1 Tudnivalék az Utmutatéval kapcsolatban

1.1.1 A kezelési utasitas érvényessége

326-004

162316-004

Ez a kezelési utasitas a kovetkez6 rendszerre
érvényes:

Megnevezés Tipus Azonositoszam

ettdl eddig
Gyari GPS PILOT — — —
GPS PILOT - Hydraulic B85 B8500011 —
GPS PILOT - Steer ready B86 B8600011 —
GPS PILOT FLEX B87 B8700011 —

Az alabbi komponensekkel egydtt:

Megnevezés

CLAAS cikkszam

(szoftververzio)

ettdl eddig

S7 terminal

00 1405 070 2 —
(1.2.9)

S7 OMNISTAR terminal

00 1405 075 2 —
(1.2.9)

Navigaciés szamitogép

00 1405 210 2 —
(2.6.6.2.36364)

1.1.2 Utmutaté a kezelési utasitashoz

170974-001

Ez a kezelési utasitas az eredeti kezelési utasitas. Az
alabbiakban a kezelési utasitast utmutaténak is
nevezzik.

A szdéban forgo kezelési utasitasban a GPS PILOT-ot
terméknek is nevezziik.

A kezelési utasitas a termék részét képezi. A kezelési
utasitasnak mindig hozzaférhetének kell lennie a
kezel6 és karbantartd személyzet szamara, ezért
megfelel6 helyen kell tarolni.

A kezelési utasitast a termék 6sszes felhasznaléjanak
el kell olvasnia a termék lizemeltetése el6tt. A
helytelen kezelés teljesitménycsokkenést és
idéveszteséget okoz.

A karbantartasi munkakat a karbantartasi
idéintervallumoknak megfelel6en kell megfelelé
szakmhellyel elvégeztetni. Ha a karbantartasi
munkakat nem végzik el, annak a kovetkezménye
fokozott kopas, anyagi kar vagy az lizembiztonsag
csokkenése lehet.
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1 Ehhez a kezelési utmutatéhoz

1.1 Tudnivalék az Utmutatéval kapcsolatban

1.1.3 Szimboélumok és utasitasok

326-004
A szdvegben szerepl6 iranyjeldlések, mint az eldl,
hatul, jobb és bal oldal a menetirany szerint értendék.
Az dbrdkon a menetirdnyt adott esetben nyil jelzi.

139273-002

Szimbolum Jelentés

Figyelmeztetd utasitdsok, amelyeket feltétlendl figyelembe kell venni.

Kornyezettel kapcsolatos utasitasok, amelyek a kérnyezetvédelemmel kapcsolatos
informaciokat tartalmaznak.

[ﬂ Informécidk a gazdasagos Uzemeltetéssel kapcsolatban.
L.I

Utalas, hogy egy adott oldalon vagy dokumentumban tovabbi informaciok talalhatok.

Opciods felszereltség.

Kezel6i utasitas

>
=l

A kenési helyeket kenézsirral kell kenni.

~1J

A kenési helyeket kenéolajjal kell kenni.

1.1.4 Opcionalis felszereltség

” -

1.1.5 Minésitett szakmiihely

170555-002

A kezelési utasitas tartalmazza a termék minden
olyan modelljének, illetve alapfelszereltségének és
opcionalis felszereltségének leirasat, amelyek a
kezelési utasitas szerkesztésének lezarasakor
elérhet6k voltak.

Orszagoktdl fiiggben eltérések lehetségesek. Vegye
figyelembe, hogy a termék nem szerelhetd fel az
Osszes ismertetett funkcidval. Ez a biztonsagi
szempontbdl fontos rendszerekre és funkcidkra is
érvényes.

Az opcios felszereltségeket ebben a kezelési
utasitasban <*> jeldli.

A felszereltségekkel kapcsolatos tovabbi kérdéseivel
forduljon barmelyik CLAAS értékesit6 partnerhez.

160551-004

Egy mindsitett szakmihely rendelkezik azokkal a
szakismeretekkel, szerszamokkal és képzettségekkel,
amik ahhoz szikségesek, hogy a gépén a kdvetkez6
munkakat szakszerlen el tudja végezni:
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1 Ehhelz a kezelési utmutatéhoz
1.1 Tudnivaldk az Utmutatdval kapcsolatban

1.1.6 Utmutaté a karbantartashoz

1.1.7 Jétallasi atmutato

1.1.8 Miiszaki adatok

1.1.9 Potalkatrészek és miiszaki kérdések

326-004

« Karbantartasi munkak

« Javitasi munkak

« Elemek beépitése és atszerelése
A mindgsitett szakm(ihely a CLAAS el6irasainak
megfelel6en dokumentalja az elvégzett munkakat. Ez
a dokumentacié a garancialis és jétallasi igények
feltétele lehet.

A CLAAS a CLAAS képviseleteket vagy a CLAAS
kereskeddket ajanlja.

161401-002

A karbantartasi munkak és a rendszeres ellenérzések
elvégzését bizza megfelelé szakmihelyre. A
karbantartas elhanyagolasa a teljesitmény
csdkkenéséhez és idéveszteséghez vezet.

165620-001

A jotallasi igények a CLAAS képviseletekkel
egyeztetett értékesitési feltételek alapjan
érvényesithetok.

Figyelembe kell venni az izemeltetési utasitasban, a
szervizfuzetben, az aratas utani ellenérzésre / éves
ellen6rzésre vonatkozd dokumentacidokban szereplé
utasitasokat. Ha ezeket figyelmen kivul hagyjak, az a
jotallasi / garancialis igények érvénytelenitéséhez
vezethet.

Azokat a javitasi munkakat, amelyek ebben az

Uzemeltetési utasitasban nem szerepelnek, csak
mindsitett szakmlhelyek végezhetik el.

126230-001

A miiszaki adatok, méretek és sulyok megfelel
tlréssel értendok.

123300-007

Poétalkatrészek rendelésekor és miszaki jellegl
kérdések esetén meg kell adni a megfeleld
azonositészamot, sorozatszamot vagy alkatrész
cikkszamot:

- Gép

« Adapter

» Motor

» Szerkezeti egység

és / vagy
« Szoftververzi6 / -verzidk

Ez azért szikséges, mert kildnben nem a megfeleld
potalkatrészek kerllhetnek kiszallitasra.
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1 Ehhez a kezelésilutmutatéhoz
1.1 Tudnivalék az Utmutatéval kapcsolatban

1.1.10 Forgalmi engedélyeztetés

326-004
A megfeleld szam mindig a tipustablan talalhaté meg.

A szoftverek szamai a menuben talalhatok.

163658-004

Ervényes: Gyari GPS PILOT

Ha a CLAAS GPS PILOT-ot gyarilag szerelik a gépbe,
akkor a gép forgalmi engedélye tanusitja, hogy
alkalmas kozlekedésre.

Mesterbizonyitvany

Ervényes:

GPS PILOT - Hydraulic

GPS PILOT - Steer ready az alabbi traktorokra:
Case

New Holland

John Deere 7020 / 7030 / 8020 / 8030 / 9020 / 9030

A CLAAS GPS PILOT kormanyzasi rendszer
telepitését a mellékelt mesterbizonyitvany alapjan kell
elvégezni.

A megtortént telepités utan a kormanyrendszer
atvételét csak szakképzett személy végezheti.

Tovabbi moédositasig az <Automatikus kormanyzasu
mez6gazdasagi traktorok és onjaré munkagépek
vezérl6rendszereinek beszerelése> cim, traktorok
192.0.0 vagy az <Automatikus kormanyzasu
mez6gazdasagi traktorok vezérlérendszereinek
beszerelése> cim, traktorok 193.0.0 szamu
mesterbizonyitvanyok egyike érvényes.

Miutan a CLAAS GPS PILOT rendszert egy
szakmihelyben beszerelték, a miihelyvezetének ki
kell toltenie, és ala kell irnia a beépitési tanusitvanyt
(mesterbizonyitvany 2. melléklet).

Az StVZO 21. paragrafusa szerinti tulajdonképpeni
atvételt szakértének kell végeznie a
mesterbizonyitvany alapjan. A szakért6é
szakvéleménnyel igazolja, hogy a beépités a
mesterbizonyitvany kdvetelményei szerint tortént
meg.

Ezzel a szakvéleménnyel/atvételi igazolassal azutan
igényelni kell a kozlekedési hatdsagtol az ennek
megfelel6 forgalmi engedély(eke)t.

A szakértd altali miszaki atvétel, valamint az Uj
forgalmi engedély kiallitasanak koltségei az ligyfelet
terhelik.
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1 Ehhe:z a kezelési utmutatéhoz
1.1 Tudnivaldk az Utmutatdval kapcsolatban

326-004
Feddhetetlenségi (veszélytelenségi) tanusitvany

Ervényes:

GPS PILOT - Steer ready az alabbiakkal rendelkezd
geépekre:

CLAAS AUTO PILOT

Fendt AutoGuide ready / VarioGuide ready

AGCO AutoGuide ready
(Massey Ferguson, Valtra, Challenger)

John Deere AutoTrac ready (R szériak)

A CLAAS GPS PILOT - Steer ready telepitése
CLAAS, Fendt, John Deere és Challenger traktorokra,
amelyeket az automatikus kormanyzas érdekében
gyarilag el6készitenek.

Ennél a telepitésnél a forgalmi engedélyeztetést a
mellékelt 203.001.14 feddhetetlenségi
(veszélytelenségi) tanusitvany igazolja. A
feddhetetlenségi (veszélytelenségi) tanusitvanyt
mindig tartsa a jarmiben.

Altalanos forgalmi engedély

Ervényes: GPS PILOT FLEX

A CLAAS GPS PILOT FLEX (elektromos
kormanykerék) telepitése esetén a forgalmi
engedélyeztetést a mellékelt ABE 9144600
tanusitvany igazolja. Az ABE tanusitvanyt mindig
tartsa a jarmiben.
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2 Biztonsag
2.1 Rendeltetésszeri( hasznalat

2 Biztonsag
2.1 Rendeltetésszerii hasznalat

2.1.1 A GPS PILOT rendeltetésszerii hasznalata

326-004

142003-004

A GPS PILOT kormanyrendszer egy kiegészit6
felszerelés / opcios tétel, és beszerelését kizardlag a
gyarto altal jovahagyott / engedélyezett gépekbe
(traktorokba / 6njaré betakaritégépekbe) tervezték.

A GPS PILOT kizardlag arra hasznalhatd, hogy
szantofoldi menet kdzben a gépet bizonyos
utszakaszokon automatikusan kormanyozza, vagy az
el6iranyzott nyomvonalhoz viszonyitott eltérést
kijelezze. A GPS PILOT-ot kdzuti kdzlekedéskor és
mez6gazdasagi utakon kdzlekedve kdzuti kdzlekedés
Uzemmodba kell kapcsolni.

A GPS PILOT poziciéjeleket és korrekcids jeleket fog.
A jeleket a GPS PILOT rendszer feldolgozza, és
azutan a gép kormanyzasahoz hasznalja fel.

A kormanyrendszert csak olyan személyek szerelhetik
be, hasznalhatjak, tarthatjak karban és javithatjak,
akiket azzal megbiztak és a kormanyrendszer
kezelésével kapcsolatos funkciéfliggé veszélyekre
kioktattak. A személyzettel kapcsolatos
kovetelményeket a <Biztonsag> fejezet <A
személyzet képzettsége és a szervezet> bekezdése
tartalmazza.

A GPS PILOT 6sszes olyan jellegl felhasznalasa,
amely nem szerepel az Uzemeltetési utasitasban,
sulyos sérllésekhez, akar halalhoz, valamint
gépkarokhoz és anyagi karokhoz vezethetnek.

A rendeltetésszer(i hasznalathoz tartozik tobbek
kozott az 6sszeszerelési és lizemeltetési utasitasban
leirtak, valamint a gyart6 altal el6irt Gzemeltetési,
karbantartasi és javitasi feltételek betartasa.

A vonatkozd baleset-megeldzési elbirasokat, valamint
az éaltalanosan elismert biztonsagtechnikai,
munkaegészségugyi és kdzlekedésbiztonsagi
szabalyokat a felhasznaloknak és a tulajdonosoknak
be kell tartani.

Minden ettdl eltéré6 hasznalat <nem
rendeltetésszerliinek> szamit. Az ebbdl ered6 karokért
a gyartd nem felel, csupan kizarélag a felhasznald.

Egyedi esetekben forduljon a CLAAS-hoz
tajékoztatasért a rendeltetésszer(i hasznélattal
kapcsolatban.

10

00 1405 189 2 - BA GPS PILOT Terminal S7 - 09/2014



2 Biztonsag
2.1 Rendeltetésszer( hasznalat

326-004
127278-003

2.1.2 A GPS PILOT ésszerlien eldrelathaté hibas hasznalata

A rendeltetésszer hasznalaton kivili hasznalat a
kormanyrendszer gyartdja altal nem tervezett
hasznalatnak szamit, és a gépekkel kapcsolatos
iranyelv értelmében ezért hibas hasznalatot jelent. Az
ebbdl eredd karokért a gyarté nem felel, csupan
kizarélag a felhasznald.

A CLAAS cég CLAAS GPS PILOT
kormanyrendszerének ilyenfajta hibas hasznalatai a
kovetkezok:

- A beadllitasi, tisztitasi és karbantartasi munkaknak
a kezelési utasitasban foglaltaktdl eltér6 modon
valo elvégzése.

« A hibaelharitds és a javitasi munkak mikoddé
hajtasok és / vagy jaré dizelmotor melletti
végzése.

+ A gép kormanyrendszerén, valamint a CLAAS
GPS PILOT kormanyrendszeren és a kezelési
utasitasban talalhaté figyelmeztetd utasitasok
figyelmen kivil hagyasa.

» A karbantartasi és javitasi munkak nem
megfeleléen képzett személyzettel vald végzése.

« Onkényes valtoztatasok a gép
kormanyrendszerén, valami a CLAAS GPS PILOT
kormanyrendszeren.

« Nem engedélyezett / jovahagyott kiegészité
felszerelések hasznalata.

» Nem eredeti CLAAS pétalkatrészek hasznalata.

» A kormanyrendszer olyan gépeken torténé
haszndlata, amelyeket a gyarté nem
engedélyezett / nem hagyott jova.

» Az dsszeszerelési munkalatoknak az
Osszeszerelési utasitasban foglaltaktél eltéré
elvégzése.

« A gép elhagyasa, mikdézben a CLAAS cég CLAAS
GPS PILOT kormanyrendszere be van kapcsolva.

» Mez8gazdasagi terileteken (szantoféldeken,
tablakon) kivdli hasznalat.
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2 Biztonsag
2.2 Biztonsagi utasitasok

2.2 Biztonsagi utasitasok

326-004

170515-001

2.2.1 Kezelési utasitas és mas informacioéforrasok

2.2.2 A személyzet képzettsége és a szervezet

A kezelési utasitas jelentosége

A kezelési utasitas fontos dokumentum, amely a
termék részét képezi. A kezelési utasitas a
felhasznaldnak szdl, és a biztonsag szempontjabdl
fontos informacidkat tartalmaz. Csak a kezelési
utasitasban leirt eljarasok pontos kdvetése tekinthetd
biztonsagosnak. Ha a kezelési utasitasban foglaltakat
figyelmen kivil hagyjak, az sulyos személyi
sérllésekhez vagy halélesethez vezethet.

» A termék elsé hasznalata el6tt teljesen el kell
olvasni és be kell tartani a biztonsagrél szo6lé
fejezetet.

» Munka el6tt el kell olvasni és figyelembe kell
venni a kezelési utasitas megfelel§ fejezeteit is.

» Orizze meg és tartsa mindig elérhets helyen a
kezelési utasitast.

» Adja tovabb a kezelési utasitast a kdvetkezd
felhasznalonak.

171179-001

Kovetelmények a termékkel munkat végzé minden
személlyel szemben

A termék szakszer(tlen hasznélata sulyos személyi
sérllésekhez vagy haldlesethez vezethet. A balesetek
elkertlése érdekében a termékkel dolgozé minden
személynek meg kell felelnie legalabb a kdvetkezé
feltételeknek:

» Betanitasban részesllt a termék kezelésével
kapcsolatban.

- Fizikailag képes annak a gépnek az
ellenérzésére, amelybe a termék be van szerelve.

» Biztonsagosan el tudja végezni a munkékat a
géppel és a termékkel a jelen Gzemeltetési
utasitas szerint.

« Erti a termék miikédését munkajanak keretein
belll, valamint felismeri és képes elkerllni a
munkaval kapcsolatos veszélyeket.

» Megértette az Uzemeltetési utasitast és képes az
Uzemeltetési utasitdsban szereplé informaciok
alkalmazasara.

« Képes jarmivek biztonsagos vezetésére.

» A kozuti kdozlekedéshez ismeri a kdzuti
kozlekedésre vonatkozé szabalyokat és
rendelkezik a megfelel vezetsi engedéllyel.

12
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2 Biztonsag
2.2 Biztonsagi utasitasok

2.2.3 A termék modositasa

2.2.4 Kiegészito felszerelések és potalkatrészek

2.2.5 Kifogastalan miszaki allapot

326-004
170517-001

Szerkezeti modositasok

A szerkezeti modositasok és a bévitések hatranyosan
befolyasolhatjak a termék miikodéképességét és
Uzembiztonsagat. Ez sulyos személyi sériilésekhez
vagy halalesethez vezethet.

» Szerkezeti médositasokat és bdvitéseket csak
mindsitett szakmihelyek végezhetnek.

170519-001

Kiegészitd felszerelések és potalkatrészek

A gyartd kévetelményeinek nem megfelel6 kiegészitd
felszerelések és poétalkatrészek hatranyosan
befolyasolhatjak a gép tizembiztonsagat és balesetet
okozhatnak.

» Az lizembiztonsag biztositasa érdekében csak
eredeti CLAAS alkatrészeket vagy a CLAAS
kdvetelményeinek megfelel6 alkatrészeket
szabad hasznalni. Ha kétségei vannak arrdl,
megfelel-e az adott kiegészit6 felszerelés vagy
potalkatrész a CLAAS el6irasainak, ellendriztesse
CLAAS képviselettel a kdvetelmények teljesitését.

170520-003

A termék kifogastalan miiszaki allapota

A szakszer(tlen karbantartas hatranyosan
befolyasolhatja a gép lizembiztonsagat és balesetet
okozhat. Ez sulyos személyi sérulésekhez vagy
halalesethez vezethet.

» A termék karbantartdsat a karbantartasi terv
szerint kell végezni.

» Minden karbantartasi munka el6tt ki kell kapcsolni
és rogziteni kell a terméket és a
gépet. oldal 99

Veszély a termék sériilései miatt

A termék sériilései hatranyosan befolyasolhatjak
annak a gépnek az Uzembiztonsagat, amelybe a
termék be van szerelve, és balesetet okozhatnak. Ez
sulyos személyi sériilésekhez vagy halalesethez
vezethet. A termék biztonsagi szempontbdl kiiléndsen
fontos részei a kovetkezok:

« Ulésérzékel6 kapcsold

- Forgasjelzb

» F6kapcsold

« Terminal
Ha kétségei vannak azzal kapcsolatban, hogy a
termék és a gép éllapota biztonsagi szempontbdl
kifogastalan-e, pl. Gzemanyagok kifolyasa, lathato
sérllések vagy varatlanul megvaltozott
menettulajdonsagok esetén:
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2 Biztonsag
2.2 Biztonsagi utasitasok

2.2.6 Veszélyes teriiletek

o
.

Onjaré betakaritogép 184290-001

326-004

» Kapcsolja ki és rogzitse a terméket és a
gépet. oldal 99

» Azonnal haritsa el a lehetséges okokat, pl.
tavolitsa el a durva szennyez8déseket vagy
hizza meg a laza csavarokat.

» Hatarozza meg a hiba okat széban forgo kezelési
utasitas alapjan, és ha lehetséges, haritsa el a
hibat.

» Vegye figyelembe a <Uzemzavar és
hibaelharitas> fejezetben foglaltakat.

» Olyan hibak esetén, amelyek hatassal lehetnek a
biztonsagra, és a jelen Uzemeltetési utasitas,
valamint az dénjar6 gépek/traktorok és
munkagépek Uzemeltetési utasitdsai alapjan
egyeénileg nem harithatdék el: a hibakat mindsitett
szakmhellyel javittassa ki.

Mliszaki hatarértékek betartasa

Ha nem tartjak be a termék miszaki hatarértékeit,
akkor a termék megsérilhet. Ez balesetekhez és
sulyos személyi sérulésekhez vagy halalesethez
vezethet. Biztonsagi szempontbdl kiiléndsen fontos a
kovetkez6 miszaki hatarértékek betartasa:

* Méretek
» Tartsa be a hatarértékeket.
> A gép és a munkagépek kezelési
utasitasaiban talalhaté miiszaki adatok
> oldal 96, Miiszaki adatok

171966-001

Veszélyes teriletek

Az itt 1athat6 abrakon példajelleggel lathatdk a gép és
a munkagép veszélyes teriletei.

Pontosabb informacidkért tekintse meg az
alkalmazott gépek és munkagépek Uzemeltetési
utasitasait.

A veszélyes terileteken a kdvetkezd lényegesebb
veszélyek fenyegetnek:

« A gép mozogni kezdhet, vagy elgurulhat és
elgazolhat személyeket.

« A hibas vagy nem rdgzitett elektromos vezetékek
halalos aramutéseket okozhatnak.

« A hibas vagy nem régzitett hidraulikus vagy
pneumatikus vezetékek elszabadulhatnak és
csapkodhatnak. A hidraulikaolaj nagy nyomassal
Iéphet ki és sulyos bér- és arcsériiléseket
okozhat.

» A szabadon hagyott kardantengelycsonkok vagy
a sérilt vagy hibasan felszerelt kardantengelyek
elkaphatjak és behuzhatjak a ruhazatot.

« Bekapcsolt meghajtéds mellett egyes géprészek
foroghatnak vagy elfordulhatnak.

« A hidraulikusan megemelt géprészek
észrevétlenul és lassan sullyedhetnek le.

14
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2 Biztonsag
2.2 Biztonsagi utasitasok

7

N

254805-001

Traktor munkagéppel

2.2.7 Uzemi anyagok

326-004
Ha a veszélyes teruleteket figyelmen kivul hagyjak, az
sulyos személyi sérulésekhez vagy halalesethez
vezethet.

» Tartsa tdvol a személyeket a gép veszélyes
tertleteitdl.

» Csak akkor kapcsolja be a meghajtasokat és a
motort, ha senki sem tartdzkodik a veszélyes
terlleten.

» Az aktivalt GPS PILOT-tal izemeld gépek 50
meéteres korzetében nem tartézkodhatnak
szemeélyek.

> A gép elbtt és mogott, valamint a munkaeszk6zok
és a potkocsik veszélyes teriletein végzett
minden munka elétt: kapcsolja ki és rogzitse a
gépet oldal 99. Ez a rovid ideig tarté
ellendrzési munkak esetén is érvényes. Szamos
sulyos baleset torténik a gépek elétt és mogott a
figyelmetlenség, valamint a jar6 gépek miatt.

» Vegye figyelembe a kévetkez6 vonatkozo
Uzemeltetési utasitasokban talalhato

informaciokat:
| 2 A gép Uzemeltetési utasitasa.
> A munkagépek Uzemeltetési utasitasai.
| A szallitokocsi Uzemeltetési utasitasa.
> A kardantengely Gizemeltetési utasitasa.

173254-001

Nem megfelel6 lizemi anyagok

A gyart6 kévetelményeinek nem megfelelé tizemi
anyagok, mint pl. a hidraulikaolaj, vagy a
kenbanyagok, hatranyosan befolyasolhatjak a gép
Uzembiztonsagat és balesetet okozhatnak.

» Csak olyan zemi anyagokat hasznaljon, amik
megfelelnek a kdvetelményeknek. A gép
Uzemeltetési utasitasa.

Uzemi és segédanyagok biztonsagos kezelése

Az Uzemi és segédanyagok szakszer(itlen kezelése
mérgezésekhez, vagy halalhoz vezethet. Az lizemi
anyagokkal szennyezett élelmiszerek és takarmanyok
veszélyesek az egészségre.

» Az lizemi és segédanyagokat biztonsagos, zart
terileten kell tarolni. Tilos 6ket élelmiszerek vagy
takarmanyok kézelében tarolni.

» Az Uzemi és segédanyagokat tavol kell tartani a
gyermekektél.

» Az (izemi és segédanyagokat az eredeti
csomagolasukban kell tarolni.

» Az Ures tarol6edényeket az el6irasoknak
megfeleléen artalmatlanitani kell.

» A szennyezett élelmiszereket és takarmanyokat ki
kell valogatni és szakszer(ien artalmatlanitani kell
6ket. Bizonyosodjon meg réla, hogy a
szennyezett élelmiszerek és takarmanyok nem
kertilhetnek vissza a taplalékok korforgasaba.

00 1405 189 2 - BA GPS PILOT Terminal S7 - 09/2014

15



2 Biztonsag
2.2 Biztonsagi utasitasok

326-004

Kornyezetvédelem és artalmatlanitas

Az olyan izemi anyagok, mint a hidraulikaolaj és a
kenbéanyagok, karosithatjak a kdrnyezetet és
veszélyesek az emberi egészségre.

» Az Uzemi anyagok nem kerllhetnek a
kérnyezetbe.

» A kifolyt Uzemi anyagokat itassa fel
felitatdanyaggal vagy homokkal, helyezze el egy
folyadéktomor taroloedényben és artalmatlanitsa
a hatosagi el6irasoknak megfeleléen.
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2 Biztonsag
2.2 Biztonsagi utasitasok

2.2.8 Veszélyforrasok a termékkel kapcsolatban

326-004
171180-001

Aramiités az elektromos berendezés altal

A sérllt feszliltség alatt all6 alkatrészek érintése
aramutést, igy személyi sérilést vagy halalt okozhat.

» A sérllt szigeteléseket és az elektromos
berendezés sérult alkatrészeit haladéktalanul meg
kell javittatni egy minésitett szakmihelyben.

Nyomas alatt allé folyadékok
A kovetkezd folyadékok allnak magas nyomas alatt:

- Hidraulikaolaj (akkor is magas nyomas alatt lehet,
ha a gép ki van kapcsolva)

A magas nyomas alatt allé folyadékok a bérén
keresztul behatolhatnak a testbe és sulyos személyi
séruléseket okozhatnak.

» Ha felmerul a gyanuja, hogy egy nyomas alatt allé
rendszer karosodott, haladéktalanul 1épjen
kapcsolatba egy szakmihellyel.

» Tartsa tavol a testét és az arcat a tomitetlen
helyektdl.

» Soha ne probalja meg a kezével kitapogatni a
tomitetlenségek helyét.

Mar egy gombostifejnyi lyuk kdvetkezményei is
sulyos személyi sérilések lehetnek.

» Ha a folyadékok bekertiltek a szervezetébe,
haladéktalanul forduljon orvoshoz. A folyadékot
haladéktalanul el kell tavolitani a szervezetbdl.
Fert6zésveszély!

A zaj egészségkarosodast okozhat

A termék hangos figyelmeztetd hangjelzéseket ad. A
géppel és az abba beszerelt termékkel végzett
hosszan tart6 munka esetén egészségkarosodas,
példaul nagyothallas, siketség vagy filcsengés
kovetkezhet be. A gép magas fordulatszammal
torténd hasznalata esetén megné a zajszint.

» Atermékbdl, a gépbdl és a munkagépbdl allé
gépcsoport tizembe helyezése el6tt mérje fel a
zaj miatti veszélyeztetés mértékét. A kdrnyezeti
feltételektdl, a munkaid6tdl, valamint a gép
munkavégzési és lUzemeltetési feltételeitdl
fuggben hatérozza meg és haszndlja a
megfelel6 hallasvédét. Ennek soran vegye
figyelembe a hangnyomasszintet is. A gép
és a munkagépek Uzemeltetési utasitasai.

» Hatarozzon meg a hallasvédé hasznalatara és a
munkavégzés idétartamara vonatkozo
szabalyokat.

» Uzemeltetés kdzben tartsa zarva a vezetéfiilke
ajtajait as ablakait.

» Kozuti kdzlekedés soran vegye le a hallasvédét.
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2 Biztonsag
2.2 Biztonsagi utasitasok

2.2.9 Veszélyek a gépen végzett munkak kézben

326-004
170523-002

Munkavégzés csak leallitott gépen

Ha a gép nincs leallitva, akkor egyes alkatrészek
akaratlanul mozogni kezdhetnek, vagy a gép
mozgasba lendiilhet. Ez sulyos személyi
sérlilésekhez vagy halalesethez vezethet.

» A gépen végzett minden olyan munka elétt, mint a
beallitasok, tisztitas, el6készités kdzuti
kbzlekedéshez, el6készités munkavégzéshez,
karbantartas vagy Uzemzavarok elharitasa,
kapcsolja ki és rogzitse a gépet. oldal 99

Karbantartasi munkak és javitasi munkak

A szakszer(tlen karbantartasi és javitasi munkak
veszélyeztetik az lzembiztonsagot. Ez balesetekhez
és sulyos személyi séruilésekhez vagy halalesethez
vezethet.

» Kizarolag azokat a munkéakat szabad elvégezni,
amelyek leirdsat a jelen izemeltetési utasitas
tartalmazza. Minden munka elétt kapcsolja ki és
rogzitse a gépet. oldal 99

» A vezetéfulkén, a borulasvédd berendezéseken, a
gépvazon vagy a traktor vagy a munkagép
kapcsoloberendezésén tilos hegesztési munkakat
végezni, tilos ezeket az elemeket megfurni,
flrészelni, kdszorulni, forrasztani, elvagni, vagy
barmilyen mas mdédon megmunkaini.

» Az Osszes tobbi karbantartasi vagy javitasi
munkat csak min8sitett szakmihelyben
végeztesse el.

Felemelt géprészek és terhek

A felemelt terhek leeshetnek. A hidraulikusan felemelt
munkagépek és géprészek akaratlanul
lesullyedhetnek és zuzo6dasos vagy halalos
sérlléseket okozhatnak.

» Soha ne tartézkodjon a felemelt terhek alatt. A
terheket el6bb eressze le.

» A gép alatt végzett minden munka el6tt
biztonsagosan ala kell tamasztani a gépet.

> A gép uzemeltetési utasitasa.

» A felemelt géprészeken és munkagépeken vagy
az azok alatt végzett minden munka el6tt engedje
le a géprészeket és a munkagépeket, vagy
tamassza ala 6ket merev biztonsagi tamaszokkal,
vagy rogzitse 6ket hidraulikus elzaré
berendezéssel lestillyedés ellen.

Veszélyek a hegesztési munkak kozben

A szakszer(tlen hegesztési munkak veszélyeztetik a
gép Uzembiztonsagat. Ez balesetekhez és sulyos
személyi sériilésekhez vagy halalesethez vezethet.

18
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2.2 Biztonsagi utasitasok

326-004

A hegesztési munkakat csak tapasztalt
személyekkel végeztesse el.

A munkagépen végzett hegesztési munkak el6tt
kapcsolja le a munkagépet a géprél. Vegye
figyelembe az adapter Uzemeltetési utasitasat.

A hegesztési munkak el6étt kdsse le a generator
és az akkumulator kabeleit és az dsszes modul
vezetékeit. Ez az elektronikus alkatrészek
védelmét szolgalja.

Legyen évatos az elektromos vagy miianyag
alkatrészek kbzelében végzett hegesztési munkak
soran. Az alkatrészek megsérilhetnek, személyi
sérllések veszélye vagy balesetveszély all fenn.
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2 Biztonsag
2.2 Biztonsagi utasitasok

2.2.10 Haladas GPS PILOT hasznalataval

326-004
171870-001

Ha a GPS PILOT-ot nem megfeleléen hasznaljak, az
balesetveszélyt okoz. Ez személyi sériilésekhez vagy
halalhoz vezethet.

Kozuti kozlekedés
A GPS PILOT-ot tilos kozuti kozlekedéskor aktivalni.

» Rdgzitse az RTK / BASELINE HD antennét
vizszintes helyzetben. oldal 175

» A CLAAS kombajnoknal huzza be a GNSS-
antennat. oldal 178 und A gép
Uzemeltetési utasitasa.

» Kapcsolja at a GPS PILOT-ot <Kdzuti
kozlekedés> maodra. oldal 158

Szantofoldi menet

A GPS PILOT kizardlag szantéfoldi hasznélatra
készult.

» Ha a GPS PILOT be van kapcsolva, a
gépkezeldnek akkor is folyamatosan figyelnie kell
a haladasi utvonalat, hogy nincsenek-e rajta
akadalyok, és vészhelyzetben be kell avatkoznia
a kormanyzasba.

» Allitsa az RTK / BASELINE HD antennat
fliggbleges helyzetbe. oldal 175
Akadalyok elétt, pl. mélyre beldgd elektromos
vezetékeknél, rogzitse az antennat vizszintes
helyzetben. oldal 175

» A CLAAS kombajnoknal tolja ki a GNSS-
antennat. oldal 178 und A gép
Uzemeltetési utasitasa.
Akadalyok elétt, pl. mélyre bel6gd elektromos
vezetékeknél, huzza be az
antennat. oldal 178 és A gép
Uzemeltetési utasitasa.

» Az aktivalt GPS PILOT-tal izemel6 gépek 50

méteres korzetében nem tartézkodhatnak
személyek.

20
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2.2 Biztonsagi utasitasok

2.2.11 A terminal kezelése menet kozben

326-004
172803-001

A terminal kikapcsolasa szant6foldi menet kézben

Ha a terminalt menet kdzben kikapcsoljak,
deaktivalédik az automatikus kormanyzas. A gép
tovabb halad és manualisan kell iranyitani. Az
automatikus kormanyzas atkapcsolasa manualis
kormanyzasra az ellen6rzés elveszitéséhez vezethet,
a munkagépek, onjardé gépek / traktor ellenérizetlen
mozgasahoz vezethet, igy személyi sériiléseket vagy
halalt okozhat.

» Soha ne kapcsolja ki a terminalt menet kézben.

A terminal bekapcsolasa kozuti kozlekedés
kozben

A GPS PILOT-ot tilos kdzuti kézlekedéskor aktivalni.
Kozuti forgalomban a terminal kezelése miatt
balesetveszélyes. A terminal kezelése elterelheti a
figyelmét a kdzuti forgalomrol, ami balesetekhez,
személyi sérulésekhez vagy halalos sérilésekhez
vezethet.

» Allitsa a <GPS PILOT> fékapcsolot <Kézuti
kozlekedés> kapcsoldhelyzetbe. oldal 158

» Soha ne kezelje a terminalt kézuti kdzlekedés
kdzben.

Adatvesztés a terminal kikapcsolasa esetén.

Adatvesztés a terminal azelétti kikapcsolasa miatt,
hogy lezarult volna az adatok mentése a
feladatkezelSben.

» Bizonyosodjon meg arrél, hogy befejezddott a
rogzitett adatok elmentése a feladatkezel6ben, és
csak azutan kapcsolja ki a terminalt.

00 1405 189 2 - BA GPS PILOT Terminal S7 - 09/2014

21
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2.3 Biztonsagi utasitasok ebben az utmutatoban

326-004

2.3 Biztonsagi utasitasok ebben az utmutatéban
123354-004

2.3.1 Figyelmeztet6 és veszélyekre utalo jelzések

Ebben az utasitasban az On, a vagdasztal/adapter és
a gép biztonsagat érintd dsszes hely az alabbi
jelzésekkel van ellatva. Adjon tovabb minden
biztonsagi utasitast mas felhasznaldknak is.

172712-001

A\VESZELY
A veszély fajtaja és forrasa

Kévetkezmények: minden esetben sulyos sérilések
vagy halal.

» Veszélyelharitasi intézkedések

9-003

A\FIGYELMEZTETES
A veszély fajtaja és forrasa

Kévetkezmények: sulyos vagy halalos sérulések
kdvetkezhetnek be.

» Intézkedések a veszélyek elharitasa érdekében

11-003

A\VIGYAZAT
A veszély fajtaja és forrasa

Kévetkezmények: kdnnyl sérulések kdvetkezhetnek
be.

» Intézkedések a veszélyek elharitasa érdekében

13-003

TUDNIVALOK

A veszély fajtaja és forrasa
Kévetkezmények: anyagi karok kdvetkezhetnek be.

» Intézkedések a veszélyek elharitasa érdekében
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2 Biztonsag
2.3 Biztonsagi utasitasok ebben az utmutatéban

326-004
16-003

Informaciok
Az informacio fajtaja és forrasa
Kovetkezmények: nem gazdasagos hasznalat

» Intézkedések

18-001
Kornyezet!
Veszély jellege és forrasa

Kovetkezmény: kdrnyezeti karok

» Veszélyelharitas
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3 A termék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

3 A termék leirasa

3.1 Attekintés és a miikodés

3.1.1 GPS PILOT - Hydraulic attekintés

326-004

162599-002

@<

Ervényes: BASELINE HD

oldal 48

236480-002 3
Megnevezés Funkcié CCN

1 GNSS-antenna GPS és GLONASS jel vétele w002
oldal 47

2 S7 terminal Kijelz6- és kezelbterminal A065
oldal 32

3 Kormanyzésiszog-érzékeld A kormanyzaskezdet regisztralasa B487
oldal 39

4 Navigaciés szamitégép A navigacié adatainak feldolgozasa és szamitasa. A167
oldal 33

5 Kormanyszelep A kormanyrendszer vezérlése Y616
oldal 38 ¥g1;

6 Szelepvezérld egység A kormanyszelep vezérlése A059
oldal 39

7a SATEL modem A BASELINE HD korrekcids adatok feldolgozasa A004

24
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3 A termék leirasa

3.1 Attekintés és a mikodés

326-004

Megnevezés Funkcié CCN

7b Motorola modem Az RTK korrekcios adatok feldolgozasa A004
Ervényes: RTK oldal 49

7c Teleservice modul (TSM) Az RTK NET korrekciés adatok feldolgozasa A064
Ervényes: RTK NET oldal 50

8a Radiovevd-antenna A BASELINE HD korrekcios adatok vétele WO007
Ervényes: BASELINE HD oldal 48

8b Radiévevé-antenna Az RTK korrekcios adatok vétele WO001
Ervényes: RTK oldal 49

8c GPS- / mobilradié-antenna Az RTK NET korrekcios adatok vétele WO005
Ervényes: RTK NET oldal 50
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3 A termék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

3.1.2 GPS PILOT - Steer ready attekintés

326-004
163317-003

236481-002

Megnevezés Funkcio CCN
1 GNSS-antenna GPS és GLONASS jel vétele w002
oldal 47
2 S7 termindl Kijelz6- és kezelbterminal A065
oldal 32
3 Navigacids szamitogép A navigacié adatainak feldolgozasa és szamitasa. A167
oldal 33
3a Idérelé 30 masodperccel késlelteti a navigaciés szamitogép —
Ervényes: CLAAS gépek indulasat.
4a ATP modul Szamitégépes csatlakozofelllet a GPS PILOT és a gép A009
Ervényes: CLAAS gépek kozott
4b Csatlakoz6 a géphez Szamitégépes csatlakozofelllet a GPS PILOT és a gép —
Ervényes: kozott.
Nem CLAAS gépek
5a SATEL modem A BASELINE HD korrekciés adatok feldolgozasa A004
Ervényes: BASELINE HD oldal 48
5b Motorola modem Az RTK korrekcioés adatok feldolgozasa A004
Ervényes: RTK oldal 49
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3 A termék leirasa

3.1 Attekintés és a mikodés

326-004

Megnevezés Funkcié CCN

5c Teleservice modul (TSM) Az RTK NET korrekcidés adatok feldolgozasa AO064
Ervényes: RTK NET oldal 50

6a Radiovevé-antenna A BASELINE HD korrekcios adatok vétele WO007
Ervényes: BASELINE HD oldal 48

6b Radiovevd-antenna Az RTK korrekcids adatok vétele WO001
Ervényes: RTK oldal 49

6¢c GPS- / mobilradié-antenna Az RTK NET korrekcios adatok vétele WO005
Ervényes: RTK NET oldal 50
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3 A termék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

3.1.3 GPS PILOT FLEX attekintés

326-004
163319-003

Ervényes: RTK NET

oldal 50

236482-001 5
Megnevezés Funkcio CCN
1 GNSS-antenna GPS és GLONASS jel vétele w002
oldal 47
2 S7 termindl Kijelz6- és kezelbterminal A065
oldal 32
3 Elektromos kormanykerék Az elektromos kormanykerék vezérlése A188
vezérlbegység oldal 40
4 Elektromos kormanykerék A gép automatikus vezérlése Cc121
oldal 40
5 Navigaciés szamitogép A navigacié adatainak feldolgozésa és szamitasa. A167
oldal 33
6a SATEL modem A BASELINE HD korrekcids adatok feldolgozésa A004
Ervényes: BASELINE HD oldal 48
6b Motorola modem Az RTK korrekciods adatok feldolgozasa A004
Ervényes: RTK oldal 49
6¢ Teleservice modul (TSM) Az RTK NET korrekciés adatok feldolgozasa A064

28
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3 A termék leirasa

3.1 Attekintés és a mikodés

326-004

Megnevezés Funkcié CCN

7a Radiévevé-antenna A BASELINE HD korrekciés adatok vétele WO007
Ervényes: BASELINE HD oldal 48

7b Radiovevé-antenna Az RTK korrekcios adatok vétele WO001
Ervényes: RTK oldal 49

7c GPS- / mobilradié-antenna Az RTK NET korrekcios adatok vétele WO005
Ervényes: RTK NET oldal 50
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3 A termék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

3.1.4 Gyari GPS PILOT attekintés

Ervényes:
JAGUAR
LEXION
TUCANO
XERION

326-004
173795-001

262957-001 6
Megnevezés Funkcié CCN
1 GNSS-antenna GPS és GLONASS jel vétele w002
oldal 47
2 S7 terminal Kijelz6- és kezel6terminal A065
oldal 32
3 Navigaciés szamitogép A navigaci6 adatainak feldolgozasa és szamitasa. A167
oldal 33
3a Idérelé 30 masodperccel késlelteti a navigacios szamitdégép —
Ervényes: CLAAS gépek indulasat.
4a SATEL modem A BASELINE HD korrekcids adatok feldolgozésa A004
Ervényes: BASELINE HD oldal 48
4b Motorola modem Az RTK korrekcios adatok feldolgozasa AQ004
Ervényes: RTK oldal 49

30
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3 A termék leirasa

3.1 Attekintés és a mikodés

326-004

Megnevezés Funkcié CCN

4c Teleservice modul (TSM) Az RTK NET korrekcidés adatok feldolgozasa AO064
Ervényes: RTK NET oldal 50

5a Radiovevé-antenna A BASELINE HD korrekcios adatok vétele WO007
Ervényes: BASELINE HD oldal 48

5b Radiovevd-antenna Az RTK korrekcids adatok vétele WO001
Ervényes: RTK oldal 49

5c GPS- / mobilradié-antenna Az RTK NET korrekcios adatok vétele WO005
Ervényes: RTK NET oldal 48
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3 A termék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

3.1.5 S7 terminal attekintés

326-004
162317-003

148179-001 7

Megnevezés

Antennacsatlakozé

Aram / adatcsatlakozo

Adatcsatlakozé

Korrekciés adatok csatlakozoja

Erint6képernyé

Be / ki billentyl ellenérzd vilagité diédaval (LED)

USB-csatlakozé

oI N oo~ WODN

Soros port, RS232

32
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3 A termék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

3.1.6 Navigacios szamitégép (ECU) attekintés

326-004
135610-005

o NNDDDNNN A 1A AAAAAAA 2

149055-001 8

Megnevezés

1 A csatlakozd

B csatlakozé

USB-csatlakoz6

Allapot vilagité diéda (LED)

a |~ W N

Uzemi vilagité diéda (LED)
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3 A termék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

3.1.7 Fékapcsolo és menetkapcsol6

<GPS PILOT> fékapcsolo

<AUTO PILOT> fékapcsolo

326-004
135607-007

<GPS PILOT> féokapcsolo
A <GPS PILOT> f6kapcsolé nincs minden gépre

telepitve.
Megnevezés Funkcio
<GPS PILOT> foka
pcsold (1) A@
Rendszer ki A navigaciés szamitogép és
kapcsolohelyzet (A) | a kormanyszelep

biztonsagtechnikai okok
miatt nem kap aramot.

Koézuti kozlekedés
kapcsol6helyzet (B)

Csak a navigacios
szamitégép kap aramot. A
szelepvezérlé egység
biztonsagtechnikai okok
miatt nem kap dramot.

Szanto6féldi menet
kapcsolohelyzet
(€)

A navigaciés szamitogép és
a szelepvezérld egység
aramot kap.

<AUTO PILOT> fékapcsolo

Ervényes:
Gyari GPS PILOT:

GPS PILOT - Steer ready:

AXION

ARION
Megnevezés Funkcio
<AUTO PILOT>f6k | | g
apcsolo (1) (]

AUTO PILOT ki /
kozuti kozlekedés
kapcsolohelyzet (A)

Az <AUTO PILOT>

szelep nem kap aramot. Az
automatikus kormanyzas a
GPS PILOT rendszerrel nem
lehetséges.

AUTO PILOT be /
szantofoldi menet
kapcsolohelyzet (B)

Az <AUTO PILOT>

szelep aramot kap. Az
automatikus kormanyzas a
GPS PILOT rendszerrel
lehetséges.
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3 A termék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

<Kozuti kézlekedés / szant6foldi menet> kapcsolo

258641-001

<AutoGuide> billenty(i Fendt traktornal

148301-001

11

12

Ervényes:
Gyari GPS PILOT:

326-004

<Kozuti kozlekedés / szantofoldi menet> kapcsolé

GPS PILOT - Steer ready:

JAGUAR
LEXION
TUCANO
XERION

Megnevezés

Funkcio

<Kozuti
kozlekedés /
szantofoldi menet>
kapcsolé (1)

a

Kozuti kozlekedés
kapcsolohelyzet (A)

A kormanyport ki van
kapcsolva. Az automatikus
kormanyzas a GPS PILOT
rendszerrel nem lehetséges.

Szanto6foldi menet
kapcsolohelyzet (B)

A kormanyport szantofoldi
menetre van beallitva. Az
automatikus kormanyzas a
GPS PILOT rendszerrel
lehetséges.

<AutoGuide> billentyii Fendt traktornal

Ervényes:
GPS PILOT - Steer ready:
Fendt AutoGuide

Megnevezés Funkcié

<AutoGuide> billen
ty( (1) allapot LED-
del (2)

Rendszer ki
allapot LED (2)
nem vilagit.

A navigaciés szamitégép és
a kormanyszelep
biztonsagtechnikai okok
miatt nem kap aramot.

Koézuti kézlekedés
allapot LED (2)
villog.

Csak a navigacios
szamitégép kap aramot. A
szelepvezérls egység
biztonsagtechnikai okok
miatt nem kap aramot.

Szantofoldi menet
Allapot vilagito
diéda (LED) (2)
vilagit.

A navigaciés szamitégép és
a szelepvezérld egység
aramot kap.
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3 A termék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

326-004
<VarioGuide> billentyii Fendt traktornal

<VarioGuide> billentyii Fendt traktornal

<AutoGuide> kapcsol6 Challenger traktoroknal

13

Ervényes:
GPS PILOT - Steer ready:
Fendt VarioGuide

Megnevezés Funkcié

<VarioGuide> bille
nty (1) allapot

LED-del (2)

Rendszer ki A kormanyport ki van
allapot LED (2) kapcsolva. Az automatikus
nem vilagit. kormanyzas a GPS PILOT

rendszerrel nem lehetséges.

Kozuti kozlekedés
allapot LED (2)
villog.

A kormanyport koézati
kozlekedésre van beallitva.
Az automatikus kormanyzas
a GPS PILOT rendszerrel
nem lehetséges.

Szanto6foldi menet
Allapot vilagito
diéda (LED) (2)
vilagit.

A kormanyport szantéfoldi
menetre van bedllitva. Az
automatikus kormanyzas a
GPS PILOT rendszerrel
lehetséges.

<AutoGuide> kapcsolé Challenger traktoroknal

Ervényes:
GPS PILOT - Steer ready:
Challenger AutoGuide

14

Megnevezés

Funkcio

<AutoGuide> kapc
sol6 (1)

Kozuti kozlekedés
kapcsolohelyzet (A)

Csak a navigacios
szamitdégép kap aramot. A
szelepvezérlé egység
biztonsagtechnikai okok
miatt nem kap aramot.

Szantofoldi menet
kapcsolohelyzet (B)

A navigaciés szamitogép és
a szelepvezérl egység
aramot kap.

36
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3 A termék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

15

<FLEX> fékapcsolo

172886-002

<FLEX> fékapcsolo

326-004

Ervényes: GPS PILOT FLEX

Megnevezés

Funkcio

<FLEX> fé6kapcsolo
(1)

Rendszer be /
szantofoldi menet
kapcsolohelyzet (A)

Az elektromos kormanykerék
aramot kap, és a rendszer
vezeérli.

Rendszer ki /
kozuti
kozlekedés kapcs
oléhelyzet (B)

Az elektromos kormanykerék
nem kap dramot, és a
rendszer nem vezérli.

Allapot LED (2)

Zolden vilagit (A) /
szantofoldi menet
kapcsolohelyzetben.

Nem vilagit (B) / kozati
kozlekedés
kapcsolohelyzetben.
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3A t’ermék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

(4 ¥ 7 k7

3.1.8 Hidraulika attekintés

Ervényes: GPS PILOT - Hydraulic

Hidraulika alkatrészek

326-004
135615-005

® & O

Hidraulika alkatrészek

188267-003 16

Megnevezés

—_

Kormanyszelep

Szeleptéomb

Engedélyez6 szelep (enable)

VE csatlakoz6

VL csatlakozo

Magnesszelep bal / jobb

VR csatlakozé

Elzaré6tomb '

© | 0 Nl | o~ W IN

Els6bbségi szelep’

10 Valto-elzarészelep’

" Az alkatrész nincs minden gépbe beépitve.

38
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3 A termék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

326-004
Szelepvezérlo egység és kormanyzasiszog-érzékeld

G

(&

Kormanyzasiszog-érzékeld / szelepvezérlé egység 149069-001 17

Megnevezés

1 Kormanyzasiszog-érzékeld

Elektronika érzékel6

Tarté mechanikus csapaggyal

Szelepvezérlé egység

Z61d vilagité didda (LED): allapot

Piros vilagité diéda (LED): diagnosztika villogd kod

Power (Gzemi) / CAN / kormanyzasiszog-érzékeld fesziltségellatas csatlakozé

0 N OO OO DN

Szelepvezérlés csatlakozo
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3 A termék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

3.1.9 Elektromos kormanykerék

Ervényes: GPS PILOT FLEX

326-004
154308-005

149060-002 18

Megnevezés

Elektromos kormanykerék

Kormanykerék vezérléegység csatlakozo

Kormanykerék vezérléegység

Elektromos kormanykerék csatlakozékabel

GPS PILOT fékabelkoteg csatlakozo

Akkumulator csatlakozokabel

N | OO 0|~ ODN

Biztositék 30 A

40
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3 A termék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

326-004
163087-004

3.1.10 A korrekcids jelek attekintése
E-DIF

235915-001 19
Megnevezés Megjegyzés
1 GPS-miholdak Legalabb 4 mihold
2 Az E-DIF kizarélag standard miholdakat Az E-DIF korrekcios alternativaként szolgal a

hasznal, és nincs szlkség kiilsé korrekcios jelre. | bazispontossag szegmensében és vilagszerte
hasznalhaté. Az E-DIF egy szabadalmaztatott
korrekcids algoritmus kilsé korrekcids jel nélkuli
autonom felhasznalashoz.

3 GPS-antenna A GPS-miiholdaktdl érkezé GPS-jelet veszi.

Onmaga kiszamitja a korrekcios jelet a bemérési
id6 alapjan.
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3 A termék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

326-004

EGNOS / WAAS

235988-001 20

Megnevezés Megjegyzés
1 GNSS-miiholdak Legalabb 4 mihold
2 Geostacionarius miihold pl. EGNOS
3 A geostaciondrius mihold, pl. EGNOS Pontossag: +15 - 30 cm

korrekcios jele Lefedettség: a jeldlt régiokon beliil (a

hatartertleteken korlatozottan)

4 GNSS-antenna A GPS és GLONASS* miholdaktol érkezé jeleket
veszi.

Veszi a geostacionarius miiholdak korrekcios jelét.
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3 A termék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

OMNISTAR HP / XP / G2

326-004

235988-001 21

Megnevezés Megjegyzés
1 GNSS-miiholdak Legalabb 4 mihold
2 Geostacionarius miihold OMNISTAR HP / XP / G2

3 Az OMNISTAR geostacionarius miiholdak
korrekcids jele

HP pontossag: £ 5- 10 cm
XP pontosség: £ 12 cm
G2 pontossag: = 12 cm

Licenccel hasznalhatd korrekcids rendszer, amely
vilagszerte rendelkezésre all, 6 geostacionarius
miholddal és s(iri referenciaallomas rendszerrel.

G2 pontossaghoz GLONASS* elérhetfség
bekapcsolasa szikséges.

Az OMNISTAR korrekcids jelének hasznalatéhoz
eléfizetés szukséges, az eléfizetett licenc a géphez
kotott.

4 GNSS-antenna

A GPS és GLONASS* miholdaktol érkezé jeleket
veszi.

Veszi a geostacionarius miholdak korrekcios jelét.
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3 A termék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

BASELINE HD

326-004

235989-001

22

Megnevezés

Megjegyzés

GPS-miholdak

Legalabb 5 mihold

2 Bazisallomas Vallalati mobil referenciaallomas
Lefedettség: 3-5 km (domborzatfiiggd)
3 A baziséllomas LOCRTK korrekcids jele Pontossag: + 4-6 cm
LOCRTK = Local Real Time Kinematic
4 GPS-antenna A GPS-miholdaktél érkezd GPS-jelet veszi.
5 Antenna (BASELINE HD) A bazisallomas korrekcios jelét veszi.
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3 A termék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

RTK

326-004

235990-001 23

Megnevezés Megjegyzés

1 GNSS-miiholdak Legalabb 5 mihold

2 RTK referenciaallomas Referenciaallomas a helyhez kétott hasznalathoz.
Sajat korrekcios jelet hoz létre, amellyel tetszés
szerint sok gép lathaté el a vételi sugaron belul.
Hatosugar az engedélyezett frekvencia és
adoteljesitmény fliggvényében.

3 A referenciaallomas RTK korrekcios jele Pontossag: + 2-3 cm

Az RTK korrekcids jelének hasznélatahoz eléfizetés
szikséges, az eléfizetett licenc a géphez kotott.

4 GNSS-antenna

A GPS és GLONASS* miholdaktdl érkezé jeleket
veszi.

5 Antenna (RTK)

Az RTK referenciaallomas korrekcios jelét veszi.
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3 A termék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

RTK NET

326-004

I
-

Server

235991-001 24

Megnevezés

Megjegyzés

1 GNSS-miholdak

Legalabb 5 mihold

2/3 | RTK-halézat

Az RTK-héldzatszolgéltatd rendelkezésre bocsatja
az RTK-allomasok infrastrukturajat, amely egy
szamitégeépes kbézponton keresztul 1étesit halézatot.
A korrekcios adatok atvitele mobilradio-haldézaton
keresztul torténik.

4 Korrekcids adatok radidallomas szamara

Internetes adatatvitel

5 Radidallomas

Mobilradio-adé

6 Az RTK halézat RTK NET korrekcios jele

Pontossag: + 2-3 cm

Az RTK NET korrekciés jelének hasznalatahoz
eléfizetés sziikséges, az elbfizetett licenc a géphez
kotott.

7 GNSS-antenna

A GPS és GLONASS* miiholdaktdl érkezé jeleket
veszi.

8 Antenna (RTK NET, TSM)

A mobiltelefon-adé korrekcids jelét fogja.

46
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3 A termék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

3.1.11 Az antenndk attekintése
GNSS-antenna

326-004
161072-003

GNSS-antenna 187943-001 25
Megnevezés
1 GNSS-antenna
Muanyag haz
2 Antennakabel csatlakozé
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3 A termék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

326-004

BASELINE HD
T
@) © © @) [®)
@) © [®) O
Radiévevé-antenna / radiomodem 187941-001 26
Megnevezés
1 Radiévevé-antenna (BASELINE HD)
2 Antennakabel csatlakoz6
3 Radiomodem
4 Korrekcios adatok csatlakozdja / soros port
5 Antennakabel csatlakoz6
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3 A termék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

326-004

RTK

@ ® ®

= * T =y
O— = | -O ﬂ o
d OO O
Radiévevé-antenna / Motorola modem 187932-001 27

Megnevezés

1 Radidvevé-antenna (RTK)

Antennakabel csatlakoz6

Motorola modem

Korrekciés adatok csatlakozoéja / RS 232 soros port

Antennakabel csatlakozoé

O o~ WDN

Feszlltségellatas csatlakozé
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3 A termék leirasa
3.1 Attekintés és a mikodés

326-004

RTK NET

0l
=

==¥o ﬁ@i

@ o TS
® :

@ © g

(¢]

O

~_ = i @
GNSS-/ GSM-antenna / TSM 187920-001 28
Megnevezés
1 GNSS-/ GSM-antenna

A GNSS- / GSM-antenna kabele

Teleservice modul (TSM)

GNSS-antenna csatlakozo

GSM antenna csatlakozé

Fesziiltségellatas csatlakozé / adatport

SIM kartya dugaszol6 aljzat

0 N ool O|DN

RS 232 soros port
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3 A termék leirasa
3.2 Biztonsagi berendezések

3.2 Biztonsagi berendezések

3.2.1 Ulésérzékelé kapcsold

3.2.2 Kézi felulbiralas

3.2.3 Automatikus kikapcsolas / sebesség

326-004

154144-005

Uzemeltetés kézben a gépkezelé nem hagyhatja el a
vezetdulést. Ha a gépkezel6 nem Ul a vezetSilésben,
a rendszer az ulésérzékels kapcsold jele alapjan
deaktivalja a GPS PILOT mikodését. Ha a gépkezel6
Uzemeltetés kdzben elhagyja a vezet6ilést, a
rendszer 5 masodperc elteltével kikapcsol.

154146-003

A gépkezelb kézzel végzett kormanymozdulatainak
mindig elsébbsége van. Ha a GPS PILOT be van
kapcsolva és a kormanykereket kézzel mozgatjak, a
rendszer deaktivalédik.

Elektromos kormanykerék

Az elektromos kormanykerékkel felszerelt valtozatnal
a forgdmozgas ellendrzése a kormanykerékbe van
integralva. Ha a GPS PILOT be van kapcsolva és a
kormanykereket kézzel mozgatjak, a rendszer
deaktivalodik.

Ha a GPS PILOT be van kapcsolva, a kormanykerék
forgatasahoz lekiizdendé ellenallas enyhén megné.

154353-004

A GPS PILOT deaktivalodik, ha a gép lassabban vagy
gyorsabban halad a beéllitott sebességeknél:

« Eléremenetben a 25 km/h atlépésekor.
Kivétel a XERION, mert annal a 20 km/h
atlépésekor.

« Hatramenetben 20 km/h atlépésekor.

- 1,6 km/h-nal alacsonyabb sebességnél.
Kivételek a GPS PILOT - Hydaulic vagy
GPS PILOT - Steer ready rendszerekkel felszerelt
és BASELINE HD, RTK vagy RTK NET
korrekcios jeleket hasznalé traktorok, mert
azoknal 0,4 km/h alatti sebességnél.
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3 A termék leirasa
3.3 Opcios felszereltség

3.3 Opcios felszereltség

3.3.1 Opcios felszereltség

3.3.2 AUTO TURN

Direction

Next row

=
11 km/h

|

'\ \

= —] i L I
@ Speed: 3.5km/h Heading: 95.9° Xtrack: -1.8cm Pass: -5

‘»
: 1 u . A
4 > ‘ﬂ B B o o
, i + \ .\
‘ \ ‘
’I

>

[

A=

E

3.3.3 GLONASS*

237157-001

29

326-004

155062-001

Ez a kezelési utasitas ismerteti termékének dsszes
olyan modelljét, széria- és opcids felszereltségét,
amely a szoéban forgo kezelési utasitas lapzartakor
kaphato volt.

Az egyes orszagok vonatkozasaban eltérések
lehetnek. Vegye figyelembe, hogy terméke nem
szerelhet6 fel az 6sszes ismertetett funkcioval. Ez
vonatkozik a biztonsag szempontjabdl Iényeges
rendszerekre és funkciokra is.

Ezért termékének felszereltsége néhany leiras és
abra esetén eltér6 lehet.

A felszereltségre és kezelésre vonatkozo kérdéseivel
barmelyik CLAAS szervizpartnert megkeresheti.

163530-004

Az AUTO TURN funkci6 szolgéal a gép automatikus
forduldsara a GPS PILOT segitségével. Az

AUTO TURN el6remenetben és hatramenetben
hasznalhat6 fordulashoz.

A kovetkez6 haladasi Gizemmaodok tamogatjak az
AUTO TURN funkcidval végzett fordulast:

« Egyenes vonalu vezetés (A=B vonal)
« AB konturvonal menti vezetés

A rendszer kiszamitja az utpalyat, és megfeleld
antennapontossaggal a vélasztott nyomvonalon
halad. EImarad a gép kormanyzasanak helyesbitése,
és a nyomvonal kezdettdl fogva egyenes. A fordulasi
folyamat helysziikséglete a sebességtdl, a
munkaszélességtél és a kdvetkez6 nyomvonal
tavolsagatol fugg.

A biztonsag garantaldsa érdekében a gépkezeldnek
minden fordul6 végrehajtédséat kézzel kell inditania.

173034-001

A GLONASS egy GNSS-jel, ami a GPS-jel
kiegészitéseként hasznalhato.

A <GLONASS> funkcié engedélyezéséhez egy kodot
kell megadni a terminalon. oldal 152
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4 Kezel6- és kijelzb6elemek
4.1 S7 terminal attekintés

326-004

4 Kezel6- és kijelzéelemek

4.1 S7 terminal attekintés
162367-004

4.1.1 A gombok és a mezék egységes abrazolasai

Funkcio

e Kék: valaszthato

—r Narancsszin(: kivalasztva
A=IB

Szlrke: nem aktiv
A=

Previous job Kijelzés

[ 13080107.Log

v oy i Beviteli mez6

0.00m

Kijelzés billentyizeten vagy szambillentylizeten keresztiili bevitel lehetéségével.

venice tama.

e [F=R )
] i
fa el e e =T | | Megnyilik a beviteli mez6k megérintésekor. ¢ oldal 156
il e o i
e e o e o
] e e il il sl

Wheelbase

‘ Szambillenty(izet

Billentylizet

Megnyilik a beviteli mez&k megérintésekor. oldal 156

Gomb legordilé listaval

A lista megérintéskor megnyilik. oldal 156

<Nyil> gomb

Felfelé / lefelé és balra / jobbra nyilakkal rendelkezik.

A nyilakat megérintve az értékek novelheték/csdokkenthetdk vagy a bal/jobb iranyok
modosithatok.

Kormanyzasi irany kijelzés

Azt mutatja, hogy a gép haladasi iranya eltér a vezetdvonaltdl (arany vonal) jobbra
vagy balra, és sziikség van ellenkormanyzasra. oldal 157
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4 Kezel6- és kijelz6elemek :l""S

4.2 GPS PILOT menustruktura

326-004

4.2 GPS PILOT meniistruktara
4.2.1 Startmenii

162366-002

I-Iow would you like to proceed?

uﬂllﬂlm Ready @

188597-001 30

Megnevezés Funkcio

1 Uj munkafeladat Létrehoz egy Uj munkafeladatot.
‘" oldal 206, Munkafeladat Iétrehozas

2 Munkafeladat folytatasa Betodltédik az utoljara végzett munkafeladat.
& oldal 209, Munkafeladat folytatasa

3 Munkafeladatok kijelzése A létrehozott munkafeladatok listajanak lehivasa.
Munkafeladatok keresése és kivalasztasa.
<" oldal 208, Munkafeladat kivalasztasa

4 Megszakitas Zarja be a startmeniit, és valtson a szantofoldi nézetre.
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CLHAS 4 Kezels- és kijelzéelemek

4.2 GPS PILOT mendustruktara

326-004
162387-004

4.2.2 A fomenii attekintése

e T B R

188634-001 31
Megnevezés Funkcio
Teruletkijelz Teruletkijelz8: kijelzi, hogy hany hektéar tertletet mivelt meg.
MenUsor atkapcsolasa A menUsor atkapcsolasa a <Nézet> és a fémenu kozott.

‘2" oldal 57, <Nézet> menl

] Feladatkezel6 Megnyilik a <Feladatkezel6> meni.
Munkafeladatok létrehozasa, betdltése, importalasa és exportalasa.

‘" oldal 58, <Feladatkezel6> meni

Specialis jelolések Megnyilik a <Specialis jeldlések> mend.

Jeldld, visszatérési pont elhelyezése és kezelése.
Terlletmérés.
Tablahatarok régzitése.

‘" oldal 61, <Specialis jelolések> meni

GPS-beallitasok Megnyilik a <GPS-beallitasok> menu.

A korrekcios jelek beallitasainak elvégzése.
‘0" oldal 62, <GPS-beallitasok> menl
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4 Kezel6- és kijelz6elemek

4.2 GPS PILOT mendustruktara

326-004

Megnevezés Funkcié
&“ Beallitasok Megnyilik a <Beallitasok> menu.
Jarmibeallitasok, munkagép-beallitasok, alapbeallitasok, GPS-
beallitasok elvégzése.
oldal 68, <Beallitasok> meni
GPS PILOT GPS PILOT aktivalasa / deaktivalasa.

Lefedettségi térkép

A megmunkalt teriilet z6ld szinben jelenik meg.

viu‘i

=N

x~

-

Kontur

Konturvonal bejarasa.

B

A

A=B vonal

Megnyilik az <Egyenes vonal menti vezetés> menu.
A=B vonalak |étrehozasa és bejarasa.

oldal 86, <Egyenes vonal menti vezetés> meni

AB konturok

Megnyilik az <AB konturvonal menti vezetés> mend.
AB konturvonalak létrehozasa és bejarasa.

oldal 88, <AB konturvonal menti vezetés> menu

| | Korok Megnyilik a <Kor alaku vonalvezetés> mend.
ﬁ Kor alaku vonalak létrehozasa és bejarasa.
oldal 90, <Kor alaku vonalvezetés> meni
AUTO TURN Megnyilik az <AUTO TURN> mend.

Az automatikus fordulé konfiguralasa és végrehajtasa.
oldal 92, <AUTO TURN vezérlés> menu

56
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LLRAS

4 Kezel6- és kijelz6elemek
4.2 GPS PILOT mendstruktara

4.2.3 <Nézet> menii

326-004

162395-004

235144-001 32
<Nézet> menii
Megnevezés Funkcio
Nagyitas Térképrészlet kicsinyités.
‘0" oldal 187, Nézet beallitasa
Kicsinyités Térképrészlet nagyitas.
‘" oldal 187, Nézet beallitasa
1 Uzemmod A nézet bedllitasa a teljes szantéfoldhoz vagy a jarmiihdz.
‘& oldal 187, Nézet bedllitasa
2 Perspektiva A jarmi megjelenitési helyzetének kivalasztasa.
‘0" oldal 187, Nézet bedllitasa
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4 Kezel6- és kijelzb6elemek
4.2 GPS PILOT menustruktara

326-004
162400-004

4.2.4 <Feladatkezel6> menii

(A)— Setup

Job name
’ ' 13083001.Log j/ @
@ Previous job
EC
Free job hours
' ' Free disk hours
18388:35 ]/ &
peed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0

<Feladatkezel6> menii>

Megnevezés Funkcio

188676-001 33

A <Beallitasok> menu Feladatok kezelése.
‘& oldal 206, Feladatkezeld

1 Uj Uj munkafeladat létrehozasa.
‘& oldal 206, Munkafeladat létrehozas

2 Tovabb Az utolsé munkafeladat folytatasa.
‘" oldal 209, Munkafeladat folytatasa

3 Export A listaban talalhaté munkafeladatok megnyitasa.
A munkafeladat / munkafeladatok tarolasa USB-adattarolon.
‘" oldal 209, Munkafeladat exportalas

4 Import Az USB-adattarolon talalhaté importalhaté munkafeladatok listajanak
megnyitasa.

Munkafeladat / munkafeladatok betoltése egy USB-adattarolorol a
terminalra.

& oldal 210, Munkafeladat importalas
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4 Kezelb- és kijelz6elemek
4.2 GPS PILOT menustruktira

326-004

= <Feladatkezel6> menu>
No job.
Megnevezés Funkcié
5 Munkafeladatok A listaban talalhaté munkafeladatok megnyitasa.
A munkafeladat kivalasztasa, torlése.
oldal 208, Munkafeladat kivalasztasa
6 Sablon A létrehozott sablonok listajanak megnyitasa.
Munkafolyamat-sablonok lehivasa, torlése.
oldal 208, Sablon hasznalata
7 Bezaras Az aktualisan végrehajtott munkafeladat befejezése.
oldal 208, Munkafeladat befejezése
8 Sablon létrehozasa A listdban talalhaté munkafeladatok megnyitasa.
Munkafolyamat-sablonok |étrehozasa.
oldal 207, Sablon |étrehozasa
9 Munkafolyamat név Az aktualis munkafolyamat megjelenitése.
10 Utols6 munkafeladat Az utoljara hasznalt munkafeladat megjelenitése.
11 Fennmarado feladatidd Az aktualis munkafeladathoz tartozé hatralévé idé megjelenitése.
Maximalis id6 munkafeladatonként: 50 éra.
12 Szabad taroléhely Az dsszes munkafeladathoz tartozd héatralévé idé megjelenitése
oraban (h).
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4 Kezel6- és kijelzb6elemek

4.2 GPS PILOT menustruktura

326-004

Farm ID

®

Notes —(B)

Crop @ Wind direction

Bl | 5@
Operation @ Wind speed
| | +®
Field ID Temperature
= | l T©
Machine ID Humidity
= | [ @9

-

peed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 68906

236190-001 34
<Feladatkezel6> menii>
Megnevezés Funkcié
B <Jellemzék> menu Informaciok feljegyzése az aktualisan kivalasztott munkafeladathoz.
‘e oldal 207, Feljegyzések szerkesztése
1 Uzem (vallalkozas) Az Gizem nevének megadasa.
2 Gépkezeld ID A felel6s gépkezelé megadasa.
(azonositészam)
3 Szantofold (tébla) A megmivelt tabla megadasa.
4 Gép A munkahoz hasznalt gép megadasa.
5 Terményfajta A vetett / betakaritott / tragyazott terményfajta megadasa.
6 Munkamenet Az elvégzett munkamenet megadasa.
7 Szélirany Az aktualis szélirany megadasa.
8 Szélsebesség Az aktualis szélsebesség megadasa.
9 Hémérséklet Az aktualis hémérséklet megadasa.
10 Nedvességtartalom A levegd aktualis paratartalmanak megadasa.
11 Torlés Minden megadott adat torlése.
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CLLHAS 4 Kezels- és kijelzéelemek

4.2 GPS PILOT mendustruktara

326-004
162406-003

4.2.5 <Specialis jelolések> meni

—— Custom mark ——
Custom ]

236233-002 35

<Specialis jelolések> menii

Megnevezés Funkcio
= Kék eseményjeldld Kék eseményjeldld elhelyezése.
‘0" oldal 245, Eseményijeldld elhelyezés
1= Piros eseményjeldld Piros eseményjeldld elhelyezése.

‘" oldal 245, Eseményijeldld elhelyezés

Kulénleges kijelolés Specialis jelolés elhelyezése.

‘" oldal 245, Felhasznal6 altal definialt eseményjeldldk

Kulénleges kijelolés Beviteli mezd megnyitasa. A specialis jelolés nevének megadasa.

‘" oldal 245, Eseményijeldld elhelyezés

Teruletszamlalé A terlletszamlalo / tablahatarok ablak megnyitasa.

N
| S—
\

A tablahatarok megadasa. A teriiletszamlalas beallitasa és
végrehajtasa.

‘0" oldal 242, Terilletszamlalé hasznalata

Visszatérési pont A rendelkezésre all6 visszatérési pontok listdjanak megnyitasa.

Visszatérési pont kivalasztasa és visszatérés az adott ponthoz.

‘0" oldal 242, Terilletszamlalé hasznalata
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4 Kezel6- és kijelzb6elemek
4.2 GPS PILOT menustruktara

326-004
165340-003

4.2.6 <GPS-beallitasok> menii

Setup
| Receiver Application Version Bootloader
| Eclipsell | | MFAAUTODIFF || 1.2Q9 I 77 |
SN Active Fleet GNSSOUT
| 18230089 || MFA | 5 || GPs,GLONASS |
Subscriptions
| eDif RTK_ROVER L2 GLONASS |

Local Time Serial (3) Correction Type

L 11

— 16:12:19 SBAS

eed: 0.0km/h Heading: 277.8° Xtrack: N/A Pass: 0

248568-002 36

<GPS-beallitasok> meni

Megnevezés Funkcio

A <Beallitds> menu GPS-informacidk megjelenitése

A Kkorrekcios jel beéllitdsa. Helyi id6 beallitasa.
‘@ oldal 180, GPS-beallitasok

B GPS-allapot GPS-allapot kijelzés

‘" oldal 257, GPS-allapot

GPS-diagnosztika GPS-diagnosztika kijelzés
‘& oldal 260, GPS-diagnosztika

Kijelzés Kilénboz6 kijelzések a GPS-allapothoz.
‘0" oldal 257, GPS-allapot

Cc
1
Helyi id6 Iéc’ieltolédés a GMT-hez képest (pozitiv)
2

Ora szerinti id6 Az aktualis beallitott id6 kijelzése

& oldal 189, Ora szerinti id6 beallitasa

Helyi id6 Id6eltolodas a GMT-hez képest (negativ)
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4 Kezel6- és kijelzb6elemek
4.2 GPS PILOT mendistruktura

326-004

<GPS-beallitasok> menii

Megnevezés Funkcié

3 Soros A soros port beallitisa NMEA szerint.
GPS-adatkivitel a fedélzeti informacids rendszer szamara.
oldal 180, NMEA adatkivitel beallitas

4 SBAS Az SBAS miholdfelismerés beallitasa.
Csak kivalasztott SBAS korrekcidtipus esetén.
oldal 183, SBAS / EGNOS beallitasok elvégzése

5 Korrekcidtipus A korrekcidtipusok listdjanak megnyitasa.
Korrekcibs jel valasztasa.

oldal 144, Korrekcios jel elsé Uzembe helyezés

00 1405 189 2 - BA GPS PILOT Terminal S7 - 09/2014 63



4 Kezel6- és kijelzb6elemek
4.2 GPS PILOT menustruktara

326-004
170747-002

4.2.7 <E-DIF GPS-beallitasok> menii

Distance to Point
0.00m
Latitude
0.00000000
Longitude
0.00000000

peed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0

248572001 37
<E-DIF GPS-beallitdsok> menii
Megnevezés Funkcio
D1 <Konfiguracié> menu Az E-DIF korrekciotipus konfiguralasa.
E1 E-DIF allapot E-DIF allapot megjelenitése
& oldal 261, E-DIF allapot
1 Tavolsag a ponttdl Kijelzés: a jarmii aktualis helyzete és az utolsé rogzitett E-DIF
referenciapont kozétti tavolsag
2 Szélességi fok Kijelzés: a referenciapont helyzetéhez tartozé szélességi fok
3 Hosszusagi fok Kijelzés: a referenciapont helyzetéhez tartozé hosszusagi fok
4 Vonatkoztatasi pont Uj referenciapont elhelyezése.
elhelyezese & oldal 181, E-DIF beallitasok
5 Vonatkoztatasi pont Vonatkoztatasi pont aktualizalas.
aktualizalas & oldal 181, E-DIF beallitasok
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4 Kezel6- és kijelzb6elemek
4.2 GPS PILOT mendistruktura

326-004
170749-002

4.2.8 <OMNISTAR GPS-beallitasok> menii

Omni
Library Status Expiry Tracking
| HP629 || HPGLOOMHP || Tuejul92013 || 8660 |
Frequency Longitude Elevation Azimuth
| 1539.9125 || 25.0 I | 29.7 ] | 159.2 |
BER GPS Status Correction SN
| 0-0 I AUT ] | None || 18230089 |
Diff Age Station ID

® ®

eed: 0.0km/h Heading: 32.8° Xtrack: N/A Pass: 0

OMNISTAR 236341-002 38
<OMNISTAR GPS-beallitasok> menii
Megnevezés Funkcié
D2 <OMNISTAR> menii Az OMNISTAR informacidk megjelenitése.
1 Kijelzés Kulénbdzd kijelzések az OMNISTAR allapothoz.
‘" oldal 262, OMNISTAR allapot
2 Manuel Override Paraméterek kézi beallitasa OMNISTAR vételhez.
3 Id6 el6tti bekapcsolas Id6 elétti bekapcsolas aktivalasa / deaktivalasa.
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4 Kezel6- és kijelz6elemek
4.2 GPS PILOT menustruktara

326-004
162413-004

4.2.9 <RTK GPS-beallitasok> menii

Ervényes:
BASELINE HD korrekciétipus
RTK ready korrekciotipus

Frequency Spacing Radio Type RSSI

464.5500 ] l[ 12.50 ]‘[ Satel TR, || -118 ]—@

@ ®

-

peed: 0.0km/h l-leadlng: 312.0° Xtrack: N/A Pass: 0

236344-002 39
= <RTK GPS-beallitasok> menii
Megnevezés Funkcié
D3 <Radié> meni Radidinformacidok megjelenitése. Radidbeallitasok elvégzése.

‘" oldal 147, BASELINE HD

E3 RTK-allapot RTK-informaciok kijelzése
‘¢ oldal 264, RTK-allapot
1 Frekvencia Radiofrekvencia beallitasa
2 Uzemmod Savszélesség beallitasa
3 Radiotipus Radidtipus megjelenitése
4 RSSI Received Signal Strength Indicator:

A fogott radiéjel aktualis er6ssége (dBm-ben)

5 Tarolas Beallitasok mentése
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4 Kezel6- és kijelz6elemek
4.2 GPS PILOT mendistruktura

326-004

Ervényes: RTK korrekciétipus Motorola modemmel

eed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0

RTK korrekciotipus Motorola modemmel 241750-001 40
<RTK GPS-bedllitasok> menii
Megnevezés Funkcié
D3 <Ra&dié> menii Radidinformaciok megjelenitése. Radidbeallitasok elvégzése.

<0 oldal 148, RTK

E3 RTK-éllapot RTK-informaciok kijelzése
<& oldal 264, RTK-allapot

1 Select Base Tarolt RTK-referenciaallomas kivalasztasa.
< oldal 148, RTK
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4 Kezel6- és kijelz6elemek
4.2 GPS PILOT menustruktara

LLIHRAS

4.2.10 <Beallitasok> menii

235300-001

326-004
163027-002

41

<Beallitasok> menii

Megnevezés

Funkcioé

!i Jarmdiprofilok

Megnyilik a <Jarm{profilok> mend.
Jarmiivek létrehozasa, kalibralasa, szerkesztése.

‘& oldal 102, Jarm{profil 1étrehozasa

Munkagépprofilok

Megnyilik a <Munkagépprofilok> menu.

Munkagépek létrehozasa, szerkesztése. AUTO TURN kalibralasa.

‘& oldal 137, Munkagépprofil létrehozasa

Rendszerbeallitasok

Megnyilik a <Rendszerbeallitasok> menu.
Kijelz6- / és terminalbeallitasok.
‘0" oldal 187, Nézet bedllitasa

GPS-bedllitdsok

Megnyilik a <GPS-beallitasok> men.
A GPS-bedllitasok szerkesztése.
“&° oldal 180, GPS-beallitasok
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326-004

162421-004

4.2.11 <Jarmiiprofilok> menii

Vehicle Name

€050001 ]

®
2 B
- i

®

eed: N/A Heading: N/A Xtrack: N/A Pass: N/A

236265-002 42
ﬂ <Jarmiiprofilok> menii
Megnevezés Funkcié
<F&> menl Jarmdprofilok létrehozasa, szerkesztése, importalasa, exportalasa.
B <Kormanyzas> menl A GPS PILOT kormanyzasi viselkedésének bedllitasa.
Részletek A jarmi és a navigacios szamitdgép kalibralasi eredményeinek
megijelenitése.
‘" oldal 266, Kalibralasi eredmények attekintése
D Allapot A GPS PILOT allapotanak megjelenitése.
<" oldal 268, Navigacios szamitdgép allapot
E ATP A CLAAS Autopilot rendszerrel kapcsolatos informaciok megjelenitése.
‘¢ oldal 270, <AUTO PILOT> allapot
1 Uj Uj jarmaprofil létrehozasa.
‘& oldal 102, Jarm{profil Iétrehozasa
2 Export Jarmiprofilok exportalasa a terminalrél USB-adattaroléra.
‘& oldal 197, JarmUprofilok exportalasa
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326-004

I

<Jarmiiprofilok> menii

Megnevezés Funkcié
3 El6z6 A létrehozott jarmaprofilok listajanak megnyitasa.
Jarmiprofil betdltése, torlése.

oldal 195, Jarmiprofil betdltése

4 Import Jarmiprofilok importalasa USB-adattarolordl a terminalra.
oldal 196, Jarm{profilok importalasa

5 Jarmiinév JarmUprofil megnevezése.
oldal 102, JarmUprofil |étrehozasa

6 Szin A jarmi szinének kivalasztasa a termindlon.
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326-004

eed: N/A Heading: N/A Xtrack: N/A Pass: N/A

236268-002 43
x <Jarmiiprofilok> menii
Megnevezés Funkcié
B <Kormanyzas> mendi A GPS PILOT kormanyzasi viselkedésének beallitasa.
Részletek A jarmi és a navigacios szamitdégép kalibralasi eredményeinek
megjelenitése.
& oldal 266, Kalibralasi eredmények attekintése
D Allapot A GPS PILOT allapotanak megjelenitése.
‘" oldal 268, Navigacios szamitogép allapot
E ATP A CLAAS Autopilot rendszerrel kapcsolatos informaciok

megjelenitése.
‘" oldal 270, <AUTO PILOT> allapot

1 Erzékenység Az aktualisan beallitott érzékenység kijelzése.
1 = nehézkes, 20 = fiirge.

‘" oldal 198, Kormanyzasi viselkedés beallitasa

E Erzékenység Erzékenység ndvelése.
E Erzékenység Erzékenység csokkentése.
2 Agresszivitas Az aktualisan beallitott agresszivitas kijelzése.

1 =lassu, 10 = gyors.

00 1405 189 2 - BA GPS PILOT Terminal S7 - 09/2014 71



4 Kezel6- és kijelz6elemek
4.2 GPS PILOT mendistruktira

326-004

<Jarmiiprofilok> menii

I

Megnevezés Funkcié
A Agresszivitas Agresszivitas névelése.
i Agresszivitas Agresszivitas csOkkentése.
3 Simitas Kanyarok simitasa kontdar médban.

Beallitasi lehet8ségek: nincs, alacsony, kdzepes, magas

oldal 198, Kormanyzasi viselkedés beallitasa

4 Aktivalas GPS PILOT aktivalas beallitas.
Beallitasi lehetéségek: kézi / pre-engage

oldal 200, Pre-engage beallitas

5 Vetités Az A=B nyomvonalak kivetithetok 2D vagy 3D Uzemmddban.
A 3D Gzemmdd figyelembe veszi a Fold gorbiletét.

Beallitasi lehetéségek: 2D, 3D.

oldal 201, Vetités beallitasa

6 Nav. kontroller kalibralas Megnyilik a <Jarmikalibralas> menda.
A jarmi és a navigacios szamitdgép kalibralasa.
oldal 102, GPS PILOT kalibralas ellenérzdélistak attekintése
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326-004

= =

= = =
= =

= EH =

®

236397-002 44
1_ <Jarmiikalibralas> menii
Megnevezés Funkcié
1 Kormanyzasi teszt A kormanyzas mikddésének tesztelése
‘¢ oldal 111, Menil:Kormanyteszt elvégzése
2 Jarmi / szelep A jarm0tipus és a szeleptipus kivalasztasa
‘0" oldal 112, Jarmi- és a szeleptipus kivalasztasa
3 Antennapozicio Antennapozicié megadasa
‘@ oldal 116, Antennapozicié megadasa
4 Jarmiméretek Jarmiméretek megadasa
0 oldal 120, Jarmiiméretek megadasa
5 Nav. kontroller helyzet A navigaciés szamitogép helyzetének megadasa a haladasi iranyhoz
képest
‘" oldal 122, A navigacidés szamitogép helyzetének megadasa
6 WAS A kormanyzasiszog-érzékeld durva kalibralasa
‘0 oldal 123, A <Kormanyzasiszog-érzékel6 durva> kalibralasi
Iépésének elvégzése
7 Minimalis sugar A legkisebb lehetséges fordulasi sugar kalibralasa
‘e oldal 125, A <Fordulokor> kalibralasi 1épés elvégzése
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326-004

<Jarmiikalibralas> menii

I

Megnevezés Funkcié

8 Minimalis aram A minimalis, a szelep vezérléséhez sziikséges aram kalibralasa.

oldal 127, A <Minimalis aram / tekercs> kalibralasi |épés
elvégzeése

9 Lock to Lock A kormanyzasi id6k kalibralasa az egyik veégallastél a masikig.

oldal 129, A <Lock to Lock> kalibralasi Iépés elvégzése

10 P.-tényez6 A kormanyszelep optimalis vezérlésének kalibralasa

oldal 130, A <P-tényez&> kalibralasi Iépés elvégzése

11 Finom kerékszdg- A kormanyzasiszdg-érzekel6 finom kalibralasa

helyzetérzekel oldal 131, A <Kormanyzasiszég-érzékeld finom> kalibralasi Iépés

elvégzése

12 Gordulékorddlés A menet kézben fellép6 gordulékorddlés kalibralasa.

oldal 133, A <Gorduldkordélés> kalibralasi 1épés elvégzése

13 Befejezés Kilépés a kalibralasbal
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326-004

162428-004

4.2.12 <Munkagépprofilok> menii

@ Implement Name

| TestimplementS10 J ’

-
-

Mount Type

eed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0

236318-003 45
& <Munkagépprofilok> menii
Megnevezés Funkcié

A <F&> menu Munkagépprofil Iétrehozasa és kezelése.

1 Munkagép neve A munkagépprofil megnevezése.
<" oldal 137, Munkagépprofil étrehozasa

2 El6z6 Az el6z6 munkagépprofilok megjelenitése.
Munkagépprofil betdltése, torlése.
<" oldal 202, Munkagépprofil betdltése

3 Uj Uj munkagépprofil 1étrehozasa.
‘& oldal 137, Munkagépprofil létrehozasa

4 Export Munkagépprofilok exportalasa kilsé USB-adattaroléra.
‘& oldal 204, Munkagépprofilok exportalasa
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326-004

<Munkagépprofilok> menii

Megnevezés Funkcié
5 Import Munkagépprofilok importalasa kiils6 USB-adattaroléral.
oldal 203, Munkagépprofil importalas
6 Hozzakapcsolas tipusa A rakapcsolt gép hozzakapcsolasi tipusanak beallitasa.

Hatul merev

Vontatott

ElSl merev

Elfordithat6 fliggesztészerkezet (csak XERION jarmtipusnal)

oldal 137, Hozzakapcsolasi tipus kivalasztasa
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326-004

Implement Width

D—  a1m |
Skip / Overlap
(@——  o0.00m J

Swath Width
Gt aom |

Fore/Aft Offset
@——{ 0.00m J
Swath Offset

(5)—t  o0.00m ]

eed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0

236319-003 46
i <Munkagépprofilok> menii
Megnevezés Funkci6

B <Beallitds> meni A munkagép méreteinek megadasa
‘@ oldal 138, A munkagép méreteinek megadasa

1 Munkagépszélesség A raépitett gép munkapalya-szélességének megadasa.

2 Hianyhely / atfedés Az egyes munkapalyak kozotti hianyhelyek, vagy a munkapalyak
atfedéseinek megadasa.

3 Munkaszélesség A rendszer a munkagépszélességbdl és a hianyhelybdl / atfedésbdl
szamitja ki.

4 Eltolas el6re / hatra A munkagép eltolasanak megadasa a jarmiihoz képest. Eltolas el6re /
hatra.

5 Eszkdz eltolas A munkagép eltolasanak megadasa a jarm(ih6z képest. Eltolas balra /
jobbra.
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326-004

Section
View

@ No. Sections On Time

O e 1 ®

Controller Type

Coverage Off Time
@——[ 0.0% | ’ ‘ | 20s ]L@

(6)— Total width: 20.5m

@
] oo st o] 2]

eed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0

260593-001 47
ﬁ <Munkagépprofilok> menii

Megnevezés Funkcio
C <Részszélesség-kijelz6> Részszélesség-kijelz6 beallitasa

mend ‘o' oldal 234, Részszélesség-kijelzd
1 Vezérlési tipus Vezérlési tipus kivalasztasa
2 Részszélességek szama A raépitett gép részszélességei szamanak a beallitasa
3 Bekapcsolasi id6 A bekapcsolasi id6 megadasa
4 Atfedés A megmdvelt teriletet megengedett atfedésének megadasa
5 Kikapcsolasi id6 A kikapcsolasi id6 megadasa
6 Teljes szélesség Az egyes részszélességekbdl kiszamitott munkaszélesség kijelzése
7 Részszélességek Az egyes részszélességek kijelzése

A részszélességek szélességének megadasa
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326-004

171111-002

4.2.13 <AUTO TURN munkagépprofilok> menii

AUTO TURN
Calibrate

Starting the calibration will close the current job.

@

Press OK to continue.

®

eed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0
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236328-003 48

<AUTO TURN kalibralas> menii

Megnevezés Funkcio
D <AUTO TURN kalibralas> Itt végezhet6 el az AUTO TURN (automatikus forduld) kalibralasa.

menu ‘4" oldal 142, AUTO TURN* kalibralas
1 OK Az AUTO TURN kalibralas inditasa.
2 Megszakitas Az AUTO TURN kalibralas megszakitasa.

79



4 Kezel6- és kijelzb6elemek
4.2 GPS PILOT menustruktara

326-004

(1)——Speed: 10 km/h

Next row Headland Prompt

First Turn Headland Distance

[ =

Calibrated Radius

Min. Left Min. Right

[ 6.43 m @ | 6.34 m

eed: 0.0km/h Heading: 214.0° Xtrack: N/A Pass: 0

236330-003 49
<AUTO TURN beallitasok> menii
<

Megnevezés Funkcié
E <AUTO TURN beallitasok> AUTO TURN beallitasok.

menu ‘& oldal 237, AUTO TURN* elézetes beallitasok elvégzése
1 Sebesség A bedllitott haladasi sebesség kijelzése.
Sebességcsokkentés Haladasi sebesség csdkkentése.
Sebességnovelés Haladasi sebesség novelése.
2 Koévetkezé nyomvonal A kovetkez6 nyomvonal kijelzése.
Kovetkez6 nyomvonal Az atugrani kivant nyomvonalak szamanak csokkentése.
Kévetkezé nyomvonal Az atugrani kivant nyomvonalak szamanak novelése.
3 Fordulasi irany A fordulasi irany beallitasa.
Balos fordulasi irany A balra fordulas beallitasa.
. Jobbos fordulasi irany A jobbra fordulas beallitasa.
4 Fordulo-értesités be A fordulé-értesités aktivalasa.
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326-004

<AUTO TURN beallitasok> menii
Megnevezés Funkcié
5 Forduld-értesités ki A forduld-értesités deaktivalasa.
6 Tavolsag a forduloig A fordulé-értesités megnyitasi idépontjanak beallitasa.
7 Sugar balra A minimalis balra fordulasi sugar kijelzése.
8 Sugér jobbra A minimalis jobbra fordulasi sugar kijelzése.
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326-004

162430-004

4.2.14 <Rendszerbeadllitasok> menii

®

System
Application IP Address
1.2.7 ] [ No such device - eth0

Language

(8)—— Nav. Controller log: 131

eed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0
236382-003 50
<Rendszerbeallitasok> menii
.au
Megnevezés Funkcio
A <Rendszer> menl Nyelv beallitdsa, protokollok exportalasa, nav. kontroller frissitése.
Alkalmazas-informaciok kijelzése.
1 Alkalmazas A telepitett alkalmazas szoftververziéjanak kijelzése.
2 IP cim A Terminal IP-cimének kijelzése.
3 Nyelv A terminal-kezel&fellilet nyelvének beallitasa.
‘" oldal 188, Nyelv beallitasa
4 GNSS-protokoll exportalasa GNSS-protokollok exportalasa USB-adattarolora.
5 Nav. kontroller frissités A navigacidés szamitogép szoftverének frissitése.
A frissitést csak képzett szakemberrel végeztesse el.
6 Konzolprotokollok Konzolprotokoll exportalasa USB-adattaroléra.
exportalasa
7 Nav. kontroller protokollok A navigaciés szamitogép protokolljanak exportalasa USB-adattarolora.
exportalasa
8 Nav. kontroller protokoll A navigaciés szamitogép aktualis protokolljanak kijelzése.
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@

Grid Spacing

© @ © o @

eed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0

326-004

248768-002 51
<Kijelz6 beallitasok> menii
Megnevezés Funkcié
B <Kijelz6> meni A kijelz6 beallitasainak beallitasa.
1 Mértékegységek Mértékegységrendszer kivalasztasa.
Metrikus / imperialis
‘" oldal 189, Mértékegyseégek beallitasa
2 Ora Az ora kijelzési formatumanak bedllitasa.
12 6ra / 24 ora.
& oldal 189, Ora szerinti id6 beallitasa
3 Menuk elrendezése A menuk elhelyezése.
jobb / bal
‘& oldal 190, Kezel6elemek felcserélése
4 WA jelzés Megmlivelt terilet jelzés be- / kikapcsolasa.
‘& oldal 190, Megmdvelt teriilet jelzés be- / kikapcsolasa
5 Nappali / éjszakai Gzemmdd | A képerny6 atkapcsolasa nappali és éjszakai lizemmad kozott.
<" oldal 191, Nappali és éjszakai Uzemmadd beallitasa
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326-004

<Kijelz6 beallitasok> menii

g

Megnevezés Funkcié

6 Megvilagitasi er6sség A képerny6 fényerejének beallitasa.
Beallitasi tartomany: 1 - 10
1 = sotét, 10 = vilagos

oldal 191, A képernyd fényerejének beallitasa

7 Automatikus rogzités A lefedettségi térkép automatikus aktivalasanak be- / kikapcsolasa.

oldal 192, A lefedettségi térkép automatikus aktivalasanak
beallitasa

8 Kijelzésor, kijelzés A kijelz6sor megjelenitési formatumanak beéllitasa.
Beallitasok: ki / kormanyzas / XTrack

oldal 192, A kormanyzasiirany-kijelzés beallitasa

9 Kijelz8sor, beallitas A kijelz6sor érzékenységének beallitasa.
Bedllitdsok: magas / kbzepes / alacsony

oldal 193, Erzékenység

10 Vonalak A racs / vonalak megjelenitésének beallitasa.
Beallitasok: racs / ki / A=B

oldal 193, A racs beallitasa

11 Racstavolsag A racsvonalak kozotti tavolsag beallitasa.

oldal 194, Racstavolsag beallitas
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326-004

Codes
Serial number
MD— 18230089
GPS subscriptions
@—{ E-DIF RTK_ROVER L2 GLONASS
AUTO TURN Status AUTO TURN Expiry
3)— Authorised i N/A

JD AutoTrac CAN Status JD AutoTrac CAN Expiry

@ [ Not authorised :| [ ---

@_{{— Enter code:w

peed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0

248769-001 52
<Elbfizetések> menii
Qg
Megnevezés Funkcié
C <Kdédok> mend Kijelzés, eléfizetések és licencek.
1 Sorozatszam A hasznalt el6fizetés sorozatszamanak kijelzése.
2 GPS-elétfizetések A hasznalt eléfizetés kijelzése.
3 AUTO TURN* allapot Az AUTO TURN funkcid licencének allapota.
4 AUTO TURN* lejarat Az AUTO TURN licenc lejarati datuma.
5 JD AutoTrac CAN allapot A JD AutoTrac CAN funkcié licencének allapota.
6 JD AutoTrac CAN lejarat A JD AutoTrac CAN licenc lejarati datuma.
7 Kod megadasa Koéd megadasa eléfizetések és funkciok engedélyezéséhez.
‘0" oldal 152, Kédok megadasa
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LLIHRAS

4.2.15 <Nyomvonaltervezés> menii

<Egyenes vonal menti vezetés> menii

A=B angle

I

279.133709

|
J

Shift: 0.00 m—

@)

326-004
162432-004

236378-002 53

<Egyenes vonal menti vezetés> menii

Megnevezés Funkcié
1 Uj A=B 1. Hozzon létre Uj A=B vonalat. ‘@ oldal 215, Referencia nyomvonal
A pont létrehozasa
B pont 2. Helyezze el az A pontot.
3. Helyezze el a B pontot.
2 El6z6 A=B Az elb6zbleg rogzitett A=B-vonalak listajanak megnyitasa.
A=B vonal betoltése.
‘" oldal 221, A=B vonalak betoltése
3 A=B szb6g Az északi irany és az aktualis haladasi irany kdzotti szog kijelzése.
Az A=B vonal sz6gének manualis megadasa.
‘" oldal 218, Szog alatt végzett egyenes vonalu vezetés (A + szdg)
4 B pont frissitése 1. Uj B pont elhelyezés. @ oldal 217, B pont ujbdli elhelyezése
A=B vonal megszakitas 2. A=B vonal létrehozasanak megszakitasa.
5 Reteszelés Az A=B vonal athelyezése a gép jelenlegi helyzetére.
‘" oldal 228, AB konturok eltolasa/athelyezése
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<Egyenes vonal menti vezetés> menii
A=B
Megnevezés Funkcié
6 Eltolas A nyomvonalak eltolasanak kijelzése az eredeti A=B vonalhoz
képest.

oldal 222, A=B vonal athelyezés

Eltolas balra Az A=B vonal eltolasa balra.
Eltolas jobbra Az A=B vonal eltolasa jobbra.
Korok <Kér alaku vonalvezetés> menu lehivasa.
= AB konturok <AB konturvonal menti vezetés> menu lehivasa.
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326-004

<AB konturvonal menti vezetés> menii

236396-003 54
<AB konturvonal menti vezetés> menii
Megnevezés Funkcié
1 Kontur kezdete AB kontur létrehozasa.
Kontur vége 1. AB kontur inditasa
2. AB kontur befejezése
" oldal 226, Referencia nyomvonal létrehozasa
2 El6z6 kontur A korabban létrehozott AB konturok listajanak megnyitasa.
AB kontur betdltése.
‘0" oldal 227, AB kontur betoltése
3 Kerlld kezdete AB kontur kerul8 uton vezetése.
Kerul6 befejezése 1. AB Kkontur kerild uton vezetésének inditasa
2. AB kontur keriil6 uton vezetésének befejezése
‘" oldal 229, Adaptiv AB kontur
4 Kontur dsszeflizése AB kontur kerulé uton vezetésének 6sszeflizése a létrehozott AB
konturral.
‘& oldal 229, Adaptiv AB kontur
5 Reteszelés AB kontur athelyezése a gép jelenlegi pozicidjaba.
‘" oldal 228, Eltolas a gép helyzetére
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4 Kezel6- és kijelzb6elemek
4.2 GPS PILOT mendistruktura

326-004

<AB konturvonal menti vezetés> menii

Megnevezés Funkcié
6 Kontdr megszakitas Az AB kontur létrehozasanak elvetése.
7 Eltolas A nyomvonalak eltolasanak kijelzése az eredeti AB konturhoz
képest.
oldal 228, AB konturok eltolasa/athelyezése
Eltolas balra AB kontur eltolasa balra
Eltolas jobbra AB kontur eltolasa jobbra.
A=B vonal <Egyenes vonal menti vezetés> menl lehivasa.
Koroék <Koér alaku vonalvezetés> meni lehivasa.
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4 Kezel6- és kijelz6elemek :l"‘ls

4.2 GPS PILOT menustruktura

326-004

<Kor alaku vonalvezetés> menii

236393-003 55
<Kor alaku vonalvezetés> menii

Megnevezés Funkcié
1 Kor kezdete 1. Kor alaki nyomvonal kezdete.

Kor rogzitése 2. Kor alaki nyomvonal rogzitése.

Kor vége 3. Kor alaku nyomvonal vége.

<" oldal 231, Referencia nyomvonal létrehozasa

2 El6z6 kor A korabban létrehozott kor alaku nyomvonalak listajanak

megnyitasa.
Kor alaki nyomvonal betoltése.

‘0" oldal 232, Szantofold (tabla) megmivelése / betakaritasa

3 Reteszelés Kor alaku nyomvonal dthelyezése a gép jelenlegi helyzetére.

‘" oldal 233, Kor alaku nyomvonal eltolasa

4 Kér megszakitasa Koér alaki nyomvonal létrehozdsanak elvetése.

5 Eltolas A nyomvonalak eltolasanak kijelzése az eredeti kor alaku
nyomvonalhoz képest.

‘& oldal 233, Kor alaku nyomvonal eltolasa

Eltolas balra Kor alaku nyomvonal eltolasa balra.
<" oldal 233, Kor alaku nyomvonal eltolasa

90 00 1405 189 2 - BA GPS PILOT Terminal S7 - 09/2014



4 Kezel6- és kijelzb6elemek
4.2 GPS PILOT mendistruktura

326-004

<Kor alaku vonalvezetés> menii

Megnevezés

Funkcio

Eltolas jobbra

Koér alaki nyomvonal eltolasa jobbra.

A=B vonal

<Egyenes vonal menti vezetés> menl lehivasa.

AB konturok

<AB konturvonal menti vezetés> mentu lehivasa.
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4 Kezel6- és kijelz6elemek [l"":

4.2 GPS PILOT menustruktura

326-004
163325-003

4.2.16 <AUTO TURN vezérlés> menii

<AUTO TURN vezérlés> menii

236502-001 56

Megnevezés Funkcio
1 Irany A fordulasi irany kivalasztasa.
Irany balra Fordulas balra.
Irany jobbra Fordulas jobbra.
2 Kovetkez6 nyomvonal A forduléhoz hasznalni kivant nyomvonal beallitasa.

— A forduld kdzben atugrani kivant nyomvonalak szamanak
csOkkentése.

— A forduld kdzben atugrani kivant nyomvonalak szamanak névelése.
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4 Kezelb- és kijelz6elemek
4.2 GPS PILOT menustruktira

326-004

<AUTO TURN vezérlés> menii

Megnevezés

Funkcio

3 Haladasi sebesség

A maximalis haladasi sebesség megadasa fordulashoz.

A Haladasi sebesség ndvelése

A maximalis haladasi sebesség novelése fordulaskor.

= | Haladasi sebesség

A maximalis haladasi sebesség csdkkentése fordulaskor.

csokkentése
4 Sebességkijelzd A haladasi sebesség grafikus kijelzése.
A kijelz6 azt mutatja, hogy az aktualis haladasi sebesség megfelel6-
e a forduléhoz.
5 Inditas Fordulasi folyamat inditasa.
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4 Kezel6- és kijelz6elemek
4.3 Modul

4.3 Modul

4.3.1 Teleservice modul allapotkijelzés

Ervényes: RTK NET korrekciétipus

LLHRA3

SiM

Communication Module

326-004

156793-003

Az aldbbi tablazat mutatja a LED-ek villogo
viselkedését az ismertetett allapot jellemzéséhez. A
modem konfiguraciojatol fliggéen meég egyéb
kombinaciok is lehetségesek. A CAN és hiba (error)
LED-ek a CAN-busz allapotait jelzik ki.

57
137715-001
Allapot CAN ERROR ON RS 232 GSM GPS
Normal Gzemmaod aktiv zo6lden
vilagit
Tavdiagnosztika aktiv pirosan
vilagit
Normal Gzemmod és narancss
tavdiagnosztika aktiv zinben
vilagit
Hiba vilagit
A kulsé GPS-forras (pl. CLAAS zo6lden zolden
262 antenna) GPS-pozicidja nem vilagit villog (1
érvényes Hz)
A kulsé GPS-forras GPS- zoélden zoélden
pozicidja érvényes vilagit villog (5
Hz)
Nem tértént meg a belépés a zblden z6lden
mobilradio-halézatba (GSM) vilagit villog (5
Hz)
Megtortént a belépés a zolden ciklikusan | zoélden zoélden
mobilradié-halézatba (GSM) vilagit zdlden vilagit villog (5
villog Hz)
Megtortént a belépés a GPRS- zo6lden z6lden zoélden
halézatba vilagit villog villog (5
Hz)
Kapcsolat felépitése az RTK- zo6lden ciklikusan | zélden zolden
hal6zattal vilagit zo6lden villog villog (5
villog Hz)

94
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4 Kezel6- és kijelzb6elemek

4.3 Modul
326-004
Allapot CAN ERROR ON RS 232 GSM GPS
A kapcsolat aktiv az RTK- zélden pirosan zoélden zoélden
halézattal vilagit villog villog villog (5
Hz)
A kapcsolat aktiv az RTK- z6lden z6lden z6lden z6lden
halézattal, és korrekcios adatok vilagit villog villog villog (5
fogadéasa Hz)

4.3.2 Navigacios szamitégép allapotkijelzés

N O

®

”

\
® @

4.3.3 Szelepvezérld egység allapotkijelzés

235893-001

235895-001

163073-001

Az alabbi tablazat mutatja a vilagité diédak villogd
viselkedését az ismertetett allapot jellemzéséhez.

58

Uzemi Allapot
< vilagité vilagité
Allapot dioda (L | dioda (L

ED) (2) ED) (1)
A navigaciés szamitogép | ki ki
aram nélkul van.

Szantofoldi menet aktiv. pirosan z6lden
vilagit vilagit
Koézuti menet aktiv. pirosan sargan
vilagit vilagit
Nincs kapcsolat a pirosan sargan
terminallal. vilagit villog

Ervényes: GPS PILOT - Hydraulic

163080-004

Az alabbi tablazat mutatja a LED-ek villogd
viselkedését az ismertetett allapot jellemzéséhez.

59

- Allapot Villogé kéd

lapet LED (2) | LED (1)

Normal izemmod z6lden ki

aktiv vilagit

A szelepvezérl§ ki ki

egység aram nélkul

van

Villogd kéd 21-29 zoélden villog, pl. a “23”

vilagit kod 2-szer,

szinet, 3-szor,
szinet,
valtakozva.

A villogd kodok leirasat az <Uzemzavar és

hibaelharitas> menu tartalmazza.

oldal 255,

Szelepvezérls egység villogd kéd hiba
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5 Miiszaki adatok
5.1 GPS PILOT

326-004

5 Miszaki adatok
5.1 GPS PILOT

135624-007
5.1.1 A korrekciés jel pontossaga

Korrekcios jel Pontossag
EGNOS / WAAS, E-DIF +/- 15-30 cm
OMNISTAR HP +/- 5-10 cm
OMNISTAR XP / G2 +/-12 cm
BASELINE HD +/- 4-6 cm
RTK +/-2-3 cm
RTK NET +/- 2-3 cm

Vegye figyelembe, hogy nem mindegyik valtozat all rendelkezésre minden orszagban. Ezzel kapcsolatban
tajékozodjon értékesitési partnerénél.

Az EGNOS egy olyan szolgéltat?s, amely Eurépaban dijmentesen rendelkezésre all. A WAAS egy
O0sszehasonlithatd szolgaltatas Eszak-Amerika terlletén. Vegye figyelembe, hogy a két rendszer esetén, az id6

folyaman el6fordulhat a nyomsavok eltolédasa (miholdelsodrédas). A rendszerek flottakdtelékben valo
hasznalatra (pl. kombajn) nem megfelelék.

Az E-DIF egy szabadalmaztatott korrekcids algoritmus, amely kizarélag a standard GPS-miiholdakat hasznalja
a korrekcids tényez6 kiszamitasara. Tehat az E-DIF az egész vilagra kiterjedden korrekciods alternativaként all
rendelkezésre a bazispontossag szegmensben, és a nyomvonal a nyomvonalhoz alkalmazasok esetén
pontossag tekintetében néhany percen beliil 6sszehasonlithaté az SBAS szolgaltatasokkal (EGNOS, WAAS
stb.). Az E-DIF kizardlag csatlakozdé menetekhez (nyomvonal a nyomvonalhoz) hasznalhaté. Az E-DIF
alkalmatlan agyasokban valé haladashoz, Controlled Traffic alkalmazasokban val6é hasznalatra, valamint
oszlopok kozotti hasznalatra (pl. kombajn). Pontok rogzitése a kdzvetlen helyzetmeghatarozas céljabdl szintén
nem lehetséges. A hosszabb munkamegszakitas okozta nyomvonaleltolasok (miiholdelsodrédas) frissitési
funkcioval (vonatkoztatasi pont elhelyezése) korrigalhatok.

A pontossagi adatok a gépre szerelt GPS-vev6készulék optimalis korilmények kdzotti pontossagara
vonatkoznak. Az 8sszes adat maximalis érték. A nyomvonal és nyomvonal kdz6tti pontossag, valamint az
abszolut pontossag kilonb6z8. A nyomvonal és nyomvonal kézétti pontossag hatarozza meg a
csatlakozémenet pontossagat az esetek 95 szazalékaban 15 percen belll a referencia-nyomvonalhoz képest.
Az abszolut pontossag azt adja meg, hogy egy bizonyos pozicié egy késébbi idépontban milyen pontossaggal
talalhaté meg. A teljes rendszer tényleges pontossaga eltérhet a fent megnevezett pontossagi adatoktol. Ez a
kiilénb6zé befolyasolo tényezdktdl fligg, mint pl. a jarmiivekkel kapcsolatos tényezék (keréktavolsag,
potsulyozas, kalibralas stb.), a raépitett géppel kapcsolatos tényezék (oldalsé vontatas, beallitas,
frontfelszerelési gép stb.), valamint a szantéfoldi kérilmények/talajviszonyok.

A mobilradié-halézaton keresztul szolgaltatott korrekcids adatok esetén az alkalmazhatésag a mindenkor
hasznalt mobilradié-szolgaltatd lefedettségétdl fugg.

A CLAAS cég nem vallal felelésséget olyan koriilményekért vagy eseményekért, amelyek nem tartoznak
a CLAAS cég altal befolyasolhaté teriiletekhez. llyenek lehetnek, pl. az atmo- / tropo- / ionoszféraban
létrejovo zavarok, a globalis miiholdas navigacios rendszerek (GPS, GLONASS, GALILEO)
miiholdjainak és foldi referenciaallomasainak, valamint a korrekcios szolgaltatasok (EGNOS,
OMNISTAR stb.) miiholdjainak meghibasodasal/iizemzavara, vagy nem megfeleld rendelkezésre allasa
és learnyékolodasa.
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5 Miiszaki adatok
5.1 GPS PILOT

326-004
162192-004

5.1.2 GPS PILOT specifikacio

A gyarilag GPS PILOT rendszerrel felszerelt CLAAS
gepeknél: A gép Uzemeltetési utasitasa.

Ervényes:

GPS PILOT - Hydraulic
GPS PILOT - Steer ready
GPS PILOT FLEX

Megnevezés

Uzemi feszliltség 12 vDC
Fokabelkoteg biztositékok 2x15 A
Elektromos kormanykerék biztositék 30 A
Ervényes: GPS PILOT FLEX
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5 Miiszaki adatok
5.2 S7 terminal

326-004

5.2 S7 terminal
5.2.1 Specifikacié

162357-002

S7 terminal 236243-002 60

Megnevezés

H Magassag 146 mm
Szélesség 205 mm

T Mélység 62 mm
Témeg 1,14 kg
Védettségi osztaly IPx4 —
Uzemi hémeérséklet -20 - +60 °C
Tarolasi h6mérséklet -40 - +85 °C

Képerny6: TFT-LCD WVGA szines kijelz6 — —

Képerny6atlé 17,8 cm
Képernyéfelbontas 800 x 480 pixel
Uzemi fesziiltség 9-36 \%
Max. aramfelvétel 1,0 A
Max. elektromos teljesitmény 12 w
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6 A termék el6készitése
6.1 A gép kikapcsolasa és rogzitése

326-004

6 A termék elokészitése

6.1 A gép kikapcsolasa és rogzitése
151756-006
6.1.1 Gép kikapcsolasa és rogzitése

Tevékenység

Allitsa meg a gépet. —

Miikddtesse a rogzitéféket. —

Allitsa le a dizelmotort. —

Rogzitse a gépet elgurulas ellen. —

Huzza ki a gyujtaskulcsot és vigye magaval. —

Huzza ki az akkumulatorlevélaszt6 fékapcsolot és vigye magaval. —

Tartson megfelel§ biztonsagi tavolsagot a bizonyos ideig leallitas utan is —
mikodd géprészektél.

Varja meg, amig a bizonyos ideig leallitas utan is mikédd géprészek —
teliesen megallnak.

Tartsa tavol az illetéktelen személyeket és a gyermekeket. —

Oy o O OO oo o) o) o

Vegye figyelembe a "Gép kikapcsolasa és biztositasa" fejezet pontjait a —
gép kezelési utasitasaban.

A gép kezelési utmutatdja.
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6 A termék el6készitése
6.2 Uzembe helyezés elétt

6.2 Uzembe helyezés el6tt

6.2.1 Az els6 Uizembe helyezés el6tt

326-004

154740-004

Elvégzendé tevékenység

O Végezze el a telepitést a beszerelési utmutaténak megfeleléen.

GPS PILOT mellékelt 6sszeszerelési utasitas

] Kapcsolja be a terminalt.

oldal 155

(1| A CEBIS-ben valassza vezérld érzékeldként a <GPS-érzékeldt>.
A gép uzemeltetési utasitasa.

Ervényes:

JAGUAR AUTO PILOT-tal

LEXION AUTO PILOT-tal

TUCANO AUTO PILOT-tal

XERION AUTO PILOT-tal

oldal 136

[ Kapcsolja be a féhajtomivet.

A gép Uzemeltetési utasitasa.
Ervényes:
JAGUAR AUTO PILOT-tal
LEXION AUTO PILOT-tal
TUCANO AUTO PILOT-tal

az Osszes szikséges pontban leirt munkakat.

[ Kapcsolja at a GPS PILOT-ot <szant6foldi menet> maédra. oldal 161
[ Kapcsolja be az <AUTO PILOT> fékapcsolét a CEBIS-ben. oldal 169
Ervényes:
JAGUAR AUTO PILOT-tal
LEXION AUTO PILOT-tal
TUCANO AUTO PILOT-tal
XERION AUTO PILOT-tal
O Helyezze Gzembe a korrekcios jelet. oldal 144
L] Kalibralja a GPS PILOT-ot. oldal 102
] Végezze el a karbantartasi munkakat a karbantartasi intervallumoknak oldal 271
megfelelden.
[ | Minden tizembe helyezés el6tt végezze el az ellenérzdlista pontjainak megfeleléen oldal 101
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6 A termék el6készitése
6.2 Uzembe helyezés elétt

6.2.2 Minden egyes ilizembe helyezés el6tt

326-004
154741-003

Elvégzend6 tevékenység

Végezze el a karbantartasi munkakat a karbantartasi intervallumoknak
megfeleléen.

oldal 271

Kapcsolja be a terminalt.

oldal 155

Kapcsolja at a GPS PILOT-ot <Szanto6féldi menet> médra.

oldal 161

| | Ay

Kapcsolja be a f6hajtomivet.

A gép Uzemeltetési utasitasa.
Ervényes:
JAGUAR AUTO PILOT-tal
LEXION AUTO PILOT-tal
TUCANO AUTO PILOT-tal

[ Kapcsolja be az <AUTO PILOT> fé6kapcsolét a CEBIS-ben.
Ervényes:

JAGUAR AUTO PILOT-tal

LEXION AUTO PILOT-tal

TUCANO AUTO PILOT-tal

XERION AUTO PILOT-tal

oldal 169

[ Kapcsolja be a BASELINE HD korrekcids jelet.
Ervényes: BASELINE HD korrekcids jel

BASELINE HD referenciaallomas kezelési Utmutatd

Vérja meg, hogy a GPS-allapot = <lizemkész> legyen

oldal 168

Gépbeallitasok elvégzése.

oldal 102

Uj feladat Iétrehozéasa / feladat folytatasa

oldal 206

Valasszon menetstratégiat.

oldal 213

| |

Allitsa be az automatikus vezérlés érzékenységét.

oldal 198
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6 A termék el6készitése
6.3 A gép els6 Uzembe helyezése

326-004

6.3 A gép elsé Uizembe helyezése
162543-003

6.3.1 Jarmiiprofil lIétrehozasa

i . -

AXION

| 2 Hivja le a <Beallitasok> menit.

= N

Vehicle Name /Ci%> i = 7 'y > I

Steer Details Status

Hivja le a <JarmUprofilok> menat.

=

|

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

Oy . 2 .
) @_ ] m » Erintse meg a kapcsoldfelliletet (2).
S, S S A=D Megnyilik a billentyizet.
: = e | » Adja meg és nyugtazza a jarmdprofil nevét a
Nz Q billentylizeten keresztil.
o Speed: 0.0kmjh Heading: 0.0° Xtrack:N/A Pass: 0 61 A rendszer létrehozza az uj jarmiiprofilt, és kivalasztja

aktualis jarmdprofilként. A jarmdprofil neve megjelenik
a kijelzén (3).

188960-001

171772-002

6.3.2 GPS PILOT kalibralas ellenorzolistak attekintése

GPS PILOT tipus Gép

GPS PILOT - Hydraulic Osszes 1. kalibralasi sorrend ellenérzélista oldal 103

Gyari GPS PILOT AXION 2. kalibralasi sorrend ellenérzdélista oldal 103

GPS PILOT - Steer ready ARION

Gyari GPS PILOT JAGUAR 3. kalibralasi sorrend ellenérzélista oldal 105

GPS PILOT - Steer ready LEXION
TUCANO

Gyéri GPS PILOT XERION 4. kalibralasi sorrend ellenérzdlista oldal 106

GPS PILOT - Steer ready

GPS PILOT - Steer ready Fendt 5. kalibralasi sorrend ellenérzdélista oldal 107
AutoGuide / VarioGuide

GPS PILOT - Steer ready Challenger lanctalpas 6. kalibralasi sorrend ellenérzdélista oldal 107
traktor

GPS PILOT - Steer ready AGCO 1. kalibralasi sorrend ellenérzélista oldal 103

GPS PILOT - Steer ready Case 1. kalibrélasi sorrend ellenérzdlista oldal 103
New Holland

GPS PILOT - Steer ready John Deere 8030 Series 1. kalibrélasi sorrend ellenérzdlista oldal 103
AutoTrac

GPS PILOT - Steer ready John Deere R szériak 7. kalibralasi sorrend ellenérzdlista oldal 106

GPS PILOT FLEX Osszes 8. kalibralasi sorrend ellenérzdlista

102
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6 A termék el6készitése
6.3 A gép els6 Uzembe helyezése

6.3.3 1. kalibralasi sorrend ellendrzélista

326-004
170745-002

Elvégzend6 tevékenység
[ | valasszon <Kalibralasi sorrend> ellenérzélistat a GPS PILOT tipus és a géptipus oldal 102
alapjan.
[ | Olvassa el a <GPS PILOT kalibralas eldkészitése> fejezetet és vegye figyelembe oldal 110
az abban foglaltakat.
[ Végezze el a kormanytesztet. oldal 111
[] A jarmi és a szeleptipus kivalasztasa. oldal 112
[] | Antennapozicié megadasa. oldal 116
] A jarmi méreteinek megadasa. oldal 116
] Adja meg a navigacios szamitdégép helyzetét. oldal 122
[ Végezze el a <Kormanyzasiszdg-érzékel6 durva> kalibralasi Iépést. oldal 123
L] Végezze el a <Fordulokor> kalibralasi |épést. oldal 125
[ Végezze el a <Minimalis aram> kalibralasi lIépést. oldal 127
] Végezze el a <Lock to Lock> kalibralasi Iépést. oldal 129
] Végezze el a <P-tényez6> kalibralasi lépést. oldal 130
L] Végezze el a <Kormanyzasiszdg-érzékel6 finom> kalibralasi 1épést. oldal 131
L] Végezze el a <Gordulékdrdblés> kalibralasi |épést. oldal 133
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6 A termék el6készitése
6.3 A gép els6 Uzembe helyezése

6.3.4 2. kalibralasi sorrend ellendrzélista

326-004
173237-001

Elvégzendé tevékenység

[ | valasszon <Kalibralasi sorrend> ellendrzdlistat a GPS PILOT tipus és a géptipus oldal 102
alapjan.
[ | Olvassa el a <GPS PILOT kalibralas elékészitése> fejezetet és vegye figyelembe oldal 110
az abban foglaltakat.
[ | Olvassa el az <Uzenet az ARION és AXION kalibralasakor> fejezetet és vegye oldal 109
figyelembe az abban foglaltakat.
L] Végezze el a kormanytesztet. oldal 111
L] A jarm{ és a szeleptipus kivalasztasa. oldal 112
[ Antennapozicié megadasa. oldal 116
[ A jarm0 méreteinek megadasa. oldal 120
[ Adja meg a navigacios szamitdégép helyzetét. oldal 122
L] Végezze el a <Kormanyzasiszdg-érzékel6 durva> kalibralasi [épést. oldal 123
[ Végezze el a <Fordulokor> kalibralasi Iépést. oldal 125
[ Végezze el a <Minimalis aram> kalibralasi Iépést. oldal 127
[ Végezze el a <Lock to Lock> kalibralasi lépést. oldal 129
[ Végezze el a <P-tényez6> kalibralasi Iépést. oldal 130
L] Végezze el a <Kormanyzasiszdg-érzékels finom> kalibralasi Iépést. oldal 131
[ Végezze el a <Gordulékordélés> kalibralasi 1épést. oldal 133
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6 A termék el6készitése
6.3 A gép els6 Uzembe helyezése

6.3.5 3. kalibralasi sorrend ellendrzélista

326-004
173238-001

Elvégzend6 tevékenység
[ | valasszon <Kalibralasi sorrend> ellenérzélistat a GPS PILOT tipus és a géptipus oldal 102

alapjan.
[1 | A CEBIS-ben allitsa be vezérld érzékeldként a <GPS-érzékelst>. oldal 136
[ Kapcsolja be az <AUTO PILOT> fé6kapcsolét a CEBIS-ben. oldal 169
L] Kapcsolja be a f6hajtomivet. —

A gép kezelési utasitasa.

[ | Olvassa el a <GPS PILOT kalibralas eldkészitése> fejezetet és vegye figyelembe oldal 110

az abban foglaltakat.
] Végezze el a kormanytesztet. oldal 111
L] A jarmi és a szeleptipus kivalasztasa. oldal 113
L] Antennapozicié megadasa. oldal 116
] A jarmi méreteinek megadasa. oldal 120
[ Adja meg a navigacios szamitégép helyzetét. oldal 122
[ Végezze el a <Kormanyzasiszdg-érzékel6 durva> kalibralasi Iépést. oldal 123
L] Végezze el a <Fordulokor> kalibralasi |épést. oldal 125
L] Végezze el a <Minimalis &ram> kalibralasi 1épést. oldal 127
] Végezze el a <Lock to Lock> kalibralasi Iépést. oldal 129
[ Végezze el a <P-tényez6> kalibralasi I1épést. oldal 130
[ Végezze el a <Kormanyzasiszdg-érzékel6 finom> kalibralasi 1épést. oldal 131
L] Végezze el a <Gordulékdrdblés> kalibralasi |épést. oldal 133
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6.3.6 4. kalibralasi sorrend ellendrzélista

326-004
171768-002

Elvégzendé tevékenység

[ | valasszon <Kalibralasi sorrend> ellendrzdlistat a GPS PILOT tipus és a géptipus oldal 102

alapjan.
L] | A CEBIS-ben 4llitsa be vezérld érzékeldként a <GPS-érzékeldt>. oldal 136
O Kapcsolja be az <AUTO PILOT> fékapcsolét a CEBIS-ben. oldal 169
L1 Aullitsa be a standard kormanyzast.

A gép kezelési utasitasa.

Végezze el a standard kormanyzas kalibralasat, a kimélé menet kildn kalibralasa

nem szikséges.
[ | Forditsa a vezetsfiilkét alaphelyzetbe.

A gép kezelési utasitasa.

A kalibralast ugy kell elvégezni, hogy a vezetéfiilke alaphelyzetben van.
[ 1| Olvassa el a <GPS PILOT kalibralas elékészitése> fejezetet és vegye figyelembe oldal 110

az abban foglaltakat.
] Végezze el a kormanytesztet. oldal 111
[ A jarm( és a szeleptipus kivalasztasa. oldal 112
[ Antennapozicié megadasa. oldal 116
O A jarm{ méreteinek megadasa. oldal 116
L] Adja meg a navigacios szamitégép helyzetét. oldal 122
] Végezze el a <Forduldkdr> kalibralasi Iépést. oldal 125
[ Végezze el a <Lock to Lock> kalibralasi lépést. oldal 129
[ Végezze el a <Gordiilékorddlés> kalibralasi lépést. oldal 133
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326-004
171773-002

6.3.7 5. kalibralasi sorrend ellendrzélista

Elvégzend6 tevékenység
[ | valasszon <Kalibralasi sorrend> ellenérzélistat a GPS PILOT tipus és a géptipus oldal 102
alapjan.
[ | Olvassa el a <GPS PILOT kalibralas eldkészitése> fejezetet és vegye figyelembe oldal 110
az abban foglaltakat.
[ Végezze el a kormanytesztet. oldal 111
[] A jarmi és a szeleptipus kivalasztasa. oldal 113
[] | Antennapozicié megadasa. oldal 116
] A jarmi méreteinek megadasa. oldal 120
] Adja meg a navigacios szamitdégép helyzetét. oldal 122
[ Végezze el a <Kormanyzasiszdg-érzékel6 durva> kalibralasi Iépést. oldal 123
L] Végezze el a <Fordulokor> kalibralasi |épést. oldal 125
] Végezze el a <Lock to Lock> kalibralasi Iépést. oldal 129
] Végezze el a <Kormanyzasiszdg-érzékelS finom> kalibralasi 1épést. oldal 131
] Végezze el a <Gordiilékordolés> kalibralasi lépést. oldal 133

171769-002
6.3.8 6. kalibralasi sorrend ellendrzélista

Elvégzend6 tevékenység

[ | valasszon <Kalibralasi sorrend> ellenérzélistat a GPS PILOT tipus és a géptipus oldal 102
alapjan.

[ | Olvassa el a <GPS PILOT kalibralas eldkészitése> fejezetet és vegye figyelembe oldal 110
az abban foglaltakat.

[ Végezze el a kormanytesztet. oldal 111

[] A jarmi és a szeleptipus kivalasztasa. oldal 112

[1 | Antennapozicié megadasa. oldal 116

] A jarmi méreteinek megadasa. oldal 116

] Adja meg a navigacios szamitdégép helyzetét. oldal 122

[ Végezze el a <Fordulokor> kalibralasi lépést. oldal 125

L] Végezze el a <Gordulékdrdblés> kalibralasi |épést. oldal 133
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6.3.9 7. kalibralasi sorrend ellendrzélista

326-004
173239-001

Elvégzendé tevékenység

[ | valasszon <Kalibralasi sorrend> ellendrzdlistat a GPS PILOT tipus és a géptipus oldal 102
alapjan.
[]| Olvassa el a <GPS PILOT kalibralas eldkészitése> fejezetet és vegye figyelembe oldal 110
az abban foglaltakat.
O Végezze el a kormanytesztet. oldal 111
[ A jarmU és a szeleptipus kivalasztasa. oldal 112
[ 1| Antennapozicié megadasa. oldal 116
[ A jarmi{ méreteinek megadasa. oldal 120
[ Adja meg a navigacios szamitdégép helyzetét. oldal 122
[ Végezze el a <Forduldkdr> kalibralasi lépést. oldal 125
L] Végezze el a <Lock to Lock> kalibralasi |épést. oldal 129
[ Végezze el a <Gordulékordélés> kalibralasi 1épést. oldal 133
171888-002
6.3.10 8. kalibralasi sorrend ellenérzélista
Elvégzendé tevékenység
[ ]| Valasszon <Kalibralasi sorrend> ellenérzslistat a GPS PILOT tipus és a géptipus oldal 102
alapjan.
[ ]| Olvassa el a <GPS PILOT kalibralas elékészitése> fejezetet és vegye figyelembe oldal 110
az abban foglaltakat.
[ Végezze el a kormanytesztet. oldal 111
[ A jarm{ és a szeleptipus kivalasztasa. oldal 112
O Antennapozicié megadasa. oldal 116
L] A jarm{ méreteinek megadasa. oldal 116
] Adja meg a navigacios szamitdégép helyzetét. oldal 122
[ Végezze el a <Forduldkor> kalibralasi Iépést. oldal 125
[ Végezze el a <Kormanyattétel> kalibralasi lépést. oldal 128
[ Végezze el a <Lock to Lock> kalibralasi Iépést. oldal 129
L] Végezze el a <Gordulékordblés> kalibralasi lépést. oldal 133
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326-004
172981-001

6.3.11 Uzenet az ARION és AXION kalibralasakor

Ervényes:

Gyéri GPS PILOT:
ARION

AXION

A kalibralasi lépések folyaman tdbbszér megjelenik
egy Uzenet, ami az ATP modul Gjrainditasardl
tajékoztat.

Az Ujrainditas automatikusan torténik.

Ervényes:
GPS PILOT - Steer ready:
ARION
AXION
A kalibralasi Iépések kdzben tdbbszoér megjelenik egy
Uzenet, amely a <GPS PILOT> fékapcsold
atkapcsolasara szodlit fel:
» Kapcsolja a <GPS PILOT> f6kapcsolot <Kdzuti
kdzlekedés> kapcsoldhelyzetbe. oldal 158
172783-001

Informacidk! Ha a <GPS PILOT fékapcsolé> <Ki>
kapcsolohelyzetbe kertl, akkor az 6sszes, mar
beallitott kalibralasi Iépés elveszik.

» Varjon 2 masodpercet.

» Kapcsolja a <GPS PILOT> fékapcsoloét
<Szantéfoldi menet>
kapcsolohelyzetbe. oldal 161
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326-004
162467-004

6.3.12 A GPS PILOT kalibralasanak elokészitése
Feltételek:
» A kalibralashoz legalabb egy 75 m x 50 m

nagysagu tertletre van sziikség.

A kalibralashoz minimalisan sziikséges Utszakasz
hossza 75 m.

Kalibralas kdzben a motorfordulatszam legyen
magasabb, mint 1500 min-'.

A kalibralast csak megfeleléen képzett
szakemberekkel végeztesse el.

A kalibralast sik, szilard talajon kell elvégezni.

Kalibralas el6tt végezze el a kdvetkezd Iépéseket:

» Hozza Iétre a jarmii profiljat, oldal 102 vagy
téltse be. <©" oldal 195

» Melegitse fel a hidraulikaolajat.

<Jarmiikalibralas> menii lehivasa

_ Hivja le a <Beallitasok> meniit.

| 2 Hivja le a <JarmUprofilok> mendat.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).
Megnyilik a <Jarmiikalibralas> meni.

A kalibralast 1épésrél Iépésre kell elvégezni.

A gombok ennek megfeleléen egymas utan
aktivalodnak.

[0l SRemacNAC Hamdinge NN AACK A sy Nib 62
188992-002

172997-001
Informaciok

Kalibralas kdzben allandd sebességgel kell haladni.

» Hasznalja a beépitett tempomatot.
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6 A termék el6készitése
6.3 A gép els6 Uzembe helyezése

6.3.13 Kormanyteszt elvégzése

-
- 189011-003

189124-001

63

64

326-004
162551-003

» A jarmlnek létrehozottnak kell lenni. oldal 102
» A GPS-jel legyen Gzemkész. oldal 168

» A XERION gépeken a GPS PILOT-ot aktivalni kell
a tobbfunkcios karon. oldal 170

Kalibralas el6tt tesztelje, hogy a szelepcsatlakozodkat
mindkét oldalon megfelel6en csatlakoztattak-e.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
Megnyilik a kormanyteszt.

Végezze el a kormanytesztet:

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
A jérmi balra kormanyoz.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).
A kormanyzasi folyamat leéll.

» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (3).
A jarmii jobbra kormanyoz.

» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (2).
A kormanyzasi folyamat leall. A kormanyteszt
befejezddétt.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (4).
Visszatérés a <Jarmlikalibralas> men’ibe.

Sikertelen kormanyteszt

Ha a kormanyzas nem mikédik megfeleléen, akkor a
szelepek csatlakozéi fel vannak cserélve.

Ha a teszt soran a rendszer a kivant irannyal

ellentétesen kormanyoz, a kdvetkez6k szerint jarjon

el:

» Cserélje fel a <VL> és <VR> szelepcsatlakozot.

» Végezze el ismét a kormanytesztet.

Ha a teszt soran a rendszer csak egy iranyban

kormanyoz, a kovetkezbk szerint jarjon el:

» Cserélje fel a <VL> vagy <VR> szelepcsatlakozot
a <VE> szelepcsatlakozdval.

» Végezze el ismét a kormanytesztet.
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6 A termék el6készitése

6.3 A gép els6 Uzembe helyezése

6.3.14 Jarmii- és a szeleptipus kivalasztasa

189012-003

Vehicle Type

Valve Type

189014-002

65

66

326-004
162552-003

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
Megnyilik a <Jarmdi- és szeleptipus> mendi.
» Valasszon jarmitipust és szeleptipust a
kivalasztasi listarol.
» Gyari GPS PILOT ‘@ oldal 113
» GPS PILOT - Hydraulic ‘©° oldal 113
» GPS PILOT - Steer ready ©" oldal 114
» GPS PILOT FLEX & oldal 115

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
» Valasszon jarm(tipust a listabdl.
A kivalasztott jarm(itipus megjelenik a gombon (1).

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).
» Valasszon szeleptipust a listabdl.
A kivéalasztott szeleptipus megjelenik a gombon (2).

» A beallitasok mentése: érintse meg a gombot (3).

Visszatérés a <Jarmdiikalibralas> meniibe. A
beallitasokat lementi.

» A beallitasok elvetése: érintse meg a
kapcsolofeliiletet (4).

Visszatérés a <Jarmlikalibralas> meniibe. A

modositasokat elveti a rendszer.

A médositott szeleptipus tarolasahoz ki kell kapcsolni
a navigacids szamitogépet, majd ismét be kell
kapcsolni.

» Kapcsolja ki a <GPS PILOT>
fékapcsolot. oldal 165

» Varja meg, amig a LED-ek mar nem vilagitanak a
navigacios szamitdégépen. oldal 95

» Kapcsolja be a <GPS PILOT>
fékapcsolot. oldal 161
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6 A termék el6készitése

6.3 A gép els6 Uzembe helyezése

6.3.15 A jarmiitipus és a szeleptipus kivalasztasi listaja, gyari GPS PILOT

326-004
170848-002

Gép Jarmiitipus Szeleptipus

ARION Standard traktor CLAAS AUTOPILOT
AXION Standard traktor CLAAS AUTOPILOT
JAGUAR Szecskazé CLAAS AUTOPILOT
LEXION Kombajn CLAAS AUTOPILOT
TUCANO Kombajn CLAAS AUTOPILOT
XERION XERION CLAAS AUTOPILOT

6.3.16 A jarmiitipus és a szeleptipus kivalasztasi listaja, GPS PILOT - Hydraulic

173275-001

A szeleptipust a szelep tipustablajardl (A) olvashatja

le.

A (<- 063Y11 / 15 ->) szeleptipus esetén a valasztas:

<HYD_Valve 15 L>.

A (<- 063Y11 / 35 ->) szeleptipus esetén a valasztas:

<HYD_Valve 35 L>.

67
<GPS PILOT> kormanyszelep 150719-001
Szeleptipus Gép Jarmiitipus Szeleptipus
15 L szelep Jarvaszecskazo Szecskazé HYD Valve 15L
15 L szelep Torzskormanyzasu Torzskormanyzasu HYD_Valve 15L
traktorok traktorok
15 L szelep Kombajn Kombajn HYD_Valve 15 L
15 L szelep Onjaré permetezégép Onjaré permetezégép HYD_Valve 15 L
15 L szelep Mitragyaszéro Mitragyaszoro HYD Valve 15L
15 L szelep Standard traktor Standard traktor HYD_Valve 15 L
35 L szelep Jarvaszecskazoé Szecskazoé HYD_Valve 35L
35 L szelep Térzskormanyzasu Torzskormanyzasu HYD_Valve 35 L
traktorok traktorok
35 L szelep Kombajn Kombdjn HYD_ Valve 35L
35 L szelep Onjaré permetezégép Onjaré permetezégép HYD Valve 35 L
35 L szelep Miitragyaszoro Mitragyaszoro HYD Valve 35L
35 L szelep Standard traktor Standard traktor HYD Valve 35 L
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326-004

173276-001

6.3.17 A jarmiitipus és a szeleptipus kivalasztasi listaja, GPS PILOT - Steer ready

Gép Jarmiitipus Szeleptipus
CLAAS JAGUAR AUTO PILOT-tal Szecskazé CLAAS AUTOPILOT
CLAAS kombajn AUTO PILOT-tal Kombajn CLAAS AUTOPILOT

CLAAS traktor AUTO PILOT-tal és GPS PILOT
elékészitéssel

Standard traktor

CLAAS AUTOPILOT

CLAAS traktor PVED rendszerrel

Standard traktor

CLAAS PVED-CL

CLAAS XERION AUTO PILOT rendszerrel XERION CLAAS AUTOPILOT
AGCO jarvaszecskazo AutoGuide ready Szecskazo AGCO AutoGuide
rendszerrel

AGCO kombajn AutoGuide ready rendszerrel Kombajn AGCO AutoGuide
AGCO o6njaré permetezégép AutoGuide ready Onjar6 permetezdgép AGCO AutoGuide
rendszerrel

AGCO miutragyaszoérd AutoGuide ready rendszerrel | Mitragyaszéro AGCO AutoGuide
AGCO traktor AutoGuide ready rendszerrel Standard traktor AGCO AutoGuide

Challenger lanctalpas / gumihevederes traktor
AutoGuide ready rendszerrel

Lanctalpas /
gumihevederes traktor

Challenger AutoGuide

Case / New Holland jarvaszecskazo Szecskazoé CNH AccuGuide /
AccuGuide ready vagy IntelliSteer ready IntelliSteer
rendszerrel

Case / New Holland térzskormanyzasu traktor Torzskormanyzasu CNH AccuGuide /
AccuGuide ready vagy IntelliSteer ready traktorok IntelliSteer
rendszerrel

Case / New Holland kombajn AccuGuide ready Kombajn CNH AccuGuide /

vagy IntelliSteer ready rendszerrel IntelliSteer
Case / New Holland 6njaré permetez6gép Onjaré permetezégép CNH AccuGuide /
AccuGuide ready vagy IntelliSteer ready IntelliSteer

rendszerrel

Case / New Holland mitragyaszo6ro
AccuGuide ready vagy IntelliSteer ready
rendszerrel

Mitragyaszoéro

CNH AccuGuide /
IntelliSteer

Case / New Holland traktor AccuGuide ready vagy
IntelliSteer ready rendszerrel

Standard traktor

CNH AccuGuide /
IntelliSteer

Case / New Holland PVE torzskormanyzasu traktor | Torzskormanyzasu CNH PVE AccuGuide /
AccuGuide ready vagy IntelliSteer ready traktorok IntelliSteer

rendszerrel

Case / New Holland PVE kombajn AccuGuide Kombajn CNH PVE AccuGuide /

ready vagy IntelliSteer ready rendszerrel

IntelliSteer

Case / New Holland PVE 6njaré permetez6gép
AccuGuide ready vagy IntelliSteer ready
rendszerrel

Onjaré permetezégép

CNH PVE AccuGuide /
IntelliSteer

Case / New Holland PVE mtragyaszoéro
AccuGuide ready vagy IntelliSteer ready
rendszerrel

Mitragyaszoro

CNH PVE AccuGuide /
IntelliSteer
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326-004

Gép Jarmiitipus Szeleptipus

Fendt traktor VarioGuide ready vagy AutoGuide Standard traktor Fendt VarioGuide /
ready rendszerrel AutoGuide

John Deere térzskormanyzasu traktor Torzskormanyzasu JD AutoTrac CAN
AutoTrac CAN rendszerrel traktorok

John Deere lanctalpas / gumihevederes traktor
AutoTrac CAN rendszerrel

Lanctalpas /
gumihevederes traktor

JD AutoTrac CAN

John Deere traktor AutoTrac CAN rendszerrel

Standard traktor

JD AutoTrac CAN

John Deere jarvaszecskazé AutoTrac PVE Szecskazé JD AutoTrac PVE
rendszerrel

John Deere térzskormanyzasu traktor Torzskormanyzasu JD AutoTrac PVE
AutoTrac PVE rendszerrel traktorok

John Deere kombajn AutoTrac PVE rendszerrel Kombajn JD AutoTrac PVE

John Deere dnjaré permetez8gép AutoTrac PVE
rendszerrel

Onjaré permetezégép

JD AutoTrac PVE

John Deere miitragyaszord AutoTrac PVE
rendszerrel

Mitragyaszoro

JD AutoTrac PVE

John Deere traktor AutoTrac PVE rendszerrel

Standard traktor

JD AutoTrac PVE

6.3.18 A jarmiitipus és a szeleptipus kivalasztasi listaja, GPS PILOT FLEX

173277-001

Gép Jarmiitipus Szeleptipus

Jarvaszecskazé Szecskazé CLAAS FLEX

Térzskormanyzasu traktorok Térzskormanyzasu CLAAS FLEX
traktorok

Kombajn Kombajn CLAAS FLEX

Lanctalpas / gumihevederes traktor Lanctalpas / CLAAS FLEX
gumihevederes traktor

Onjaré permetezégép Onjaré permetezégép CLAAS FLEX

Mitragyaszoro Mitragyaszoro CLAAS FLEX

Standard traktor Standard traktor CLAAS FLEX
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6.3.19 Antennapozicié6 megadasa

= ok
’ﬁ?

260546-001

Antenna Height

@ — 2.00m|

Antenna Pivot

Antenna LR

0.00m

189018-003

68

69

326-004
162554-004

172781-001

TUDNIVALOK

Hibas kalibralds a gép geometrigjanak pontatlan
mérése miatt.

Nem megfelelé haladasi pontossag.

» A gép geometriai méreteit pontosan mérje meg.

Az adatok bevitelekor a kdvetkezd méretek
regisztralasa torténik:

» Antennamagassag

» Hossziranyu antennaeltolas

« Antennaeltolas balra / jobbra

A CLAAS gépekhez az antenna helyzetét a vele
egyutt szallitott felszerelési utasitas tartalmazza.
GPS PILOT felszerelési utasitas

A hossziranyu antennaeltolas és az antenna balra/
jobbra eltolasanak méretei a merev tengely
kézéppontjahoz orientaldédnak. Ezt a pontot a
kovetkezdkben ellenérzépontnak nevezzik.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
Megnyilik az <Antennapozicio> mendi.

Az antenna magassaganak megadasa

A talaj és az antennakozép kozotti tavolsag
megadasa.

» Mérje meg az antennamagassagot.

» Erintse meg a beviteli mezét (1).

Megnyilik a szambillentylizet.

» Adja meg és nyugtazza a mért értéket.
A megadott érték a beviteli mezében (1) jelenik meg.
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Antenna Height

Antenna Pivot

0,00m|

Antenna LR

189015-003

na Height

nna Pivat

oom /|

234325-003

70

71

326-004

Hossziranya antennaeltolas

A hossziranyu antennaeltolds mérésének maédja a

jarm{tipustdl fugg.

Jarmiitipus

Méret

Standard vontaté

XERION

Az antennakdzép és a hatsé
tengely kdzéppontja kdzotti
tavolsag.

Onjaro

permetezégépek

Toérzskormanyzasu | Az antennakdzép és az elsé
traktorok tengely kdzéppontja kozotti
- tavolsag.

Onjars voisag

betakaritégépek

Lanctalpas /
gumihevederes
traktorok

Az antennak6zép tavolsaga
az elsd és hatso tengely
kozotti tavolsag
kdézéppontjatol.

» Meérje meg az antenna tavolsagat az

ellenérzéponttol.

» Erintse meg a beviteli mezét (1).
Megnyilik a szambillentylizet.

» Az antenna pozicidjat a menetiranyban adja meg:
A két kapcsoldfeliilet (2 vagy 3) segitségével adja
meg, hogy az ellenérzépont el6tt vagy mogott

van-e.

» Adja meg és nyugtédzza a mért értéket.

A megadott érték a beviteli mezében (1) jelenik meg.
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326-004
Antennaeltolas megadasa balra/jobbra

Az antennak6zép és a gép hossztengelye kozotti
Antenna Height tavolsag megadasa.

1

Ha az antenna kdzpontosan helyezkedik el a jarmi
tetején, a 0,00 értéket kell megadni.

Antenna Pivot » Meérje meg az antennaeltolast balra / jobbra.

: » Erintse meg a beviteli mezét (1).

= Megnyilik a szambillentylizet.

» Az antennapozicié megadasa menetiranyban: a
két, (2) vagy (3) jell kapcsoldfellilet segitségével

Lol | adja meg, hogy az antenna balra vagy jobbra
72 talalhat6-e a gép hossztengelyétél.

189016-003 » Adja meg és nyugtédzza a mért értéket.
A megadott érték a beviteli mezében (1) jelenik meg.

na Height

3.00m

nna Pivot

73

234327-003

XERION TRAC VC

XERION TRAC VC esetén a standard pozicio
kiegészitéseként meg keII adni a forgathaté
helyezés utan a kormanyrendszer automatikusan
felismeri a vezet6fulke helyzetét, és kivalasztja a
mindenkori méreteket.

» Forgassa el a vezetéfilkét.
XERION kezelési utasitas.

A méretek megadasa forgathatd vezetdfiilke esetén.

Antenna Height

— P TS » Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
E = = J Megnyilik a <Forgathaté vezetéfiilke> menti.
b ; A méretek megadasa ugyanugy torténik, mint a
T standard pozicional:
Antenna LR » Antennamagassag oldal 116

» Hossziranyu antennaeltolas oldal 117
« Antennaeltolas balra / jobbra oldal 118

» Visszatérés a standard pozicidhoz: érintse meg a
gombot (2).

74

256280-002
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K— Antenna Height

Antenna Pivot

Antenna L/R

0.00m|

75

260572-001

326-004
Visszatérés a kalibralas meniibe

» A bevitt adatok mentése: érintse meg a gombot
(1)
Visszatérés a <Jarmliikalibralas> meniibe. A megadott
értékeket lementi.

» A bevitt adatok elvetése: érintse meg a gombot
(2).
Visszatérés a <Jarmliikalibralas> meniibe. A megadott
értékeket a rendszer elveti.
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326-004
172776-001

6.3.20 Jarmiiméretek megadasa

172781-001

TUDNIVALOK

Hibas kalibralas a gép geometrigjanak pontatlan
mérése miatt.

Nem megfelelé haladasi pontossag.

» A gép geometriai méreteit pontosan mérje meg.

Az adatok bevitelekor a kovetkezd méretek
regisztralasa torténik:

» Tengelytavolsag

» Felfliggesztési pont eltolas

A CLAAS gépekhez a méreteket a vele egyitt
szallitott felszerelési utasitas tartalmazza.
GPS PILOT felszerelési utasitas

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
Megnyilik a <Jarmiiméretek> mendi.

76

189025-003

Tengelytavolsag megadasa

Az els6 és hatso tengely kdzépponttavolsaganak a
Viheslbase megadasa.

®—" i » Meérje meg a tengelytavolsagot.

» Erintse meg a beviteli mezét (1).

Front Hitch Length Megnyilik a szambillentydizet.

' T » Adja meg és nyugtédzza a mért értéket.

' ' A megadott érték a beviteli mezében (1) jelenik meg.

Rear Hitch Length
- “ . =

189017-003

7
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Wheelbase

3.00m

Front Hitch Length

@ _ o.00m|

Rear Hitch Length

=

260566-001

Wheelbase

Front Hitch Length

0.00m

.

Rear Hitch Length

@ L =

255678-002

Wheelbase

3.00m

Front Hitch Length

0.00m

.

Rear Hitch Length

189123-003

78

79

80

326-004
Felfuggesztési pont eltolas

Mivel sok kulénb6z8, egyedi réépitett gép van, a
hossziranyu eltolast minden raépitett gép esetén
kaldn meg kell mérni. Adja meg a merev tengely
kbézepe és a raépitett gép felfliggesztési pontja kézotti
tavolsagot.

» Mérje meg az eltolast.

» Eltolds megadasa eldre: érintse meg a beviteli
mez6t (1).

» Eltolas megadasa hatrafelé: érintse meg a beviteli
mez6t (2).

Megnyilik a szambillentylizet.

» Adja meg és nyugtazza a mért értéket.

A megadott érték az (1) vagy (2) jeld beviteli mezében
Jelenik meg.

XERION

A XERION a normal menet mellett kimélé menetben
is haladhat a GPS PILOT segitségével. Kimélé
menetben végzett munkak esetén a nyomvonalak
kozotti megfeleld csatlakozasok érdekében donté a
munkagépek pontosan megmért hossziranyu eltolasa.

Elfordithaté fiiggesztdszerkezettel rendelkez6
XERION SADDLE TRAC

Ebben az esetben a hossziranyu eltolast a hatso
tengely kozepétdl az elfordithatd fliggesztészerkezet
forgaspontjaig adja meg. Ez a méret

XERION 783 SADDLE TRAC esetén 0,59 m
hatrafelé.

Visszatérés a kalibralas meniibe

» A bevitt adatok mentése: érintse meg a gombot
(1)
Visszatérés a <Jarmliikalibralas> meniibe. A megadott
értékeket lementi.

» A bevitt adatok elvetése: érintse meg a gombot
2).
Visszatérés a <Jarmiikalibralas> meniibe. A megadott
értékeket a rendszer elveti.
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326-004
166653-003

6.3.21 A navigacidés szamitoégép helyzetének megadasa

sl:;ng V::.l:: ‘ m’:‘: Dimensions
@—‘"a:::::."::’ s e
Min. Lock to
Current Lock
P-Gain ;}:; :I:Il

189030-003

e ,é

Connector ﬁ
Forward v I— @

o T Jo

189033-002

81

82

Adja meg a navigacids szamitogép helyzetét a
jarmiben.

A CLAAS gépekhez a navigaciés szamitogép
beallitasat a vele egyltt szallitott felszerelési utasitas

tartalmazza.
GPS PILOT felszerelési utasitas

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
Megnyilik a <Navigacioés szamitoégép helyzete> mendi.

Adja meg, hogy melyik iranyba néz a navigacios
szamitogép felsd oldala (a hitébordak).

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

» A listabdl valassza ki az iranyt.
Az irany megjelenik a gombon (1).

Adja meg, hogy melyik iranyba néznek a navigaciés
szamitogép csatlakozéi.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).

» A listabdl valassza ki az iranyt.
Az irany megjelenik a gombon (2).

Visszatérés a kalibralas meniibe

» A bevitt adatok lementése: érintse meg a
kapcsolofellletet (3).

Visszatérés a <Jarmiikalibralas> meniibe. A rendszer

lementi a bevitt adatokat.

» A bevitt adatok elvetése: érintse meg a gombot
(4).
Visszatérés a <Jarmlikalibralas> meniibe. A
maodositasokat elveti a rendszer.

A navigacios szamitdgép helyzetének tarolasahoz
egyszer teljesen ki kell kapcsolni a navigacios
szamitdgépet, majd ismét be kell kapcsolni.

» Kapcsolja ki a <GPS PILOT>
fékapcsolot. oldal 165

» Varja meg, amig a LED-ek mar nem vilagitanak a
navigacios szamitégépen. oldal 95

» Kapcsolja be a <GPS PILOT>
fékapcsolét. oldal 158

122
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326-004
162565-004
6.3.22 A <Kormanyzasiszog-érzékel6 durva> kalibralasi Iépésének elvégzése

=]
- O
E3

A kormanyzasisz0g-érzékeld kalibralasahoz a jobb
- oldali, bal oldali és kizépsé kormanyiitkdzé értékeit
egymas utan kell kalibralni.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

[
“I

. - Megnyilik a <WAS durva kalibralas> mendi.

83

189146-003

Bal kormany véghelyzet

» Haladjon 5 km/h alatti sebességgel.

» Forditsa el a kormanyt balra Gtkdzésig.
Turn left to fulllock » Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).
Lementi a bal oldali kerékallas értékét.

Drive below 5 km/h

\Cl

Then press 0K

|
o 1

84

189150-001

Jobb kormany véghelyzet

» Haladjon 5 km/h alatti sebességgel.
» Kormanyozzon jobbra Utk6zésig.

Turn right to ful lock » Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
Lementi a jobb oldali kerékallas értékét.

Drive below 5 km/h

i

Then press 0K

I
ol

85

189154-001
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326-004
Kozépso kerékhelyzet

» Haladjon 5 km/h alatti sebességgel.
» Hozza a kerekeket pontosan kdzépallasba.

Drive below 5 km/h

e o skt b el » Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
. A kbzéphelyzet értékét lementi a rendszer.
i
Then press 0K

N
o8 B

86

189152-001

A kalibralas eredménye

Ha a kalibralas befejez6dott, megjelenik az

WAS calibration complete eredmé nye.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
Left: 1471
Visszatérés a <Jarmliikalibralas> mentibe.

Center: 2535

Right: 3499

o8 1

87

189161-001
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6.3.23 A <Fordulékor> kalibralasi Iépés elvégzése

HEE E

Ho=
=
E E =

88

189169-003

Turn left to full lock

Drive in a circle

s/ &)

Drive between 2-5 km/h

Press OK to begin

-

89

189156-001

Turn right to full lock

Drive in a circle

Cié
i
Drive between 2-5 km/h

Press OK to begin

-l

90

189155-001

326-004
162571-003

XERION esetében a <Fordulokor balra> és
<Forduldkér jobbra> kalibralas elmarad.

A kalibralas automatikusan folytatodik a <Maximalis
keresztiranyu gyorsitas> kalibralasaval.

Ervényes korrekcios jel vétele ettdl a Iépéstdl kezdve
kotelezben szikséges.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

Megnyilik a <Fordulokér kalibralas> mendi.

Fordulokor balra

» Haladjon eléremenetben 2-5 km/h sebességgel.
» Kormanyozzon balra ttkdzésig.
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

Kalibralja a fordulokért balra. A komplett kbrmenet
utan a rendszer automatikusan a kbvetkezé lépésre
valt.

Fordulékor jobbra

» Haladjon eléremenetben 2-5 km/h sebességgel.
» Kormanyozzon jobbra Utk6zésig.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

Kalibralja a fordulokért jobbra. A komplett kbrmenet
utan a rendszer automatikusan a kbvetkezé lépésre
valt.

173180-001
Informaciok

Ha a kalibralas megszakad, a GNSS-antenna
helyzeten hibasan lehet megadva.

» Ellendrizze a GNSS-antenna megadott helyzetét.
» Ellenérizze a megadott antennaeltolas iranyat.
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Turn right to at least half full lock

Drive as fast as
you are comfortable with

Press OK to begin

o= B

& |

189167-001

Calibration complete

Left: 5.904 m

Right: 6.368 m
lateral accel ion: 339 mG
o B

189168-001

326-004
Maximalis keresztiranyl gyorsulas kalibralasa

172778-001

A\FIGYELMEZTETES

A gép felborulhat a tul nagy kanyarsebesség miatt.

Sulyos vagy halalt okoz6 sérilések veszélye all fenn.

» Soha ne haladjon nagy sebességgel a
kanyarokban.

» A gépkezelbnek mindig képesnek kell lennie a
gép kontrollalaséra.

» Haladjon 10 km/h feletti sebességgel.

» Kormanyozza a kereket legalabb fél befordulasig
jobbra.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

A rendszer kalibralja a maximalis keresztiranyu
gyorsulast.

A kalibralas befejezése utan a rendszer
automatikusan az eredményekre valt.

91

A kalibralas eredménye
Megjelennek a kalibralas eredményei.

A keresztiranyu gyorsitas optimalis teljesitménye
érdekében ajanlott: legalabb 200 mG.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

A <Fordulokér> kalibralasi lépés befejez6dbtt.
Visszatérés a <Jarmlikalibralas> meniibe.

92
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6.3.24 A <Minimalis aram / tekercs> kalibralasi lépés elvégzése

oF
E3

189172-003

Minimum current

Drive between 2-3 km/h

Calibrating...

ol .

189175-001

Minimum current

Left: 737-2500 mA

Right: 698-2500 mA

o5

189176-001

A <Minimalis aram / tekercs> kalibralas mind

326-004
162573-004

eléremenetben, mind pedig hatramenetben térténhet.
A haladasi iranyt kalibralas kdzben lehet médositani.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

Megnyilik a <Minimalis aram kalibralas> mendi.

93

» Allitsa kerekeket kozépallasba.

» Haladjon eléremenetben 2-3 km/h sebességgel.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

A kalibralas soran a rendszer automatikusan
kormanyoz.

94

A kalibralas eredménye

Megjelennek a minimalis aram kalibralasanak
eredményei.

» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).

A rendszer tarolja a minimalis &ram értékeit.
Visszatérés a <Jarmlikalibralas> meniibe.

95
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326-004
171890-001

6.3.25 A <Kormanyattétel> kalibralasi lépés elvégzése

Ervényes: GPS PILOT FLEX

Ebben a lépésben kilonbozd értékek meghatarozasa
' ” H ‘ torténik, amelyekre az elektromos kormanykerék
kés6bbi hasznalatdhoz van sziikség. Ezeket az

- értékeket egy mutatéoszam, a kormanyattétel foglalja

Ossze.
» Erintse meg a gombot (1).
Megnyilik a <Kormanyattétel kalibralas> mendi.

» Haladjon eléremenetben 5-10 km/h sebességgel.
» Forditsa el a kormanyt balra Gtkdzésig.
» Tartsa meg a kormanykereket finoman a bal

96 végallasban.
259149-001 » Erintse meg a gombot (2), és engedje el a
kormanykereket.
Dl belan S ke A gép automatikusan a jobb végallasig kormanyoz. A
gép ilyenkor kérpalyan halad a kalibralasi lépés
Turn left to full lock, then press OK. . s 2
befejezéséig.
WARNING: Wheel will automatically turn full lock right.
\C)
x B .

259150-001

A <Kormanyattétel> kalibralasadnak eredményeit kijelzi
Electric steer calibration complete a rendszer.

» A kalibralt értékek nyugtédzésa: érintse meg a
Ratio; 22,181 gombot (1 )
A <Kormanyattétel> kalibralasi Iépés befejez8dott.

o N

259151-001
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326-004
162957-004

6.3.26 A <Lock to Lock> kalibralasi lépés elvégzése

E A
E B B
H o3

H E B

235067-003

Drive between 2-3 km/h

Drive straight

1

A

and release steering wheel

WARNING: Vehicle steers from lock to lock twice

o N

235068-001

Lock to lock calibration complete
Left to right: 2.7 s

Right to left: 2.7 s

o4l .

235069-001

Ebben a lépésben a legrévidebb kormanyzasi idéket
kalibralja a rendszer az egyik kormanytitk6z6tél a
masik kormanyitk6zdig.

A <Lock to Lock> kalibralas mind el6remenetben,
mind pedig hatramenetben térténhet. A haladasi iranyt
kalibralas kozben lehet médositani.

» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).
Megnyilik a <Lock to Lock kalibralas> mendi.

99

» Haladjon eléremenetben 2-3 km/h sebességgel.
» Engedije el a kormanykereket.
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

A kalibralas soran a rendszer automatikusan
kormanyoz.

100

A kalibralas eredménye

Megjelennek a kormanyzasi id6k kalibralasi
eredményei.

» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).

A <Lock to Lock> kalibralas eredményeit kijelzi a
rendszer. Visszatérés a <Jarmiikalibralas> meniibe.

101
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326-004

162578-003
6.3.27 A <P-tényezd> kalibralasi Iépés elvégzése

HE 8 a8
=

E
oF

A kormanyszelep optimalis vezérlésének kalibralasa.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

- Megnyilik a <P-tényezé kalibralas> menii.

102

189183-003

» Haladjon egyenesen 2-3 km/h sebességgel.
P-Gain calibration » Engedje el a kormanykereket.
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

Drive between 2-3 km/h A kalibralas soran a rendszer automatikusan
kormanyoz.
Press OK to begin

>4l

103

189188-003

A kalibralas eredménye

A <P-tényez8> kalibralasanak eredményeit kijelzi a

rendszer.
P-Gain calibrated

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

A<P-tényez6> kalibralasi Iépés befejezddott.

P-Gain: 11131 Visszatérés a <Jarmiikalibralas> meniibe.

o4 B

104

189191-001

130 00 1405 189 2 - BA GPS PILOT Terminal S7 - 09/2014



6 A termék elbkészitése
6.3 A gép els6 Uzembe helyezése

326-004

162577-003

6.3.28 A <Kormanyzasiszog-érzékel6 finom> kalibralasi Iépés elvégzése

E 8 B8
=
E
- [©

189185-003

Fine WAS
Drive straight
between 4-7 km/h

Define point "A"

oF §

189195-001

Fine WAS
Drive straight
between 4-7 km/h

Define point "B"

on B

189197-001

105

106

107

A Kormanyzasiszog-érzékeld teljes kalibralasa
érdekében finombeallitast is kell végezni. Ehhez

hozzon létre egy A=B vonalat, amelyet azutan jarjon

be. A talaj lehetbleg sik legyen.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

Megnyilik a <Kormanyzasiszég-érzékels finom
kalibréalas> mendi.

A=B vonal létrehozasa

» Haladjon eléremenetben 4-7 km/h sebességgel.

» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).
Elhelyezi az A=B vonal A pontjat.

» Haladjon egyenesen 10 métert.
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

Elhelyezi az A=B vonal B pontjat. Létrehozta az A=B

vonalat.
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6 A termék elbkészitése
6.3 A gép els6 Uzembe helyezése

326-004
A=B vonal bejarasa

» A GPS PILOT aktivalasa: érintse meg a
Fine WAS kapcsoldéfellletet (1).
A rendszer automatikusan kormanyoz az A=B vonal
Orive:straignt mentén.
between 4-7 km/h
Calibrating...
-
189199-001
A kalibralas eredménye
20- 60 méteres szakasz megtétele utan (az
Fine WAS adottsagoktol figgéen) a rendszer jelzi a sikeres
kalibralast.
CaNkration comgioft » A kalibralt értékek nyugtézésa: érintse meg a
kapcsolofeliletet (1).
Center: 479 A <Kormanyzasiszbg-érzékel6 finom> kalibralasi
Iépés befejez6dbtt. Visszatérés a <Jarmlikalibralas>
mendtibe.
-

261067-001
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6 A termék el6készitése
6.3 A gép els6 Uzembe helyezése

326-004
162579-004
6.3.29 A <Gordiilokordolés> kalibralasi lépés elvégzése

XERION TRAC VC sajatossag

XERION TRAC VC traktornal a <Gordil6kordblés>
kalibralasi Iépést kétszer kell elvégezni. A vezetbfilke
kalibralast még egyszer le kell futtatni forgathato
vezetdfulkével.

Ha a kalibralasi Iépések a kormanyrendszer
aktivalasat igénylik, a kormanyrendszer csak a
tobbfunkcios kezel6kar <AUTO PILOT BE>
kapcsolojaval aktivalhatd. A terminalon keresztili
aktivalas nem mikodik. oldal 171

A gordulékordélés kalibraldsa sordn a navigacios
szamitégép dblésének kalibralasa szant6féldi menet
kézben torténik.

A goérdilékorddlés kalibralasahoz 1étre kell hozni egy
A=B vonalat, és kétszer, ellentétesen be kell jarni.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
Megnyilik a <Gordiil6kordélés-kalibralas> mendi.

110

189186-003
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6 A termék elbkészitése
6.3 A gép els6 Uzembe helyezése

279.4° Xtrack: N/A Pass: 0

189206-001

LYk

Drive at least 51m

55.1m

=

&

189207-002

[ I

Driving to A

51.5m

Speed: 5.3km/h |

274.6° Xtrack:-1.3cm Pass: 0

189217-001

326-004
A=B vonal létrehozasa
» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).
Elhelyezi az A=B vonal A pontjat.

» Haladjon egyenesen 50 métert.
» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (2).
Elhelyezi a B pontot. Létrehozta az A=B vonalat.

111

112

1. tesztfolyamat

Forduljon meg a géppel kézi kormanyzassal.
Haladjon eléremenetben 4-7 km/h sebességgel.
Pontosan a B pont iranyd nyomvonalon haladjon.

Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

Az aktivalasnak a B pont elérése el6tt meg kell
torténnie.

A rendszer automatikusan kormanyoz az A=B vonal
mentén az A pontig.

vVvyyvyy

113

134
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6 A termék elbkészitése
6.3 A gép els6 Uzembe helyezése

326-004
2. tesztfolyamat

| » Forduljon meg a géppel kézi kormanyzassal.
Orivng ko8 » Haladjon el6remenetben 4-7 km/h sebességgel.
461m » Haladjon a nyomon az A pont iranyaban.
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
l Az aktivalasnak az A pont elérése el6tt meg kell
el térténnie.

A GPS PILOT rendszer automatikusan kormanyoz az

j A=B vonal mentén. A B pontba érkezéskor
||

deaktivalodik a GPS PILOT.

|

O Speed: 5.3km/h Heading: 95.7° Xtrack: 1.2cm Pass: 0 ) 114

189211-001

A <Gordiilokordolés> kalibralasanak befejezése

—— A <Gordulékorddlés> kalibralasanak eredményét
kijelzi a rendszer.

Callbration complete

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

A <Goérdliil6kérdblés> kalibralasi lépés befejez6dbtt.
Visszatérés a <Jarmiikalibralas> mentibe.

[ 1E) Speed: 5.3km/h Heading: 94.0° Xtrack:-2.9cm Pass: 0 115
189214-001

Kilépés a kalibralasbal

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
Visszatérés a <Kormanyzas> meniibe.
Az Bsszes kalibralasi eredmény attekintése a

<Diagnosztika> fejezetben nézhetd
meg. oldal 266

116

260613-001
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6 A termék elbkészitése
6.3 A gép els6 Uzembe helyezése

6.3.30 A vezérlo érzékeld beallitasa a CEBIS-ben

255488-001

117

326-004
171758-002

Ervényes:

Gyari GPS PILOT:

GPS PILOT - Steer ready:
JAGUAR

LEXION

TUCANO

XERION

AUTO PILOT rendszert a CEBIS mentiben be kell
allitani a hasznalt rendszerhez.

A gép Uzemeltetési utasitasa.

| 2 Hivja le a <Kormanyzas> menut.

| 2 Hivja le az <AUTO PILOT> mendit.

Ao

| 2 Hivja le a <Vezérld érzékel6> menit.

» Vezérlo érzékelbként valassza a <GPS-
érzékelot>.
Az AUTO PILOT most a <GPS PILOT> rendszerre
van beadllitva, és bekapcsolhato.

A CEBIS-ben kiegészitésképpen még be kell
kapcsolni az <AUTO PILOT>
fékapcsolot. oldal 169

136
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6 A termék el6készitése
6.4 Munkagép els6 Uzembe helyezés

6.4 Munkagép els6 lizembe helyezés

6.4.1 Munkagépprofil Iétrehozasa ellendrzélista

326-004

172818-001

Elvégzendo tevékenység
[ Munkagépprofil Iétrehozasa. oldal 137
[] Hozzakapcsolasi tipus kivalasztasa. oldal 137
L1 A munkagép méreteinek megadasa. oldal 138
[ | <AUTO TURN*> kalibralas elvégzése. oldal 142
162511-004
6.4.2 Munkagépprofil lIétrehozasa
‘ > ] Hivja le a <Beallitasok> ment.
Main Q‘\}
I ®/ Implement Name -
= : > <Munkagépprofilok> menu lehivasa.
A:a | IEstlmg?!men'tS 10 —‘ @ P bN
=% - .‘@ » Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).
b - . Megnyilik a billentytizet.

Mount Type

@ Speed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0

118
189074-003
6.4.3 Hozzakapcsolasi tipus kivalasztasa
-
i / ¥
i @ Implement Name -
'4% I TestimplementS10 ‘
- HB
Mount Type
e Speed: u.ukm Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0 119

260551-001

» Adja meg és nyugtazza a munkagépprofil nevét.

A rendszer létrehozza az Gj munkagépprofilt, és
kivalasztja aktualis munkagépprofilként. A
munkagépprofil neve megjelenik a beviteli mezében

(3)-

172795-001

Az alabbi hozzakapcsolas tipusok valaszthatok:
» Hatul merev
- Vontatott
« EI&l merev

- Elfordithato fliggesztészerkezet (csak XERION
traktornal)

»
L Y

> <Munkagépprofilok> menii lehivasa.

Hivja le a <Beallitasok> meniit.

[NEEE ]

» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).
Megnyilik a lista.

» Valasszon hozzakapcsolasi tipust a listabdl.

A rendszer kivalasztja a hozzakapcsolasi tipust, és a
kapcsolofeliileten (2) kijelzi.
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6 A termék elbkészitése
6.4 Munkagép els6 Uzembe helyezés

6.4.4 A munkagép méreteinek megadasa

Implement Width

| 4.10m

— 0

f__ooo
Swath Width
[' 410m

!

!

Fore/Aft Offset

| 0.00m |

:

Swath Offset

[ 0.00m w
|Speed: 0.0km/h ding: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0

00

234506-003

Implement Width

10.pom
Skip [ Overlap

| £.00m

]
El

=
2
]

MN/A Xtrack: N/A Pass: N/A

234507-003

120

121

326-004
162755-004

172812-001

TUDNIVALOK

Hibas kalibralas a gép geometrigjanak pontatlan
mérése miatt.

Nem megfelelé haladasi pontossag.

» A gép geometriai méreteit pontosan mérje meg.

A kovetkez6é méreteket kell megmérni:
» Raépitett gép szélessége
. Atfedések vagy hianyhelyek a mivelényomok
kozott
« A réépitett gép eltolasa elére vagy hatra
« A raépitett gép eltolasa balra vagy jobbra

> Hivja le a <Beallitasok> ment.

A, .

O

| 2 <Munkagépprofilok> meni lehivasa.

(I BV EIR)

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
Megnyilik a <Munkagépméretek> mendi.

Raépitett gép szélessége
A raépitett gép munkapalya-szélessége.
Ha a <SECTION VIEW> funkcio aktiv, a
munkagépszélességet a SECTION VIEW funkcién
keresztul beéllitja a rendszer. oldal 234

» Mérje meg a raépitett gép szélességét.

» Erintse meg a beviteli mezét (1).

Megnyilik a szambillentydizet.

» Adja meg és nyugtazza az értéket.

A rendszer lementi a szélességet, és a beviteli
mez6ben (1) kijelzi.

138
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6 A termék el6készitése
6.4 Munkagép els6 Uzembe helyezés

326-004

Ha a munkagépszélesség tul kicsire van beallitva, a
megmdvelt terlleteken akaratlan atfedés jon létre (A).

Ha a munkagépszélesség tul nagyra van beallitva, a
megmdvelt terlletek kdzott akaratlanul hianyhelyek
keletkeznek (B).

Ha a munkagép munkaszélessége helyesen van
beallitva, a megmdvelt teriletek k6z6tt nincs akaratlan
atfedés vagy hianyhely (C).

122

134621-001

i Vegye figyelembe:

Ha a munkagép beallitott szélességét a szantéfoldi
munka soran pl. 5 m-rél (D) a 4. nyomvonalon 4,7 m-
re (E) allitja at (tehat 0,3 m-rel csdkkenti), a
vezetbvonal eltolasa (F) 1,20 m (1. nyomvonal 0,3 m
+ 2. nyomvonal 0,3 m + 3. nyomvonal 0,3 m +

4 . nyomvonal 0,3 m = 1,2 m)!

Ha nem kivant hianyhelyek vagy atfedések
keletkeznek, azokat a nyomvonal eltolasaval ki lehet
egyenliteni. ¢ oldal 222

S | S N AT S Spwt  SawD  Spwi  Spix? 123
134623-001
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326-004

Atfedés / hianyhely

P - nT - A megmivelt terlletek kdzotti atfedés vagy hianyhely.
x » Szamitsa ki az atfedést vagy hianyhelyet.
= ﬁ-mmmww » Erintse meg a beviteli mezét (1)
& | 1000m |

g Gueriap Megnyilik a szambillentytizet.

» Valassza ki, hogy atfedés vagy hianyhely van-e:
érintse meg a (2) vagy (3) gombot.
» Adja meg és nyugtazza az értéket.
A rendszer lementi a megadott értéket és kijelzi a
beviteli mezében (1).

| 150m | |

"
E_|
EEL

| 0.00m |

o0 'Speed: N/A Heading: N/A Xtrack: N/A Pass: N/A 124
234508-003

Skip / Overlap
000

L[] ]
j e e -]
-~ EHEEE
BRI
eF | =©

LT Speed: N/A_ Heading: N/A Xtrack: N/A_Pass: N/A 125
234509-002

-

=

Munkaszélesség

P _ A rendszer a munkagépszélességbdl és a
: e hianyhelybdl / atfedésbdl szamitja ki a
A

implement Width munkaszélességet. A munkaszélesség megjelenik a
kijelzén (1).

| | ©.60m | |
LI Speed: N/A_Heading: N/A Xtrack: N/A_ Pass: N/A 126
234530-003
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Implement Width

|. 10.00m |

||||||

Skip [ Overlap

-
JEU

i 0.00m i
e S
Swath Width ~
| 10.00m

I Fore/Aft Offset ﬁ

B - (1)

|
Swath Offset

| 0.00m |

LI Speed: N/A WA Xtrack: N/A_Pass: N/A 127
234524-003
o -
I Implement Width
i | [ tom | |
IIIIII Skip [ Overlap
Gy E [ ke
Swath Width
Fore/Aft Offset
-
il
' 128
L’l
b
]
__'|
LI Speed: N/A WA Xtrack: N/A_Pass: N/A 129

234527-002

326-004
Munkagép eltolas eldl / hatul

A munkagép és a gép felfliggesztési pontja kozotti
tavolsag.

A hozzakapcsolas tipusa meghatarozza, hogy a
raépitett gép elére vagy hatra van- e
felszerelve. ‘" oldal 137

» Meérje meg a munkagép eltolast.

» Erintse meg a beviteli mezét (1).

Megnyilik a szambillentylizet.

» Adja meg és nyugtadzza az értéket.

A rendszer lementi a megadott értéket és kijelzi a
beviteli mezében (1).

Munkagépeltolas balra / jobbra
Tavolsag a gép kbzepe és a raépitett gép kbzepe
kozott.
» Mérje meg a munkagép eltolast.
» Erintse meg a beviteli mez6t (1).
Megnyilik a szambillentydizet.

» Valassza meg, hogy az eltolas balra vagy jobbra
all-e fenn: érintse meg a (2) vagy (3) gombot.

» Adja meg és nyugtazza az értéket.
A rendszer lementi a megadott értéket és kijelzi a
beviteli mezében (1).
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6 A termék el6készitése
6.4 Munkagép els6 Uzembe helyezés

6.4.5 AUTO TURN* kalibralas

=

Starting the calibration will close the current job.
%
= Press OK to continue. i
.é-;_ : —
il || 0 ‘ AZ=B.
O Speed: 0.0km/h_Heading: 0.0° Xtrack: N/A_Pass: 0

236070-003

AUTO TURN
Calibrate
&

Turn LEFT at minimum radius for current implement and
drive in a circle between 2-5 km/h

5 3
0, N

Press OK to begin

-l

]

®e Speed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack:N/A Pass: 0

236072-003

130

131

326-004
163175-004

172785-001

Utkozésveszély a gép és a munkagépek kozott a tul
nagy bekormanyzas miatt.

Anyagi karok veszélye.

» Soha ne haladjon kisebb fordulasi sugarral, mint
amelyet a munkagép megenged.

Az AUTO TURN funkciét minden raépitett géphez ujra
kell kalibralni.

> Hivja le a <Bedllitdsok> meniit.

| 2 <Munkagépprofilok> menii lehivasa.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
Megnyilik az <AUTO TURN Kalibralas> mendi.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).
Megnyilik a <Fordulokér balra> kalibralas.

Fordulokor balra

172804-001
Informaciok

A kalibralt balos forduldkérnek az AUTO TURN
funkcié esetén nagyobbnak kell lennie a géphez
kalibralt fordulékornél.

» Haladjon eléremenetben 2-5 km/h sebességgel.

» Kormanyozzon balra, mihelyt a raépitett gép ezt
lehetdve teszi.

» A kalibralas inditasa: érintse meg a
kapcsolofeliletet (1).

Kalibralja a fordulokért balra. Ha egy teljes kért ir le

menet kézben, a rendszer automatikusan atvalt a

kbvetkezd lépésre.

142
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6.4 Munkagép els6 Uzembe helyezés

Turn LEFT at minimum radius for current implement and
drive in a circle between 2-5 km/h

e

% A,

Press OK to begin

o—E =

S
. Calibrate
i @

o8 |Speed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0 132
236073-003
|
. Calibrate
& :
= — Left: 7.57 m i
A Right: 7.15 m ;
Qy
0] Speed: 0.0km/h 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0 133

236074-003

326-004
Fordulékor jobbra

172805-001
Informaciok

A kalibralt jobbos forduldkérnek az AUTO TURN
funkcié esetén nagyobbnak kell lennie a géphez
kalibralt fordulokérnél.

» Haladjon eléremenetben 2-5 km/h sebességgel.
» Kormanyozzon jobbra, mihelyt a raépitett gép ezt
lehetbvé teszi.
» A kalibralas inditasa: érintse meg a
kapcsoldfeliletet (1).
Kalibralja a fordul6kért jobbra. Ha menet kzben
megtesz egy teljes kbrt, a kalibralas befejezédik és az
eredmény megjelenik a képernyén.
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6 A termék el6készitése
6.5 Korrekcios jel elsé Uzembe helyezés

6.5 Korrekcios jel els6 tizembe helyezés

6.5.1 GNS-jel elsé inicializalas

0.0km/h Richtung: 0.0° Xtrack: Nicht zutr. Spur: 0
259851-001

6.5.2 E-DIF korrekciétipus kivalasztasa

'— Setup
| N
Receiver Application Version Bootloader
_ Ecipsell | | MPAAUTODIFF || 120185 || —_—
sN Active Fleet GNSSOUT %
[ | 18230089 MEA ] 5 | GPS,GLONASS
Subscriptions
eDif RTK_ROVER L2 GLONASS .
Local Time  Serial Correction Type
01:00:00 m

|Speed: N/A Heading: N/A Xtrack: NJA Pass: NJA

249091-003

134

135

326-004

172309-002

172786-001
Informaciok

A vevlBkészulék elsd inicializalasa 30 percig is
eltarthat. Az elsé§ inicializalas a vevékésziiléknek a
gyarbdl vald kiszallitast kdvetd elsé inditdsa vagy
hosszabb kikapcsolasa utan térténik.

Az elvégzett els6 inicializalas utan az inicializalas
maximum 5 percig tart.

oldal 155

Ha az inicializalas befejez6détt, a miiholdszimbdlum
(1) narancsszini lesz.

» Kapcsolja be a terminailt.

167661-003

> | Hivja le a <GPS-beallitasok> meniit.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).
Megnyilik a lista.

» Valassza az <EDIF> bejegyzést.

A rendszer menti a kivalasztott korrekcidtipust, és a
gombon (2) kijelzi.

A bemérési id6é 10 percig tart. Ha a bemérési idd
befejez6d6tt, a miholdszimbdlum zdld szinl lesz a
gombon (3).

144
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6.5 Korrekcios jel elsé Uzembe helyezés

6.5.3 EGNOS korrekciétipus kivalasztasa

Receiver Application Version Boatloader
Ecl\pse I\ MFA AUTODIFF | ] 2015)(5 77 1 e
N Active Fleet GNSSOUT %
18230089 MEA | 5 | GPS,GLONASS .
Subscriptions

eDif RTK_ROVER L2 GLONASS

Local Time  Serial

Speed: 0.0km/h Heading: 30.5° Xtrack: N/A Pass: 0

249006-001

6.5.4 OMNISTAR HP / XP | G2

x !
Version Boatloader
 Ecipsell | | MPAAUTODIFF || 1.20f6x5 | T
& SN Active Fleet GNSSOUT %
@—— 18230089 MFA ] 5 | Gps,cLoNASS
= A Subscriptions
u Dif RTK_ROVER L2 GLONASS !
Local Time  Serial Correction Type =5
TR R |
e

Speed: N/A ding: N/A Xtrack: N/A Pass: N/A

255543-001

136

137

326-004
167662-002

> | Hivja le a <GPS-beallitasok> mendt.

» Erintse meg a gombot (1).
» Erintse meg a gombot (2).
Megnyilik a lista.

» Valassza az <SBAS> bejegyzést.

A rendszer menti a kivalasztott korrekcibtipust, és a
gombon (2) kijelzi.

Az inicializalashoz kb. 2 percre van sziksége a
rendszernek. Ha az inicializalas befejez6d6tt, a
miholdszimbélum zdld szinii lesz a gombon (3).

162833-004

Az OMNISTAR HP / XP / G2 korrekcios jel elsd
Uzembe helyezéséhez vagy a licencszerzdés lejarta
utan uj licencszerzédést kell kétni. EQy megallapodas
szerinti id6pontban azutan megtorténik a jel
elérhetéségének bekapcsolasa.

Licencszerzédés kotése

— A megrendelési Grlap a +49 (0)5241 3006-4880
szamon igényelhetd.

— Toltse ki a megrendelési lrlapot, és kuldje vissza
pl. faxon. A megrendelési Girlapon feltétlenil adja
meg a terminal (1) sorozatszamat.

OMNISTAR HP / XP / G2 aktivaltatas

— Allapodjon meg a korrekcios jel elérhetéségének
bekapcsolasi idépontjardl. Az aktivalasi idépontra
vonatkoz6 megallapodast vagy mar a
licencszerz6dés megkotésekor a megrendelési
Urlapon, vagy pedig telefonon keresztiil a
+49 (0)5241 3006-4880 szamon egyeztesse.

— A megallapodas szerinti id6pontban vezesse ki a
gépet a szabadba, hogy az antennanak szabad
ralatasa legyen az égboltra (miholdakra). Mivel
az elérhet6ség bekapcsolasa egy miiholdon
keresztil az egyenlitd iranyabdl torténik, a szabad
ralatas az egyenlit6 iranyaban sziikséges.

— Kapcsolja be a terminalt. oldal 155
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6 A termék elbkészitése
6.5 Korrekcios jel elsé Uzembe helyezés

Setup

— N

&
4| Receiver Application Version Bootloader
| Ecipsen || mraauToDiFF || 120t || 7
AL SN Active Fleet GNSSOUT
] | 18230089 MFA 5 | GPS,GLONASS
Subscriptions
Q eDif ATK_ ROVER L2 GLONASS
Local Time  Serial Correction Type

Speed: N/A Heading: N/A Xtrack: NA Pass: N/A

234602-003

138

326-004

OMNISTAR HP / XP / G2 kivalasztas
>

- Hivja le a <GPS-beallitdsok> meniit.
ill s
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).
Megnyilik a lista.

» Valassza az <OMNI> bejegyzést.

A rendszer menti a kivalasztott korrekcibtipust, és a
gombon (2) kijelzi. Az elérhet6ség bekapcsolasa
automatikusan térténik.

Ha az elérhet6ség bekapcsolasa befejez6dott, a
miholdszimbdélum z4ld szinl lesz a gombon (3).

172788-001
Informaciok

A terminalt mindaddig bekapcsolva kell hagyni, mig a
mihold szimbdlum zdldre nem valt. Ez akar egy 6raig
is tarthat.

A gép mozoghat is ezen id6szak alatt, ha a szabad
kilatas biztositott az egyenlit6 iranyaban.

146
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6 A termék el6készitése
6.5 Korrekcios jel els6 izembe helyezés

6.5.5 BASELINE HD

139
135809-002
: l VE:I\pselk 1 MER AUTODIFF ] 120165 | 7
SN Active Fleet GNSSOUT g
| 1e23008s || MFA | 5 || ps,cLoNAss ﬁgé
ﬂ L eDif RTK :ilU\IIERL.zﬁLuNASS ] -
u Local Time  Serial Correction Type %
= A E @)
ill_l
| 010000 SBAS |
N/A_Xtrack: N/A Pass: N/A 140

255544-001

326-004
162830-004

A BASELINE HD bazisallomas egy mobil
addberendezés (mobil bazisallomas), amely radion
keresztil korrekcids adatokat kild a csatlakoztatott
gépre. A radidberendezések lizemeltetése a nemzeti
jogrendszer hatalya ala esik, és engedeélyt igényel. Ezt
az engedélyt a radidlicencek kiadasara jogosult
nemzeti hatésag / halézatiigynokség adja ki,
Németorszagban pl. a Szdvetségi Halozatliigynokség.
Néhany orszag specialisan az ilyen alkalmazasokhoz
(DGPS korrekcids adatok atvitele) az alacsony
adoteljesitmény( tartomanyokban licenc nélkdli
frekvenciatartomanyokat bocsat a felhasznalok
rendelkezésére.

TUDNIVALOK

Biintet6jogi kdvetkezmények radidadok megfeleld
engedély nélkili hasznalata miatt.

172789-001

Egy radidberendezés / bazisallomas lzemeltetéséhez
engedélyre van szikség.

» A radidberendezések / bazisallomasok
UzemeltetSinek be kell szereznie a megfelel®
engedélyeket az illetékes hatésagoknal /
ugynokségeknél.

Az ezzel kapcsolatos informaciokat az illetékes
hatésagoktol kell beszerezni.

A bazisallomast az orszagra jellemzé értékekre kell
beallitani, ilyen a teljesitmény és a frekvencia. Lépjen
kapcsolatba CLAAS értékesitési partnerével.

Beallitasok a terminalon

A <BASELINE HD> korrekcios jelek alapjan végzett
munkahoz a terminalon az <RTK> korrekciés jelet kell
beallitani.

>

Hivja le a <GPS-beallitdsok> meniit.

=g

» Erintse meg a kapcsolofeliiletet (1).
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).
Megnyilik a lista.

— Valassza az <RTK> bejegyzést.

A rendszer menti a kivalasztott korrekcidtipust, és a
gombon (2) kijelzi.
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6 A termék elbkészitése
6.5 Korrekcios jel elsé Uzembe helyezés

— 0 =
I
Frequency Spacing  Radio Type RSSI
== - 4643500 | 12.50 SatelTRL || -118
Qs ]
&-n0
. o—3

Speed: 0.0km/h Heading: 312.0° Xtrack: N/A Pass: 0

6.5.6 RTK

Applicati Version Bootloader
 Eclipsell || meaautoDiFE |1 12006 || 7
A; SN Active Fleet GNSSOUT
] 18230089 MFA | 5 | GPS,GLONASS
Subscriptions
a &DIf RTK_ROVER L2 GLONASS
Local Time  Serial Correction Type
il
il

[Loreeae

234604-002

" EE )
B

Speed: N/A ding: N/A Xtrack: N/A Pass: N/A

255544-001

141

142

326-004
172790-001

Informaciok

A terminalon meg kell adni azt a BASELINE HD
frekvenciat, amin a referenciadllomas ad.

A BASELINE HD frekvencia a referenciaallomas
ellilsé oldalan van feltlintetve.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

» Erintse meg a beviteli mezét (2).

» Allitsa be és nyugtazza a radiéfrekvenciat.
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (3).

A megadott radiéfrekvenciat menti a rendszer, és a
beviteli mezében (2) kijelzi. Az adott esetben fennalld
radio-6sszekottetés rovid idére megszakad, és
néhany masodperc utan uj éplil fel.

162831-004

<RTK> korrekciods jeli GPS PILOT esetén a Motorola
radidkészuléket konfiguralni kell. Itt kell megadni a
késObb hasznalt RTK-referenciaadllomasok
frekvenciait.

172791-001

Informaciok

A terminalon meg kell adni azt az RTK-frekvenciat,
amin a referenciaallomas ad.

Lépjen kapcsolatba a CLAAS szerzddéses
partnerével az RTK-frekvenciaval és a megadasaval
kapcsolatos informaciokért.

Beallitasok a terminalon

<RTK> korrekciétipus kivalasztasa
>

Hivja le a <GPS-beallitdsok> menit.

i
ill s
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).
Megnyilik a lista.

» Valassza az <RTK> bejegyzést.

A rendszer menti a kivalasztott korrekcibtipust, és a
gombon (2) kijelzi.
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6 A termék el6készitése
6.5 Korrekcios jel els6 Uzembe helyezés

©

Speed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0 143
241824-001

— -

Guetersloh

'Speed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0 144

241825-001

326-004
Referenciaallomas kivalasztasa

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).

Megjelenik a tarolt RTK-referenciaallomasok listaja
(3).

» Valasszon ki egy foghato referenciaallomast a

listabol (3).

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (4).
A kivéalasztott referenciaallomas aktiv.
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6 A termék el6készitése
6.5 Korrekcios jel elsé Uzembe helyezés

6.5.7 RTK NET

326-004
162832-004

RTK NET gépeken feltétleniil konfiguralja a CLAAS
Teleservice modulokat (TSM). Itt adja meg tébbek
kozott a mobilradié-szolgaltatot, a felhasznaldi nevet
és a jelszo6t. Lépjen kapcsolatba CLAAS értékesitési
partnerével.

Az RTK NET a gép oldalarol azt a platformot jelenti,
amely lehetévé teszi az RTK halézat korrekcids
adatainak vételét mobilradion keresztiil.

Az RTK NET Uzemeltetéséhez érvényes licenc
szlkséges. A kivalasztott piacokra a CLAAS E-
Systems KGaA mbH & Co. KG cégnél kothetd

licencszerzédés.

Kapcsolat:

CLAAS E-Systems KGaA mbH & Co. KG
Abteilung Lizenzen

Backerkamp 19

D-33330 Gutersloh

Tel.: +49 (0)5241 3006-4880

Alternativaként kothetd licencszerzédés kozvetlendl
az RTK halozatszolgaltatoval is.

Mindkét esetben rendelkezésére bocsatjak személyes
hozzaférési paramétereinek / felhasznaloi

halézat hasznalatahoz. Ezeket a paramétereket az
illetékes CLAAS értékesitési partnernek kell
konfiguralnia a modemben. A CLAAS értékesitési
partnere altali izembe helyezéshez feltétleniil tartsa
készenlétben hozzaférési paramétereit / felhasznaldi
azonositéjat.

Ervényes / aktivalt SIM kartyanak feltétleniil lennie
kell.

172792-001
Informaciok

Az RTK NET GPRS-adatkapcsolatot (mobilinternetet)
hasznal a mobiltelefonos halézatban a korrekcios
adatok atvitelére.

A jel rendelkezésre alladsa és a vételi tulajdonsagok
nem hasonlithatok 0ssze a beszédcsatornaéval
(GSM).

150
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6 A termék el6készitése
6.5 Korrekcios jel els6 Uzembe helyezés

&
J Receiver Application Version Bootloader

| Ecipsell || MFAAUTODIFF | 2601 [ k4
A " sN Active  Fleet GNSSOUT
o | 1s230089 || WEA Il 5 | oPs.clomass
B —— - Subscriptions

| Dif RTK_ROVER L2 GLONASS

Local Time  Serial Correction Type

(Z

|5peed: NJ/A dit N/A Xtrack: N/A Pass: N/A

255546-001

145

326-004
Beallitasok a terminalon
Az <RTK NET> korrekcios jelet a terminalban be kell
allitani.

> [

Hivja le a <GPS-beallitasok> menit.

» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).
» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (2).
Megnyilik a lista.

» Valassza az <RTK NET> bejegyzést.

A rendszer menti a kivalasztott korrekcidtipust, és a
gombon (2) kijelzi.
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6 A termék elbkészitése
6.6 El6fizetések beallitasa

6.6 Elofizetések beallitasa

6.6.1 Kédok megadasa

o
x |
= ; Serial number
1 18230089
E!% GPS subscriptions
[ E-DIF RTK_ROVER L2 GLONASS
u ‘ AUTO TURN Status AUTO TURN Expiry
° Ritharesd - WA
i ‘ JD AutoTrac CAN Status  JD AutoTrac CAN Expiry
'|I" | Not authorised —
i

—— Enter code: =]
| -2

2] ]|

=D

0 Speed: N/A ding: N/A Xtrack: NJA Pass: N/A

237528-002

326-004

163663-003

| 2 _ Hivja le a <Beallitasok> menut.
J
5
> Hivja le a <Rendszerbeallitdsok>
¢¢ menat.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
Megnyilik az <Eléfizetések> mendi.

» Erintse meg a beviteli mezét (2).
Megnyilik a szambillentydizet.

» Adja meg és nyugtazza a kddot.

146
A megadott kbd aktivalja a funkciot.

Engedélyezhetd funkcidk:

« OMNISTAR

- BASELINE

« RTK

+ GLONASS
AUTO TURN

JD AutoTrac CAN

152
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7 Kezelés
7.1 Ellen6rzé listak

326-004

7 Kezelés

7.1 Ellen6érzo listak
162688-004

7.1.1 Szantofoldi alkalmazas elokészitése

A GPS PILOT hasznalata el6tt felszereltségtél
fuggben az alabbi beallitadsokat feltétlenll végezze el.
A pontos eljarasmod a mindenkori gép Uzemeltetési
utasitasaban és a kdvetkez6 fejezetekben talalhaté.

Tevékenység

L] Szerelje fel a munkagépet. —

A munkagép 6sszeszerelési utasitasa.

] Kapcsolja be a terminalt. oldal 155
L1 Tolja ki a GNSS-antennat. oldal 178
Ervényes:

Gyari GPS PILOT
GPS PILOT - Steer ready:

LEXION
TUCANO
[ | Allitsa az RTK-radidantennat <szantsféldi menet> helyzetbe. oldal 175
Ervényes: RTK korrekcios jel
L] Kapcsolja 4t a GPS PILOT-ot <szant6féldi menet> médra.
L1 ] Téltse be a jarmiprofilt. oldal 195
[] | Teltse be a munkagépprofilt. oldal 202
] Munkaeszk6z-szélesség és atfedés beallitasa. oldal 138
[1 | Munkaeszkéz-eltolas beallitasa. oldal 138
L] Erzékenység és agresszivitas bedllitasa. oldal 198
[ Kapcsolja be az <AUTO PILOT> fékapcsolét a CEBIS-ben. oldal 169
Ervényes:

Gyari GPS PILOT

GPS PILOT - Steer ready:
JAGUAR

LEXION

TUCANO

XERION
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7 Kezelés
7.1 Ellen6rzé listak

7.1.2 Szantéfoldi alkalmazas megvalositasa

326-004
162687-004

Tevékenység

A <Szantofoldi alkalmazas el6készitése> ellenérzélista 6sszes ellenbrzési
pontjanak végrehajtasa.

oldal 153

Munkafeladat kivalasztasa vagy Uj létrehozasa.

oldal 206

Menetfunkcio kivalasztasa.

oldal 213

Referencia nyomvonal régzitése.

oldal 213

| | |y O

Akadalyok, mint pl. villamos vezetékek elétt hizza be a GNSS-antennat.
Ervényes:

Gyari GPS PILOT

GPS PILOT - Steer ready:

LEXION

TUCANO

oldal 178

Akadalyok, mint pl. vilamos vezetékek elétt hajtsa az RTK-radidantennat <Kozuti
kozlekedés> helyzetbe.

Ervényes: RTK korrekcios jel

oldal 175

]

GPS PILOT aktivalasa.

oldal 170

7.1.3 Kozuti kozlekedés el6készitése

162689-005

Tevékenység

Deaktivélja a GPS PILOT-ot.

oldal 172

[]

Kapcsolja at a GPS PILOT-ot <kdzuti kdzlekedés> modra

oldal 158

Huzza be a GNSS-antennat.
Ervényes:

Gyari GPS PILOT

GPS PILOT - Steer ready:
LEXION

TUCANO

oldal 178

Allitsa az RTK-radidantennat <Kézuti kdzlekedés> helyzetbe.

Ervényes: RTK korrekcios jel

oldal 175

Roégzitse a gépet és a munkagépet varatlan elmozdulasokkal szemben.

A gép és a munkagép Uzemeltetési utasitasa.

Tartsa be a gépgyartd kdzuti kdzlekedésre vonatkozo utasitasait.

A gép és a munkagép Uzemeltetési utasitasa.

154
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7 Kezelés
7.2 GPS PILOT

326-004
7.2 GPS PILOT
162381-003
7.2.1 A terminal bekapcsolasa
172793-001

Informaciok

Ha USB-adattarolo van ra csatlakoztatva, akkor a
terminal nem indul el.

» Bekapcsolas el6tt tavolitsa el az 6sszes USB-
adattarolot.

A <Be / Ki> billenty( (1) a termindl bal oldalan
talalhato.

» Tartsa lenyomva a billenty(t (1), mig megjelenik a
kezdbképernyd.
A terminal elindul. A terminal indulasahoz kb. egy perc
sziikséges. A LED (2) zélden vilagit.

147
188628-001
Kezd6képernyo
A terminal nyelvének beallitasa.
| .. A
Q » Erintse meg a kapcsolodfeliletet (1).
1.1.13.2.13842 » Valasszon nyelvet a listabol.
WARNING A beallitott nyelven megjelenik egy figyelmezteté
tizenet.
Read and understand all safety information for the guidance and auto steering systems . P , -
Bafore operation or sarvice. » Olvassa el a figyelmeztet6 Gizenetet a képernydn.
To avoid serious injury or death, always pay attention to the task of driving and be . R P o
& el bl e et A i > Figyelmeztetd Uzenet nyugtazasa: Erintse meg a
steering systems, if| before traveling between flekis or kapcsolofellletet (2).
Megnyilik az inditbmendi.
Accept
148

188602-002
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7 Kezelés
7.2 GPS PILOT

7.2.2 Beviteli elemek kezelése

o
I‘ e | |

239133-001

= —
%@z@”

Antenna Height

315 ;[—@

R
e i e e
it
[ te

®

239134-001

@

Vehicle Type

Articulated Tractor
Combine

Standard Tractor

Sprayer
Tracked Tractor
XERION

239135-002

149

150

151

326-004
164195-002

Billentylizet kezelése
Ha szoveget kell megadni, megnyilik a billenty(izet.

» Szodveg bevitele: érintse meg az egyes irasjeleket.
A bevitt sz6veg megjelenik a kijelzén (1).

» A bevitel mentése: érintse meg a gombot (2).
A rendszer menti a bevitt széveget.

» A bevitel megszakitasa: érintse meg a gombot
(3).

A rendszer nem menti a bevitt széveget.

Szambillentylizet kezelése

Ha szamokat kell megadni, megnyilik a
szambillenty(izet.

» Szamok bevitele: érintse meg az egyes
irasjeleket.

A bevitt szamok megjelennek a kijelzén (1).

» A bevitt adatok mentése: érintse meg a gombot
(2).

A rendszer menti a bevitt adatokat.

» A bevitel megszakitasa: érintse meg a gombot
(3).

A rendszer nem menti a bevitt adatokat.

Legordiil listaval rendelkez6 gombok kezelése
A megfeleld gomb mikddtetésével megnyilik egy lista.
» A lista megnyitasa: érintse meg a gombot (1).
» Listabejegyzés kivalasztasa: érintse meg a
megfelel6 bejegyzést.
A lista bezarul, és a kivalasztott bejegyzés megjelenik
a gombon (1).
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7 Kezelés
7.2 GPS PILOT

7.2.3 Kormanyzasi irany kijelzés

239137-001

7.2.4 A terminal kikapcsolasa

188926-001

152

153

326-004
164247-001

A kormanyzasi irany kijelzés megmutatja, hogy a gép
az el6irt nyomvonalon (arany vonal) talalhaté-e, vagy
hogy a gép balra vagy jobbra eltér-e a nyomvonaltél
és a gépkezeldnek korrigalnia kell az iranyt kézi
kormanyzassal.

Azokat az eltéréseket, amelyeknél a gépkezelének
balra kell kormanyoznia, z6ld nyilak jelzik. Azokat az
eltéréseket, amelyeknél a gépkezelének jobbra kell
kormanyoznia, piros nyilak jelzik.

Minél nagyobb az eltérés, annal tobb nyil jelenik meg
az iranynak megfeleld szinben.

» A kijelzés (1) sarga nyilakkal azt mutatja, hogy a
gép az el6irt nyomvonalon halad.

« A kijelzés (2) piros nyilakkal mutatja, hogy jobbra
kell korrigalni a gép iranyszdgét a vezetévonalhoz
képest.

 AKkijelzés (3) piros nyilakkal mutatja, hogy a
géptdl jobbra van eltolédva az eldirt nyomvonal.
 AKkijelzés (4) zold nyilakkal mutatja, hogy a géptdl

balra van eltolédva az el6irt nyomvonal.

+ AKkijelzés (5) zold nyilakkal mutatja, hogy balra
kell korrigalni a gép iranyszogét a vezetévonalhoz
képest.

162386-002

155659-006

TUDNIVALOK

Adatvesztés a terminal kikapcsolasa esetén.

A rogzitett adatok elvesznek, ha kikapcsoljak a
terminalt, mielétt lezarult volna a mentési folyamat a
feladatkezel6ben.

» Tarolja el a rogzitett adatokat a feladatkezel6ben.
» Kapcsolja ki a terminalt.

A Be / Ki billenty( a terminal bal oldalan talalhaté.

» Tartsa lenyomva a billenty(it (1) a képernyd
kikapcsolasaig.

A terminal leall.
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7 Kezelés
7.2 GPS PILOT

326-004
162390-005

7.2.5 Kapcsolja at a GPS PILOT-ot <kozuti kozlekedés> médra
<GPS PILOT> fokapcsolé

> Ha a <GPS PILOT> fékapcsold (1) be
A@ van szerelve, akkor kapcsolja a <GPS
PILOT> fé6kapcsolot (B) helyzetbe.

A szelepvezérlb egység ki van kapcsolva. A rendszer
kész a kbzuti kbzlekedéshez.

154

<GPS PILOT> fékapcsolé 135780-002

<AUTO PILOT> fékapcsolo

Ervényes:

Gyari GPS PILOT

GPS PILOT - Steer ready:
AXION

ARION

Az <AUTO PILOT> fékapcsolénak (1) kdzuti
kdzlekedéskor a megfelel helyzetben kell lennie.

A gép Uzemeltetési utasitasa.
| 2 d Allitsa az <AUTO PILOT> fékapcsolét
) (1) az (A) jell helyzetbe.

Az <AUTO PILOT> szelep nem kap aramot. A
rendszer kész a kbzuti kbzlekedéshez.

155

<AUTO PILOT> fékapcsol6 236438-002
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7.2 GPS PILOT

<Kozuti kézlekedés / szant6foldi menet> kapcsolo

<AutoGuide> / <VarioGuide> billenty(i Fendt traktornal

326-004
<Kozuti kozlekedés / szantofoldi menet> kapcsolé

Ervényes:

Gyari GPS PILOT

GPS PILOT - Steer ready:
JAGUAR

LEXION

TUCANO

XERION

A <Ko6zuti kdzlekedés / szantofoldi menet>
kapcsoldnak kdzuti kdzlekedéskor a megfelel
helyzetben kell lennie.

A gép Uzemeltetési utasitasa.
> I Allitsa a <Kozuti kdzlekedés /
l I S

szantofoldi menet> kapcsolot (1) az (A)
jell helyzetbe.

A kormanyport ki van kapcsolva. A rendszer kész a
kézuti kbzlekedéshez.

<AutoGuide> / <VarioGuide> billenty(i Fendt
traktornal

Ervényes:

GPS PILOT - Steer ready:
Fendt AutoGuide

Fendt VarioGuide

Fendt AutoGuide esetén az <AutoGuide>
<VarioGuide> billentylinek (1) kdézuti kdzlekedés
kdézben a megfelel6 helyzetben kell lennie.

A gép Uzemeltetési utasitésa.
» Nyomja meg tdbbszoér a billenty(t (1) az allapot
LED (2) villogasaig.
A szelepvezérl egység ki van kapcsolva. A
kormanyport ki van kapcsolva. A rendszer kész a
kézuti kbzlekedéshez.

00 1405 189 2 - BA GPS PILOT Terminal S7 - 09/2014

159



7 Kezelés
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<AutoGuide> kapcsol6 Challenger traktoroknal 148674-002

<FLEX> fékapcsolo 172886-002

326-004

<AutoGuide> kapcsolé Challenger traktoroknal

Ervényes:
GPS PILOT - Steer ready:
Challenger AutoGuide

Az <AutoGuide> kapcsolonak (1) kozuti
kozlekedéskor a megfelelé helyzetben kell lennie.

A gép lzemeltetési utasitasa.
» Allitsa az <AutoGuide> kapcsolét (1) az (A) jeli
helyzetbe.
A szelepvezérl6 egység ki van kapcsolva. A
kormanyport ki van kapcsolva. A rendszer kész a
kbzuti kbzlekedéshez.

<FLEX> fékapcsolo

Ervényes: GPS PILOT FLEX

A <FLEX> fékapcsolénak (1) kdzuti kdzlekedéskor a
megfelel6 helyzetben kell lennie.

» Allitsa a f6kapcsolét (1) a (B) jelii helyzetbe.

Az elektromos kormanykerék kikapcsolas utan kész a
kézuti kbzlekedésre. Az ellenérzélampa (2) nem
vilagit.

160

00 1405 189 2 - BA GPS PILOT Terminal S7 - 09/2014



7 Kezelés
7.2 GPS PILOT

326-004
163521-004

7.2.6 A GPS PILOT atkapcsolasa <szantéfoldi menet> médra
<GPS PILOT> fékapcsolé

> Ha a <GPS PILOT> fékapcsolo (1) be
A@ van szerelve, akkor kapcsolja a <GPS
PILOT> f6kapcsolot (C) helyzetbe.

Az 6sszes szerkezeti egység inditasi folyamatanak
befejezése utan a rendszer kész a szantoféldi
menetre.

160

<GPS PILOT> fékapcsolo 135780-002

<AUTO PILOT> fokapcsolé CLAAS traktoroknal

Ervényes:

Gyari GPS PILOT

GPS PILOT - Steer ready:
AXION

ARION

Az <AUTO PILOT> fékapcsolonak (1) szantofoldi
menetnél a megfeleld helyzetben kell lennie.

A gép kezelési utasitasa.
> d Allitsa az <AUTO PILOT> fékapcsolot
e (1) a (B) jell helyzetbe.

Az 6sszes szerkezeti egység inditasi folyamatanak
befejezése utan a rendszer kész a szantofoldi
menetre.

161

<AUTO PILOT> fékapcsolo 236438-002
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7.2 GPS PILOT

326-004
<Kozuti kozlekedés / szantofoldi menet> kapcsolé

Ervényes:

Gyari GPS PILOT

GPS PILOT - Steer ready:
JAGUAR

LEXION

TUCANO

XERION

A <Koézuti kbzlekedés / szantofoldi menet>
kapcsoldnak szant6féldi menetnél a megfelel
helyzetben kell lennie.

A gép kezelési utasitasa.
> 1 v| Allitsa a <Kozuti kdzlekedés /
l I S

szantofoldi menet> kapcsolot (1) a (B)
jell helyzetbe.

Az Osszes szerkezeti egység inditasi folyamatanak
befejezése utan a rendszer kész a szantofoldi
menetre.

162

<Kozuti kozlekedés / szantofoldi menet> kapcsolo 258641-001
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7.2 GPS PILOT

326-004

<AutoGuide> / <VarioGuide> billenty(i Fendt
traktornal

Ervényes:

GPS PILOT - Steer ready:
Fendt AutoGuide

Fendt VarioGuide

172794-001
Informaciok

A rendszert csak akkor szabad szanto6foldi menet
modba kapcsolni, ha a terminal és a navigacios
szamitdgép mar elindult.

» Inditsa el a terminalt.

P Inditsa el a navigaciés szamitogépet.

» Varjon, mig az <X> jel megjelenik a gombon (3).
» Kapcsolja at a rendszert szantofoldi menet maédra.

163

Fendt AutoGuide / VarioGuide 148301-001

Fendt AutoGuide és VarioGuide esetén az
<AutoGuide / VarioGuide> billentylinek (1) szantéfoldi
menet kdzben a megfeleld helyzetben kell lennie.

A gép kezelési utasitasa.
» Nyomja meg tébbszor a billenty(t (1) az allapot
LED (2) vilagitasaig.

&
o
% Az 6sszes szerkezeti egység inditasi folyamatanak

befejezése utan a rendszer kész a szantoféldi
menetre.

ﬁ 10m
@8 Speed: 0.0km/h 0.0° Xtrack: N/A Pass: 68906 164
237152-002
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Challenger AutoGuide

<FLEX> fékapcsolo

326-004
<AutoGuide> kapcsolé Challenger traktoroknal

Ervényes:
GPS PILOT - Steer ready:
Challenger AutoGuide

Az <AutoGuide> kapcsoldnak (1) szantofoldi
menetnél a megfeleld helyzetben kell lennie.

A gép kezelési utasitasa.
» Allitsa az <AutoGuide> kapcsolot (1) a (B) jell
helyzetbe.

Az Osszes szerkezeti egységq inditasi folyamatanak
befejezése utan a rendszer kész a szantofoldi
menetre.

148674-002

<FLEX> fékapcsolo

Ervényes: GPS PILOT FLEX

172794-001
Informaciok

A rendszert csak akkor szabad szantéfoldi menet
modba kapcsolni, ha a terminal és a navigacios
szamitégép mar elindult.

» Inditsa el a terminalt.

» Inditsa el a navigacios szamitégépet.

» Varjon, mig az <X> jel megjelenik a gombon (3).

166 » Kapcsolja at a rendszert szant6foldi menet maodra.

172886-002

A <FLEX> f6kapcsolénak (1) szantéfoldi menetnél a

megfelel helyzetben kell lennie.
» Allitsa a <FLEX> fékapcsolét (1) a (A) jeld

helyzetbe.

Az 8sszes szerkezeti egység inditasi folyamatanak
befejezése utan a rendszer kész a szantofoldi
menetre. Az ellenérzélampa (2) zélden vilagit.

fC

-

ﬁ 10m

Al

Speed: 0.0km/h

0.0° Xtrack: N/A Pass: 68906 = 167

237152-002

164
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7.2 GPS PILOT

326-004
162394-005

7.2.7 A GPS PILOT kikapcsolasa

<GPS PILOT> fékapcsolé

> Ha a <GPS PILOT> fékapcsolo (1) be
A@ van szerelve, akkor kapcsolja a <GPS
PILOT> f6kapcsolot (A) helyzetbe.

A rendszer ki van kapcsolva.

168

<GPS PILOT> fékapcsolo 135780-002

<AUTO PILOT> fékapcsolo

Ervényes:

Gyari GPS PILOT

GPS PILOT - Steer ready:
AXION

ARION

Az <AUTO PILOT> fékapcsoldnak (1) a megfeleld
helyzetben kell lennie.

A gép Uzemeltetési utasitasa.
> d Allitsa az <AUTO PILOT> fékapcsolot
e (1) az (A) jell helyzetbe.

A rendszer ki van kapcsolva.

169

<AUTO PILOT> fékapcsolo 236438-002
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7.2 GPS PILOT

170

<Kozuti kozlekedés / szanto6foldi menet> kapcsolo 258641-001

171

<AutoGuide> / <VarioGuide> billenty(i Fendt traktornal 148301-001

326-004
<Kozuti kozlekedés / szantofoldi menet> kapcsolé

Ervényes:

Gyari GPS PILOT

GPS PILOT - Steer ready:
JAGUAR

LEXION

TUCANO

XERION

A <Kozuti kozlekedés / szantofoldi menet> a
megfelel helyzetben kell lennie.

A gép uzemeltetési utasitasa.
> v Allitsa a <Kdzuti kdzlekedés /
M szantofoldi menet> kapcsolot (1) az (A)
™| jeli helyzetbe.

A rendszer ki van kapcsolva.

<AutoGuide> / <VarioGuide> billenty(i Fendt
traktornal

Ervényes:

GPS PILOT - Steer ready:
Fendt AutoGuide

Fendt VarioGuide

Fendt AutoGuide esetén az <AutoGuide>
<VarioGuide> billentylinek (1) a megfeleld helyzetben
kell lennie.

A gép uzemeltetési utasitasa.
» Nyomja meg tébbszdr a billenty(it (1), amig az
allapot LED (2) nem vilagit.
A rendszer ki van kapcsolva.

166
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326-004
<AutoGuide> kapcsol6é Challenger traktoroknal

Ervényes:
GPS PILOT - Steer ready:
Challenger AutoGuide

Az <AutoGuide> kapcsolonak (1) a megfeleld
helyzetben kell lennie.

‘A gép Uzemeltetési utasitasa.
» Allitsa az <AutoGuide> kapcsolot (1) az (A) jell
helyzetbe.

A rendszer ki van kapcsolva.

<AutoGuide> kapcsol6 Challenger traktoroknal 148674-002

<FLEX> fékapcsolo

Ervényes: GPS PILOT FLEX

Az <FLEX> fékapcsolonak (1) a megfeleld helyzetben
kell lennie.

» Allitsa a <FLEX> fékapcsolét (1) a (B) jell
helyzetbe.

Az elektromos kormanykerék ki van kapcsolva. Az
ellenérzélampa (2) nem vilagit.

173

<FLEX> fékapcsolo 172886-002
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7.2 GPS PILOT

7.2.8 A GPS lizemkész allapotban van.

326-004
163654-004

Hivja le a <GPS-beallitasok> mendit.

- = Ellenérizze, hogy a GPS lizemkész allapotban van-e.
ER O
@ > Az Uzemkész korrekcios jelek allapotkijelzése a
\u}‘;::n C ;:::‘D‘D"D:D : ‘;;;g:';;:; AR —— beallitott korrekcidtipustdl fligg:
e e e . SBAS, E-DIF: <3D Fix>
S | S S Cometo - OMNISTAR, RTK, RTK NET: <RTK Fix>
| Signals  SEASPRN  Quaiiy
L1,12,61,G2 { 126,120,0 D,0.0,0 E”enérizze az é”apotot
A= » Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
AvailableDiff | W » Varjon, amig a kijelzén (2) <3D Fix> vagy
| e e <RTK Fix> jelenik meg.
| Aeoumey | NODW ML IO A GPS lizemkész allapotban van.
m Speed: N/A ding: N/A Xtrack: N/A Pass: N/A 174
237475-002 A GPS-allapot részletes attekintése a <Diagnosztika>
fejezetben talalhato. oldal 257
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326-004
170680-002

7.2.9 Az <AUTO PILOT> féokapcsolo bekapcsolasa

Ervényes:

Gyari GPS PILOT

GPS PILOT - Steer ready:
JAGUAR

LEXION

TUCANO

XERION

GPS PILOT hasznalatahoz a CEBIS minden
Ujrainditasa utan a kdvetkez6 beallitasokat kell
elvégezni a CEBIS-ben:

A gép Uzemeltetési utasitasa.

| 2 @ Hivja le a <Kormanyzas> menut.

> Hivja le az <AUTO PILOT> meniit.
Ao

> Hivja le az <AUTO PILOT fékapcsolo>
@ menuit.

175 Kapcsolja be az <AUTO PILOT> f6kapcsolat.

Az <AUTO PILOT> billenty(i aktivalva van a
tobbfunkcios kezelbkaron.

255488-001

A CEBIS ujrainditasakor az <AUTO PILOT>
fékapcsold beallitasa automatikusan <Ki> helyzetbe
ugrik vissza.
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326-004
164196-003

7.2.10 GPS PILOT aktivalasi lehetdségek

A gépkezelb a kovetkezd lehetdségekkel aktivalhatja
a GPS PILOT rendszert:

+ <GPS PILOT> gomb
« <GPS PILOT> billentyi

<GPS PILOT> gomb

] » Erintse meg a <GPS PILOT> gombot (1).
A GPS PILOT aktivalodik.

23

OE] Speed: 0.0km/h_t 0.0° Xtrack: N/A_Pass: 68906 176
239045-001

<GPS PILOT> billentyii

Aktivalja a GPS PILOT rendszert a <GPS PILOT>
billenty(i segitségével. A <GPS PILOT> billenty{i nincs
minden gépre telepitve.

» Nyomja meg a <GPS PILOT> billentydt (1).
A GPS PILOT aktivalodik.

177

AXION kartamla 261546-001
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7.2 GPS PILOT

178

185766-001

326-004
A GPS PILOT aktivalasa a tobbfunkcios
kezelokarrol

Ervényes:

Gyari GPS PILOT

GPS PILOT - Steer ready:
ARION

AXION

LEXION

TUCANO

JAGUAR

XERION

> Nyomja meg az <AUTO PILOT> (1)
Ao billenty(t a tébbfunkcios kezel6karon.

A GPS PILOT aktivalodik.

Sajatossagok

Ervényes:
LEXION
TUCANO
JAGUAR
XERION

A GPS PILOT csak a tobbfunkciés kezel6karon lévé
<AUTO PILOT> billenty(ivel aktivalhaté. A

GPS PILOT aktivalasa a terminalon keresztil nem
lehetséges, hibalizenet jelenik meg.

Ervényes:
LEXION
TUCANO

Ha a magtartalyirités aktiv, a GPS PILOT-ot nem
lehet a tébbfunkcids karon aktivalni.
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7.2.11 GPS PILOT deaktivalasi lehetéségek

ii

1

(1) Speed: 0.0km/h | 0.0° Xtrack: N/A Pass: 68906 179
239045-001

180

AXION kartamla 261546-001

326-004
163526-004

A gépkezelbnek az alabbi lehetdségek allnak
rendelkezésére a GPS PILOT deaktivalasra:

» <GPS PILOT> gomb

« <GPS PILOT> billentyii

« A kormanykerék mozgatasa / kézi feltlbiralas

« <GPS PILOT> fékapcsold

» <FLEX> f6kapcsolo az elektromos kormanykerék
vezérléegységén

<GPS PILOT> gomb
Deaktivalja a GPS PILOT-ot.

» Erintse meg a <GPS PILOT> gombot (1).
A GPS PILOT deaktivalodik.

<GPS PILOT> billentyii

Deaktivalja a GPS PILOT rendszert a <GPS PILOT>
billenty (1) segitségével. A <GPS PILOT> billenty(
nincs minden gépre telepitve.

» Nyomja meg a <GPS PILOT> billentydt (1).
A GPS PILOT deaktivalodik.

172
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7.2 GPS PILOT

181

185766-001

326-004
A GPS PILOT deaktivalasa XERION traktornal a
tobbfunkcios kezel6karon keresztiil

A GPS PILOT csak a tobbfunkciés kezel6karon 1évd
<AUTO PILOT> billenty(ivel deaktivalhaté XERION
traktornal.

> Nyomja meg az <AUTO PILOT> (1)
Ao billenty(t a tébbfunkcios kezel6karon.

A GPS PILOT deaktivalodik.

A kormanykerék mozgatasa

A gépkezel6 altal végrehaijtott kormanymozdulatoknak
mindig els6bbsége van.

oldal 51, Kézi felllbiralas

<GPS PILOT> fékapcsolé
» Kapcsolja ki a <GPS PILOT>
fékapcsoloét. oldal 165
<FLEX> fékapcsolo az elektromos kormanykerék
vezérldegységén
Ervényes: GPS PILOT FLEX

» Kapcsolja ki a <FLEX> fékapcsolét. oldal 165

Tovabbi kikapcsolasi koériilmények

Tovabbi olyan kérilmények, amelyek a GPS PILOT
deaktivalast valtjak ki, de amelyeket a gépkezel§ nem
tud kozvetlendil befolyasolni:

« Ulésérzékeld kapcsold

- Sebességtartomany

. GPS4el
Ulésérzékeld kapcsold

Ha a GPS PILOT be van kapcsolva, a gépkezel6nek
mindig a vezet6ulésben kell Ulnie.

oldal 51
Sebességtartomany

Ha a gép gyorsabban vagy lassabban halad a
rendszerspecifikus el6irt sebességnél, a rendszer
deaktivalja a GPS PILOT rendszert. oldal 51

GPS-jel

A GPS-jel minésége befolyasolja a GPS PILOT
allapotat. A jel kiesése automatikusan deaktivalja a
rendszert.
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7.2.12 USB-adattarol6 csatlakoztatas

236582-001

326-004
163342-002

» Tavolitsa el a védddugot az USB-
csatlakozébal (1).

» Dugja az USB-adattarolét (2) az USB-
csatlakozéba (1).

Az USB-adattarol6 lizemkész, mihelyt vilagit a vilagité
diéda (LED) (3).

182

163360-002

7.2.13 USB adattarol6 csatlakoztatasa a navigaciés szamitégéphez (ECU)

USB adattarol6 csatlakoztatasa a navigacios
szamitogéphez.
» Tavolitsa el a védblemezt megfelel§
csavarhuzoéval az USB csatlakozorol (1).
» Dugja az USB adattarolot (2) az USB
csatlakozéba (1).
Az USB adattarolé izemkész, mihelyt vilagit a vilagito
diéda (LED) (3).

183
236588-001
172918-001
7.2.14 Term6hely bazisallomas ellenérzés
Ervényes:
BASELINE HD korrekciétipus
RTK korrekciétipus
A BASELINE bazisallomas és az RTK
referenciaallomas pozicidja megjelenik a szantéfoldi
nézetben (1), mihelyt betdlt egy munkafeladatot.
O |Speed: 8.1km/h Heading: 271.3° Xtrack: -5.4cm Pass":'." -4'|" 184
261002-001
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7.2.15 RTK-radiéantenna lehajtas/felhajtas

. 185

261550-001

326-004
173096-001

171729-002

A\FIGYELMEZTETES

Aramiités veszélye és tlizveszély mélyen beldgd
aramvezetékek miatt.

Sulyos vagy halalt okoz6 sériilések veszélye all fenn.
Thzkarok keletkezhetnek.
» Soha ne hajtsa le vagy fel az antennat

aramelagazasok és dramvezetékek kdzelében.

> A szétnyitott antennaval tartson megfeleld
tavolsagot az aramvezetékektdl.

» Soha ne hagyja el a gépet, illetve soha ne szalljon
fel a gépre szabad vezetékek alatt, hogy elkertlje
a feszlltségathuzas miatt lehetséges
aramutéseket.

Két tipusu lehajthato tarto létezik az RTK-
radidbantennahoz. A két tipusnal az antenna rogzitése
eltérd a kilénbdzé helyzetekben.

» Bereteszeléssel rogzit.
» Csavarral rogzit.

Az RTK-radiéantenna lehajtasa/felhajtasa és
bereteszelése
Kdzuti kdzlekedés:

» Reteszelje be az RTK-radidantennat vizszintes
helyzetben.
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261549-001

186

326-004
Szantofoldi menet:

» Reteszelje be az RTK-radidantennat fliggéleges
helyzetben.

176
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261536-001

4

261531-001

326-004
Az RTK-radiéantenna lehajtasal/felhajtasa és
réogzitése a csavarral

173103-001

A\VIGYAZAT

Becsip&dés veszélye és sériilésveszély az antenna
ellendrizetlen mozgasa miatt lehajtas / felhajtas
kézben.

A mozgast egy rugd okozza és nagyon gyors lehet.
Konny( sérilések veszélye.

» Az antennat ne a tart6é kdzelében fogja meg.

» Az antennat fel- és leszerelés kdzben az
antennalabnal fogva kell tartani.

Koézuti kdzlekedés
» Hajtsa az RTK-radidéantennat vizszintes
helyzetbe.

» Az RTK-radidantenna rdgzitése vizszintes
helyzetben: huzza meg a csavart (1).

187
Szantofoldi menet:
» Lazitsa meg a csavart (1) annyira, hogy az RTK-
radidantenna figgéleges helyzetbe alljon.
Az RTK-radibantennat egy rug¢ forditja fliggbleges
helyzetbe.
188
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7.2 GPS PILOT

7.2.16 A GNSS-antenna behtizasa és kitolasa

A GNSS-antenna behuizva 261915-001

189

326-004
173097-001

Ervényes:
LEXION
TUCANO

173098-001

A\FIGYELMEZTETES

Aramiités veszélye és tlizveszély mélyen bel6gé
aramvezetékek miatt.

Sulyos vagy halalt okozo sérilések veszélye all fenn.
Tlzkarok keletkezhetnek.

» Soha ne tolja ki vagy huzza be az antennat
aramelagazasok és villamos vezetékek
kdzelében.

Ha az antenna ki van tolva, tartson megfelel6
tavolsagot a villamos vezetékektdl.

Soha ne hagyja el a gépet, illetve soha ne szalljon
fel a gépre szabad vezetékek alatt, hogy elkertlje
a feszlltségathuzas miatt lehetséges
aramutéseket.

A gyarilag GPS PILOT-tal felszerelt LEXION és
TUCANO kombajnoknal a GNSS-antennat be lehet
hazni és ki lehet tolni. A kitolas és a behuzas
automatikusan, a magtartalytetd nyitasaval és
zarasaval egyszerre torténik.

A gép Uzemeltetési utasitasa.

A GNSS-antennanak a végallasig be kell huzédnia. A
behuzas kb. 15 masodpercig tart és hosszabb ideig
tarthat, mint a magtartalytet6é bezarasa.

178
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7.2 GPS PILOT

A GNSS-antenna kitolva 261982-001

190

326-004
A GNSS-antennanak a maximalis magassagig fel kell
emelkednie. A kitolas kb. 15 masodpercig tart és
hosszabb ideig tarthat, mint a magtartalyteté
kinyitésa.
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7 Kezelés
7.3 GPS-bedllitasok

7.3 GPS-beallitasok
7.3.1 NMEA adatkivitel beallitas

O -

o=
Receiver Application Version Bootloader =

| Ediipsell | mMEaAUTODIFE || 1206k || 7 —

SN Active  Fleet  GNSSOUT n%

| 1e230089 || MFA | 5 | GPS,GLONASS .
e Sl

[ <Dif RTK_ROVER L2 GLONASS

Local Time Serial Correction Type

IS
;| EEEE
HEE o &
ofrcs

Speed: NJ/A Heal_//A Xtrack: NJA Pass: N/A

242853-002

191

192

326-004

165950-004

A GPS PILOT GNSS-jelét tovabbi terminalok, pl. egy
munkagép kezelbtermindlja is hasznalhatja. A
kapcsolatot a terminal soros portjan keresztul kell
létesiteni. oldal 32

Az aktivalandd NMEA (izenetek beallitasai a GPS-
adatkivitel célkészilékéhez igazodnak. A baudrata
beadllitasanak a célkészullékkel azonosnak kell lenni.

| 2 Hivja le a <GPS-beallitasok> mendt.

&5
ii]ll 3D
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).
Megnyilik az <NMEA beallitasok> mendi.

Uzenetek kivalasztasa. A gyari beallitas mindentt
kikapcsolva.

Ha a COM port <Be> értékre van allitva, a rendszer a
kovetkezd paramétereket hasznalja a
kommunikaciéhoz: baudrata, 8 adatbit, nincs paritas,
1 stop bit, adataramlas-vezérlés ki.

» Erintse meg tdbbszér a gombokat (1) a kivant

érték megjelenéséig.

A rendszer atkapcsolja a bedllitasokat, és a
gombokon (1) kijelzi.

Baudrata beallitasa.
» Erintse meg tdbbszér a gombot (2) a kivant érték
megjelenéséig.
A rendszer atkapcsolja a bedllitasokat, és a
gombon (2) kijelzi.

Az NMEA lzenetek kiadasanak be-/kikapcsolasa a
GLONASS-hoz*.

Ha a GLONASS* rendszer be van kapcsolva, az
NMEA lizenetek a GLONASS* m{iholdak
informacidival béviinek.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (3).

A bedllitas megjelenik a kapcsolofeliileten (3).

» A bevitt adatok mentése: érintse meg a gombot
(4).
A bevitt adatokat lementi a rendszer, és megnyilik a
<GPS-beéllitasok> mendi.

180
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7.3 GPS-bedllitasok

7.3.2 E-DIF beallitasok

H
L.

@ Speed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0 193
242862-001
|
o
|
Distance to Point .
| ¢ 0.00m .J;’E.
— | Latitude fhinai]
— | ! . .
T —
AL
|
9o Speed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 50070 194

236568-001

326-004
165952-003

» Az E-DIF korrekciotipust kell
beallitani. <" oldal 144

Az E-DIF korrekcios jelhez 5-15 perc bemérési idd
szikséges. A bemérési idé a miholdak helyzetétdl
figg. A gép mozoghat is ezen idészak alatt, ha a
szabad kilatas biztositott az egyenlit6 iranyaban.
Mihelyt beméri a jelet a rendszer, a
miholdszimbdlumot (1) z6ld szinben mutatja.

Vonatkoztatasi pont elhelyezése

Az E-DIF korrekcios jellel torténd menethez el kell
helyezni egy vonatkoztatasi pontot a szant6féldon
(tablan).

>

., | Hivjale a <GPS-beallitasok> ment.
ii“l 3D
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
Megnyilik az <E-DIF konfiguracié> mendi.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).

Elhelyezi a vonatkoztatasi pontot az aktualis
szantoféld (tabla) poziciohoz.

Megnyilik az <NMEA beaéllitasok> menii.

Vonatkoztatasi pont aktualizalas

TUDNIVALOK

A nyomvonal eltolasa a pontatlan referenciapontra
allas miatt.

172807-001

Ha a tablara visszatérve nem halad at pontosan a
referenciaponton, a nyomvonalak eltolédnak. A
miholdelsodrédas jarulékosan eltolja a tarolt
referenciapontot. A referenciapont frissitése korrigalja
a poziciot és a nyomvonalakat.

» Alljon ra a szantéféldén pontosan a megjeldlt
referenciapontra.

» Vonatkoztatasi pont aktualizalas.
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Bl

326-004

Ha a szantéfoldi menet folyaman a nyomvonal
egyértelmd eltérése fordul el6, a vonatkoztatasi pontot
aktualizalni kell. A kapcsoldfellleten (2) megjelenik a

e istance to Point kialakult miiholdelsodrodas értéke, amit korrigalni kell.
| s B » Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).
Oy benaitide A vonatkoztatasi pontot az aktualis szantéféld (tabla)

poziciéhoz tolja el.

= 0

@ Speed: 0.0km/h | 0.0° Xtrack: N/A Pass: 50070 195
236569-001
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7.3 GPS-bedllitasok

7.3.3 SBAS | EGNOS beallitasok elvégzése

o - =

eiver Version Bootloa:

= | Ecipsen || MraAuTODIFF | 2601 | 77
I SN Active  Fleet  GNSSOUT
- ECTECTT L] Il 3 | GPsclomss
Subscriptions

F [ eDif RTK_ROVER L2 GLONASS

Local Time  Serial Correction Type

\ 01:00:00 n

HE @

o Speed: N/A ding: N/A Xtrack: N/A Pass: N/A 196
242865-002
T - %
@ saAst AUTO
@ Do
atloader e
= =l il
SSOUT H%
EROHASS:
A=
\ oaoo
—J
o Speed: N/A ding: N/A Xtrack: N/A Pass: N/A 197

242867-002

326-004
165953-003
» Az <SBAS> korrekciotipust kell
beallitani. oldal 145
> :é,,___i . | Hivja le a <GPS-beallitasok> mendit.
ii“ 3D

» Erintse meg a gombot (1).
» Erintse meg a gombot (2).
Megnyilik az <SBAS-beallitasok> mendi.

Mdihold-azonositas kivalasztasa. Gyari beallitas:
<Auto>. Ajanljuk a gyari beallitas megtartasat.
» <SBAS 1> alatt a kivant miihold-azonositas
bedllitdsahoz érintse meg a nyilbillentylket (1).
A bedllitas megjelenik a kijelzén (1).

A mihold-azonositas biztonsagi mentésének (backup)
beallitdsa. Gyari bedllitasok: <Auto>. Ajanljuk a gyari
beallitas megtartasat.

» <SBAS 2> alatt a mihold-azonositas biztonsagi
mentésének (backup) beallitasahoz érintse meg a
nyilbillentyiket (2).

» <SBAS 3> alatt a mihold-azonositas tovabbi

biztonsagi mentésének (backup) beallitdsahoz
érintse meg a nyilbillentyiket (3).

A bevitt adatok a kijelz6kén (2) és (3) jelennek meg.
» A bevitt adatok mentéséhez érintse meg a
gombot (4).
A beallitdsokat lementi.

00 1405 189 2 - BA GPS PILOT Terminal S7 - 09/2014

183
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7.3 GPS-beallitasok

7.3.4 OMNISTAR beadllitasok elvégzése

Library Status Expiry Tracking
HP 6.29 HP-GLO,0,HP Tue Jul 8 2013 8660
Frequency Longitude Elevation Azimuth
| 1539.9125 25.0 29.7 159.2
BER GPS Status Correction SN
& ALT: Mone. 1230089}
Diff Age Station ID
0 0126 n =
|
e |Speed: 0.0km/h Heading: 32.8° Xtrack: N/A Pass: 0

260825-001

Manual Override

Baud Rate Frequency

1539912500

@

©— IS —©)

260827-001

198

199

326-004
167454-001

» Az <OMNI> korrekciotipust kell
beallitani. ‘¢ oldal 146

Manual Override beallitas

A beallitasok el6zetesen OMNISTAR vételhez
késziltek. A Manual Override funkcio lehetéséget
nyujt a beallitasok kézi modositasahoz.

|

Hivja le a <GPS-beallitasok> mendit.

Gy
ill .
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).
Megnyilik a <Manual Override> mendi.

» Manual Override bekapcsolasa: érintse meg az
<On> bejegyzést (2) a listaban.

A rendszer a kézzel modositott beallitasokat
hasznalja.

» Manual Override kikapcsolasa: érintse meg az
<Off> bejegyzést (3) a listaban.
A rendszer az el6zetes beallitasokat hasznélja.

Baudratabeallitas

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (4).
» Valasszon bejegyzést a listdban.
A beéllitas megjelenik a kapcsoldfeliileten (4).

» A bevitt adatok lementése: érintse meg a
kapcsoldfellletet (5).
A bedllitasokat lementi. Visszatérés a <GPS-
beallitasok> meniibe.

» A bevitt adatok elvetése: érintse meg a gombot
(6).

A beallitasokban végzett médositasokat a rendszer

nullazza. Visszatérés a <GPS-beallitasok> menlibe.

184
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b

Library Status Expiry Tracking

| weeas || HPGLOOHP || Teioaolz || se0
Frequency Longitude Elevation Azimuth

| 1sase1s || 25.0 | 297 ||| 159.2

BER GPS Status Correction SN

{ 00 | AT | None || 18230089 |
Diff Age Station ID

[ 0 [T oz

@

08

Speed: 0.0km/h Heading: 32.8° Xtrack: N/A Pass: 0

260834-001

200

326-004

Id6 el6tti bekapcsolas

>

by
il

3 5
Il

Hivja le a <GPS-beallitasok> menit.

» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).
A bedllitas megjelenik a kapcsoldfeliileten (2).
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7.3.5 BASELINE HD beallitasok elvégzése

7.3.6 RTK beallitasok elvégezése

326-004
165955-002

» Az RTK korrekcidtipust kell
beallitani. oldal 147

Modem beallitasok

» A radiéfrekvencia beallitasa. oldal 147

165956-002

» Az RTK korrekci6tipust kell
beallitani. oldal 148
Az RTK-referenciaallomas kivalasztasa

» Valassza az RTK
referenciaallomast. oldal 148

186
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326-004
7.4 Rendszerbeallitasok
162459-004
7.4.1 Nézet beallitasa
Nagyitas és kicsinyités
> | Hivja le a <Nézet> ment.
e
@ 0.00 ha
: > A képerny6részlet kicsinyitése: érintse
£ @ | meg a kapcsolofeliletet.
a ~ A,képerr?/é’rtlészlet kisebb mg’retben jelenik meg, a
! . L képernyén részletesebb a kép.
e 11 40 > A képernyérészlet nagyitasa: érintse
— Q, | meg a kapcsolofeliiletet.
HHe : A képernydrészlet nagyobb méretben jelenik meg, a
|Speed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0 201 képernyé’n kevésbé részletes a kép
188936-002

Abrazolasi méd beallitasa

Bedllitasi lehetéségek:

%, f@) « Szantofdld (tdbla) = a nézet a szantéfoldre
000 / Osszpontosit.
= i « Gép = a nézet a gépre dsszpontosit.

» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).

=

a L} a2 A nézet atkapcsol. Az aktudlis beéllitdas megjelenik a
: kapcsolofeliileten (1).
L™ ] @ o Perspektiva beallitasa
e (2) Q Beallitési lehetoségek:
7 o
aée_e.gj_w_a Trnadiny WA T WA Pass WA 202 . Fgli]lnejzet =a szantofold (tabla) és a gép felulrél
188945.001 nézve jelenik meg.

« 3D = a szantofold (tabla) és a gép abrazolasa
haromdimenzios.

» Perspektiva atkapcsolasa: érintse meg a
kapcsolofellletet (2).

Az aktualis beallitas megjelenik a kapcsolofeliileten

(2)-
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Speed: 0.0km/h ding: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0
250336-001
i%
ﬁmm
@ |Speed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: NJA Pass: 68906

7.4.2 Nyelv beallitasa

IP Address

1.1.13.2.13842 No such device - ethQ |

Language

)
o EHEE

Nav Controller log: 169

237460-001

(]

Speed: N/A

ding: N/A Xtrack: N/A Pass: N/A

189063-002

326-004
Kapcsoléfeliiletek kikapcsolasa

A kezel6elemek kiusztathatok.

» A kezel6elemek kiusztatasa: érintse meg a
szantofoldon (tablan) a szabad teriletet (1).

A kezelb6elemek kitsznak. Csak a <GPS PILOT> és
<Lefedettséqi térkép> kapcsoldfeliilet marad lathato.

» A kezel6elemek Ujboli beusztatasa: érintse meg
ismét a szabad terlletet.

203

204

162493-003

| 2 Hivja le a <Beallitasok> meniit.

> Hivja le a <Rendszerbedllitasok>
ﬂ'a menut.

» Erintse meg a gombot (1).
» Erintse meg a gombot (2).
» Valasszon nyelvet a listabal.

Modositottak a nyelvet. Az aktualisan kivalasztott
nyelv megjelenik a gombon (2).

205

188
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7.4.3 Mértékegységek beallitasa

= -5
-+~ A HEE
o, [EloE [E

10.00m |

--

O

Speed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0

189003-003

7.4.4 Ora szerinti id6 beallitasa

ool

Speed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0

189119-003

setup =@.
=
Receiver Application Version Boatloader =
__ecpsen || wawroorr || ze0s [ 7
SN Active Fleet GNSSOUT §§
{22008 il Il 5 | GPs.cLonass.
Subscriptions
eDif RTK_ROVER L2 GLONASS -
Local Time  Serial Correction Type %

\Speed: N/A di N/A Xtrack: N/A Pass: N/A

236510-002

206

207

326-004
162497-004

A mértékegységrendszer atkapcsolasa (metrikus /
angolszasz).

> N Hivja le a <Beallitasok> mendit.
> Hivja le a <Rendszerbeallitdsok>
Qu mendit.

» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).

» A mértékegységrendszer atkapcsolasa: érintse
meg a kapcsoldfeliletet (2).

Megtérténik a beallitasok atkapcsolasa. Az aktualis
beallitas megjelenik a kapcsoldfeliileten (2).

162496-004

Az id6 formatumanak (12 éra / 24 6ra) beéllitasa.

> = Hivja le a <Beallitasok> meniit.
| 2 Hivja le a <Rendszerbeallitdsok>
Qﬁ menut.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

» A kijelzési formatum atkapcsolasa: érintse meg a
kapcsolofellletet (2).
Megtbrténik a beallitasok atkapcsolasa. Az aktualis
beallitas megjelenik a kapcsolofeliileten (2).

GMT eltolas

A GPS PILOT atveszi a GMT idét (Greenwich Mean
Time) a miiholdas kapcsolatrol. Az els6é izembe
helyezéskor a rendszer az altala atvett éra szerinti
id6t jelzi ki. A GMT id6eltérést kézzel kell beallitani.

| 2 —- 5 | Hiviale a <GPS-beallitasok> mendit.
ii“l 3D

» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).

| 2 GMT id&eltolas ndvelése: érintse meg a

<Nyil felfelé> gombot.

GMT id6eltolas csokkentése: érintse
meg a <Nyil lefelé> gombot.

Az aktualisan beallitott 6ra szerinti idé megjelenik a
kijelzén (2).
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7.4.5 Kezel6elemek felcserélése

@l

Speed: 5.9km/h |

(=

= E-=0
= =[x
EE. =

-

|Speed: 0.0km/h

280.6° Xtrack: N/A Pass: 0

209

234856-001

A

Grid Spacing

0.0° Xtrack:N/A Pass: 0

210

234807-003

7.4.6 Megmiivelt teriilet jelzés be-/ kikapcsolasa

326-004
162501-004

Hivja le a <Beallitasok> menlit.

> Hivja le a <Rendszerbeallitasok>

mendt.

» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (3).

» A kezel6elemek felcserélése: érintse meg a
kapcsoldfeliletet (4).

Az (1) és (2) kezelbelemek felcserélbédnek a képernyd
bal és jobb oldalan.

162502-005

R - - '@ | 2 Hivja le a <Beallitdsok> mendt.
oy
I =
| 2 Hivja le a <Rendszerbeallitasok>
- H HEE B | menit
=% - - @- » Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).
» A megmdivelt teriletet jelzésének be- /
3['"]”- ia o ek kikapcsolasa: érintse meg a kapcsolofellletet (2).
e - - Az aktualis beallitas megjelenik a kapcsolofeliileten
~ ‘ g
@ |Speed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack:N/A Pass: 0 211
241822-003
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7.4.7 Nappali és éjszakai iizemmod beallitasa

System Display | Z_,_“.@ 7 =
1 | | “or
Oy
Units Clock Controls WA Signal e
A Metric 2ahr “Right o _+_
Day ‘ ‘Brightness AutoApply
Mode [} off e
P ©) =
Grid Spaci -~
DDDHH - Lightbar — rid Spacing ~
Steering . o Les 10.00m
@6  [Speed: 0.0kmh Heading: 0.0° Xtrack:N/A Pass: 0

189072-003

System Display Codes

Controls WA Signal
Right on

Brightness AutoApply
8 off

Grid Spacing

Speed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0

237154-002

7.4.8 A képerny6 fényerejének beallitasa

System Display | — @ s
1 | | “or
Oy
Units Clock Controls WA Signal e
A Metric 2ahr “Right SHit _+_
Day ‘Brightness AutoApply
Mode [} off
8 >
o @ = |
Grid Spaci -~
DDDHH - Lightbar — rid Spacing ~
Steering . o Les 10.00m
v Q
@6  [Speed: 0.0kmh Heading: 0.0° Xtrack:N/A Pass: 0
189073-003

212

213

214

326-004
162495-003

| 2 _ Hivja le a <Beallitasok> meniit.
> Hivja le a <Rendszerbeéllitasok>
Qﬂ men(t.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

» Atkapcsolas a nappali / és éjszaki izemmod
kozott: érintse meg a kapcsoléfellletet (2).

A képernyd atkapcsol a nappali és éjszakai lizemmod
k6zott.

162494-004

Allitsa be a képernyé fényerejét.
Beallitasi tartomany: 1 - 10

Minél magasabb az érték, annal nagyobb a képernyd
fényereje.

> ) Hivja le a <Beallitasok> ment.
| 2 Hivja le a <Rendszerbeallitdsok>
an menuit.

» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).
» A megvilagitasi er6sség novelése: érintse meg a
kapcsolofellletet (2).
A képernyd fényereje gombnyomasonként 1
egységnyit né.
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326-004
165491-002

7.4.9 A lefedettségi térkép automatikus aktivalasanak beallitasa

I d
System  Display — ——
x| EE-wmY [
— =
A e 5 “Right o A
o e e @ st )
L [ X
& i i &
uﬂ[l["] £ Lig‘“""{ = Grid Spacing i}
il o Alosel 10.00m
A~ 5
ié Speed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0 215

241707-002

7.4.10 A kormanyzasiirany-kijelzés beallitasa

Ha az <Automatikus régzités> funkcio be van
kapcsolva, aktivalt GPS PILOT esetén a rendszer
automatikusan rogziti a nyomvonalat zéld
nyomvonalként.

| 2 Hivja le a <Beallitasok> ment.
L |
| 2 Hivja le a <Rendszerbeallitdsok>
Oq menit.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

» A lefedettségi térkép automatikus aktivalasanak
be- / kikapcsolasa: érintse meg a
kapcsolofellletet (2).

Ha az automatikus aktivalas be van kapcsolva, a
kapcsolofeliileten (3) megjelenik egy <A> betdi.

ARION és AXION sajatossag

A lefedettségi térkép funkcié csak akkor hasznalhaté,
ha a CEBIS-ben aktivalva van a megmdvelt teriletet
szamlaldja.
» Aktivalja a megmivelt terlletet szamlalojat.

A gép uzemeltetési utasitédsa

162503-004

A beallitastdl fliggéen a kormanyzasiirany-kijelzés
vagy a kiszamitott nyomvonalhoz képest mutatja az
eltérést, vagy egy ajanlott kormanyzasi iranyhoz
képesti eltérést mutat.

Harom beallitas valaszthato:

Beallitas Funkcio

Ki A kormanyzasiirany-kijelzés nem
jelenik meg.

Kormanyzas | A kormanyzasiirany-kijelzés
nyomvonalakhoz viszonyitott
eltéréseket és ajanlott kormanyzasi

iranyt mutat.

XTrack A kormanyzasiirany-kijelzés
mutatja a nyomvonalakhoz képesti

eltéréseket.

192

00 1405 189 2 - BA GPS PILOT Terminal S7 - 09/2014



7 Kezelés
7.4 Rendszerbeallitasok

\

= -0

A

~| = EE=EE
. BHE B
il Lightbar g

10.00m |

30

[

o
£a

Speed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0

234886-003

@
Lightbar Grid Spacing
- - "moom' |

e \Speed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0

7.4.11 A racs beallitasa

239245-002

216

217

326-004

> = Hivja le a <Beallitasok> menit.
> Hivja le a <Rendszerbeallitdsok>
Qﬁ menut.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

» A vilagitéoszlopok atkapcsolasa: érintse meg a
kapcsolofellletet (2).

A kormanyzasiirany-kijelzés beallitasa atkapcsol. Az
aktualis bedllitas megjelenik a kapcsolofeliileten (2).

Erzékenység
Allitsa be, hogy a szant6féldén a mekkora tavolsag
feleljen meg a kormanyzasiirany-kijelzés vilagité
pontjai kdzotti tavolsagnak.
Vaélasztas harom érzékenységi fokozatbol:
alacsony / kozepes / magas

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

» Erzékenység beallitasa: adott esetben tébbszor
érintse meg a kapcsolofellletet (2).

A rendszer régziti a beallitast, és a kapcsolofelliileten
(2) kijelzi.

162504-004

A racs beallitasa szantéfoldi nézetben. A kovetkez6
beallitasok lehetségesek:

Beallitas Funkcioé
Ki A racsvonalak ki vannak kapcsolva.
A=B vonal A rasztervonalak az

A=B vonalakhoz illeszkednek.

Racs A racs tavolsaga manuadlisan
adhato meg.
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7.4 Rendszerbeallitasok

—©

Display

Lightbar

35 =
I
==

’ Grid Spacing

©)

| 2

>
>

326-004
Hivja le a <Beallitasok> menut.

Hivja le a <Rendszerbeallitdsok>
ﬂ, menat.

Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).

Racs beallitasa: adott esetben tdbbszor érintse
meg a kapcsolofellletet (2).

A beaéllitas megjelenik a kapcsoldfeliileten (2).

Racstavolsag beallitas

@6 [speed: 0.0kmm 0.0° XtrackiN/A_Passi 0 218 » Erintse meg a beviteli mez6t (3).
234858:003 Megnyilik a szambillentytizet.
» Adja meg és nyugtazza a racsméretet.
A racs beall a megadoft méretre.
194
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7.5 Jarmibeallitasok

7.5 Jarmiibeallitasok

7.5.1 Jarmiiprofil betoltése

W ©
- ==

. B OEo
H B

0.0° Xtrack: N/A Pass: 0

188965-001

Vehicle
Standard Tractor

|Articulated Tractor

Articulated Tractor HGPS STD FLOW
HGPS STD FLOW
HGPS STD FLOW

'HGPS STD FLOW

Standard Tractor

Articulated Tractor

Articulated Tractor

o Speed: 0.0km/h 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0 220
234496-001
7.5.2 Jarmiiprofil szerkesztése
L -EEE
L @ Vehicle Name -
"l N
=
e Speed: 0.0km/h 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0 221

234533-002

326-004

162659-004

Hivja le a <Beallitasok> ment.

> Hivja le a <Jarmiprofilok> menit.

» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).
» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (2).
Megnyilik a lista.

» Valassza ki a jarm{profilt a listabdl.
» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (4).

219 A jarmdprofilt betélti a rendszer, és a betoltétt
Jarmdprofil nevét kijelzi a beviteli mezében (3).

162762-003

Az aktualisan betoltott jarmiprofil szerkesztése.
>

Hivja le a <Beallitasok> menut.

> Hivja le a <Jarmiprofilok> mendit.

» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).
A név kivételével egy jarmiprofil szerkesztése ugy
térténik, mint egy Uj jarmaprofil
létrehozasa. @ oldal 102
Név szerkesztése

» Erintse meg a beviteli mezét (2).
Megnyilik a billentytizet.

» Szerkessze meg és nyugtazza a nevet.

A rendszer lementi a nevet, és a beviteli mezében (2)
kijelzi.
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7.5.3 Jarmiiprofilok importalasa

I

Vehicle Name

ol I

- . ‘ -

(]

Speed: 0.0km/h | 0.0° Xtrack: NJA Pass: 0

188967-001

Valve

Articulated Tractor HGPS 5TD FLOW

e
L e

0.0° Xtrack: NJA Pass: 0

Speed: 0.0km/h |

188980-001

222

223

326-004
162660-002

Jarmdiprofilok importalasa USB-adattarolordl a
terminalra.

» Az USB-adattarolonak az elmentett
jarmaprofilokkal egyitt rendelkezésre kell allnia.

» Csatlakoztassa az USB-adattarolét a terminal

USB-portjara. oldal 174
> 2 Hivja le a <Beallitasok> menlit.
> . Hivja le a <JarmUprofilok> mendat.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).

Megnyilik az USB-adattarolon talalhato jarmdiprofilok

listaja.

» Az Osszes jarmlprofil importalasa: érintse meg a
kapcsolofeliletet (3).

Az O6sszes jarmlprofilt a terminalra masolja a
rendszer, és ott betdlthetok.

» Egyes jarmiprofilok kivalasztasa importalashoz:
érintse meg a jarmiprofilokat a listaban.
» Az import inditasa: érintse meg a gombot (4).
A valasztott jarmliprofilokat a terminalra masolja a
rendszer, és ott betblthetSk.

19

6
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7.5.4 Jarmiiprofilok exportalasa

Vehicle Name
AXION | ‘

=
e

iﬂ Speed: 0.0km/h 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0 224
234500-002
e O —
—u
vehicie Valve
Standard Tractor HGPS STD FLOW
] Articulated Tractor HGPS STD FLOW
Test2 Articulated Tractor HGPS STD FLOW
- ||Test23 Standard Tractor HGPS STD FLOW
errr Articulated Tractor HGPS STD FLOW
tesdds Articulated Tractor HGPS STD FLOW
3
al
@ Speed: 0.0km/h 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0 225

234501-001

326-004
162663-002

Jarmiprofilok exportalasa a terminalrél USB-
adattaroldra.
» Az USB-adattarolénak rendelkezésre kell allnia.

» Csatlakoztassa az USB-adattarol6t a terminal
USB-portjara. oldal 174

Hivja le a <Beallitasok> menut.

>

> Hivja le a <Jarmiprofilok> mendit.

» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).

Megjelenik a létrehozott jarmdprofilok listaja.

» Az dsszes jarmiprofil exportalasa: érintse meg a
kapcsolofellletet (3).

Az bsszes jarmdprofilt az USB-adattaroléra télti a
rendszer, és oft lementi.

» Egyes jarmiprofilok kivalasztasa exportalashoz:
érintse meg a jarm{profilokat a listaban.

» Export inditédsa: érintse meg a gombot (4).
A kivalasztott jarmUprofilokat az USB-adattarolora télti
a rendszer, és ott lementi.
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7.5.5 Jarmiiprofilok torlése

5 - ==
[ @ Vehicle Name
i ’l‘”‘""ﬁ =) I -

#

il

326-004
162664-003

Hivja le a <Beallitasok> meniit.

> Hivja le a <JarmUprofilok> mendt.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).

Megnyilik a létrehozott jarmdiprofilok listaja.

» Egyes jarmUprofilok kivalasztasa torléshez:
érintse meg a jarmiprofilokat a listaban.

» A torlés inditdsa: érintse meg a gombot (3).

@ |Speed: 0.0km/h | 0.0° Xtrack: NJA Pass: 0 226
234502-003 A kivalasztott jarmUprofilokat térli a rendszer, és mar
nem allnak rendelkezésre.
» Az 6sszes jarmUprofil torlése: érintse meg a
kapcsolofeliiletet (4).
Az 6sszes jarmdprofilt térli a rendszer, és mar nem
allnak rendelkezésre.
0.0° Xtrack: N/A Pass: 0 227
234503-002
162523-003
7.5.6 Kormanyzasi viselkedés beallitasa
> N Hivja le a <Beallitasok> mendit.
: > Hivja le a <JarmUprofilok> mendat.
x
(v | ;
» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).
— ﬂ H ' Megnyilik a <Kormanyzas> menii.
:z': :
|
0% Speed: N/A_Heading: N/A Xtrack: N/A_ Pass: N/A 228
234336-002
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7.5 JarmUbeallitasok

'z i
Bl N 3©
E Attack: 8
o EEEE

T

Attack: 8

ol I
= B =

189002-002

H i je

o Speed: N/A N/A Xtrack: N/A_Pass: N/A

— Steer

A

Sensitivity: 7

s HE

aa @ Attack: B
e ] ﬂ H
aill

234337-002

H i je

MN/A Xtrack: N/A Pass: N/A

188997-002

229

230

231

326-004
Erzékenység beallitasa

A gép kormanyzasi viselkedését szabalyozza
nyomvezetés kdzben. Az optimalis beallitds mindig a
géptdl, a raépitett munkagéptdl és a kilsd befolyasold
tényezoktdl fugg, mint pl. szantéfoldi kérilmények
vagy haladasi sebesség.

Beallitasi tartomany: 1 - 20
1 = lassu
20 = agressziv
Elbzetes beallitas = 7
» Erintse meg az (1) vagy (2) nyil billenty(iket.
Az érték a nyil billentyiik félétt jelenik meg.

Agresszivitas beallitasa

Az automatikus kormanyzas aktivalasa utan
szabalyozza a gép befordulasi viselkedését az
elhelyezett, mindenkor kdvetkezé A=B vonalra,
kontur- vagy kérnyomra.

Beallitasi tartomany: 1 - 10

1 =lassu

10 = nagyon gyors

El6zetes beallitas = 10

» Erintse meg az (1) és (2) nyil billentyiiket.
Az érték a nyil billentyliik folétt jelenik meg.

Simitas beallitas
A kanyarok simitasa konturvonal menti vezetés és AB
kontdrvonal menti vezetés izemmaodban.

A kanyarok simitasa pl. nagy sebességl
alkalmazasok vagy sziik kanyarokkal bejarhaté
szantofold esetén lehet sziikséges. A rendszer a
beallitott minimalis sugarnak megfeleléen simitja a
kanyarokat.

Beallitasi lehetéségek:
« Ki
» Alacsony
» Kbzepes
» Magas

El6zetes beallitas = ki

» Erintse meg ismét a kapcsolofeliiletet (1).

A bedllitott simitas megjelenik a kapcsolofeliileten (1).
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326-004
165945-002

7.5.7 Pre-engage beallitas

= Ha még nem teljeslil az 6sszes feltétel az automatikus
/ kormanyzashoz, a kormanyrendszer elézetesen

4 aktivalhatd. Ha az dsszes feltétel teljesiil, a
]

kormanyrendszer 20 masodpercen belll
Attack: 8

automatikusan aktivalédik.

A Pre-Engage funkciét nem tamogatja minden
szeleptipus, valamint a XERION sem.

N/A Xtrack: N/A Pass: N/A 232

Hivja le a <Beallitasok> meniit.

> Hivja le a <JarmUprofilok> menat.

234336-002

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
Megnyilik a <Kormanyzas> mendi.

- s'ner

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).

Sensi T
- MH % A beéllitas médosul. Az aktuélis beéllitas megjelenik a
kapcsolofeliileten (1).
Atlldns =
o= A <GPS PILOT> kapcsolofeliileten a <pre-engage>
funkcié beallitasa jelenik meg.
- ﬁ - . — A <P> azt jelzi, hogy a funkcié aktivalva van.
WA Xtrack: N/A_Pass: N/A 233

242825-002
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326-004
162526-003

7.5.8 Vetités beadllitasa

Az A=B nyomvonalak megjelenitheték 2D vagy 3D
tUzemmodban. A 3D Gzemmad figyelembe veszi a
Fold gorbiletét az A=B nyomvonalak Iétrehozasakor.
Kovetkezésképpen a 3D izemmadot igen nagy
tablakhoz ajanljuk. Tébb / kiilénféle kormanyrendszer
(pl. Controlled Traffic, oszlopok kdzotti menet stb.)
parhuzamos Uzemeltetésének feltétele az egységes
vetitési mod hasznalata.

[z
E3

Attack: 8

@

= > [ Hivja le a <Bedllitasok> menit.
> Hivja le a <Jarmiprofilok> meniit.
N/A Xtrack: N/A_ Pass: N/A 234 ﬂ
234336-002
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
Megnyilik a <Kormanyzas> mendi.
-mmh » Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).
IR A beéllitas megjelenik a kapcsolofeliileten (2).
Atudcs :
l -
N/A Xtrack: N/A Pass: N/A 235

188998-003
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7.6 Munkaeszkoz-beallitasok

7.6 Munkaeszkoz-beallitasok

7.6.1 Munkagépprofil betoltése

/
S @ Implement Name

@

\ TestimplementS10

Mount Type

0
o] O =
it =] [=]

0.0° Xtrack:N/A Pass: 0

189075-003

@ Speed: 0.0km/h ding: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0

7.6.2 Munkagépprofil szerkesztése

\ TestimplementS10

A /
— @ Implement Name
A

o

Mount Type

- H B

189068-002

0.0° Xtrack:N/A Pass: 0

237452-003

236

237

238

326-004

162516-004

Az elmentett munkagépprofilokat tdbbszor is be lehet
tolteni és hasznalni.

| 2 Hivja le a <Beallitasok> menit.

| 2 <Munkagépprofilok> menii lehivasa.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).
Megnyilik a létrehozott munkagépprofilok listaja.

» Erintse meg a munkagépprofilt a listaban.
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (4).

A munkagépprofilt betblti a rendszer, és a betéltétt
munkagépprofil nevét kijelzi a beviteli mezében (3).

162519-003

Az aktualisan betoltdtt munkagépprofil szerkesztése.

| 2 Hivja le a <Beallitasok> menit.

| 2 <Munkagépprofilok> menii lehivasa.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

A név kivételével egy munkagépprofil szerkesztése
ugy torténik, mint egy Uj munkagépprofil
létrehozasa. oldal 137

Név szerkesztése
» Erintse meg a beviteli mezét (2).
Megnyilik a billentylizet.

» Szerkessze meg és nyugtazza a nevet.

A rendszer lementi a nevet, és a beviteli mezében (2)
kijelzi.
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7.6.3 Munkagépprofil importalas

_ -
B

- B
= B B-o

Mount Type

Implement Name

189069-003

— ~ N

__‘ Spritze

Test
default

|

[= e

Speed: 0.0km/h g: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0 240

189070-002

®e Speed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0 239

326-004
162517-003

Munkagépprofilok importalasa USB-adattarolérol a
terminalra.

» Az USB-adattarolénak az elmentett
munkagépprofilokkal egytitt rendelkezésre kell
allnia.

» Csatlakoztassa az USB-adattarol6t a terminal

USB-portjara. oldal 174
> n Hivja le a <Beallitasok> ment.
> P <Munkagépprofilok> menu lehivasa.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).

Megnyilik az USB-adattarolon talalhato
munkagépprofilok listaja.

» Egyes munkagépprofilok kivalasztasa
importalashoz: érintse meg a munkagépprofilokat
a listaban.
» Az import inditdsa: érintse meg a gombot (3).
A vélasztott munkagépprofilokat a terminalra masolja
a rendszer, és oft betéltheték.

» Az 6sszes munkagépprofil importélasa: érintse
meg a kapcsolofellletet (4).
Az 8sszes munkagépprofilt a terminalra masolja a
rendszer, és ott betblthetSk.
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7.6.4 Munkagépprofilok exportalasa

— |- .

i @ Implement Name
N

\ TestimplementS10

|
o B
s B

Mount Type

!@ |Speed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack:N/A Pass: 0

234499-003

— - N

Lt
6.00m

9.00m

189071-002

241

242

326-004
162524-003

Munkagépprofilok exportalasa a terminalrol USB-
adattarolora.

» Az USB-adattarolénak rendelkezésre kell allnia.

» Csatlakoztassa az USB-adattarol6t a terminal
USB-portjara. oldal 174

| 2 N Hivja le a <Beallitasok> menut.

O

| 2 <Munkagépprofilok> menii lehivasa.

(I BV EIR)

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).
Megjelenik a létrehozott munkagépprofilok listaja.

» Egyes munkagépprofilok kivalasztasa
exportalashoz: érintse meg a munkagépprofilokat
a listdban.

» Export inditédsa: érintse meg a gombot (3).
A kivalasztott munkagépprofilokat az USB-
adattaroléra tolti a rendszer, és ott lementi.

» Az 6sszes munkagépprofil exportalasa: érintse
meg a kapcsolofellletet (4).
Az 6sszes munkagépprofilt az USB-adattaroléra télti a
rendszer, és ott lementi.

204
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326-004
162520-003

7.6.5 Munkagépprofilok torlése

" _ > N Hivja le a <Beallitasok> ment.

ﬁh Implement Name

> <Munkagépprofilok> meni lehivasa.

|§pr\m I ‘

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).
- =) Megnyilik a létrehozott munkagépprofilok listaja.

Ek
y

» Egyes munkagépprofilok kivalasztasa torléshez:
érintse meg a munkagépprofilokat a listaban.

@@ Speed: 0.0kmih 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0 243 P Atorlés inditasa: erintse meg a gombot (3).

234505-001 A kivalasztott munkagépprofilokat térli a rendszer, és
mar nem allnak rendelkezésre.

» Az 6sszes munkagépprofil torlése: érintse meg a
kapcsolofeliletet (4).
Az 6sszes munkagépprofilt térli a rendszer, és mar
nem allnak rendelkezésre.

Speed: 0.0km/h g: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0 244
234503-002
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7.7 Feladatkezel6
7.7.1 Feladatkezel6

L0

-
Previous job
- e

Job name

13083001.Log

50:00

Free disk hours

1838835 |

Speed: 0.0km/h | 0.0° Xtrack: NJ/A Pass: 0

7.7.2 Munkafeladat létrehozas

235043-001

How would you like to proceed?

a., E

=

0

235022-002

245

246

326-004

162905-003

A rendszer hasznalatanak feltétele, hogy legyen
|étrehozott és kivalasztott feladat.

A feladatkezel6 meniliben a munkafeladatok
létrehozasan kivil még tovabbi funkciok is
rendelkezésre allnak, ezeket ismerteti a kovetkez6
fejezet.

Nyissa meg a feladatkezel6 meniit.

E — Mikddtesse a kapcsoldfeliiletet.

Megnyilik a feladatkezel6 mendi.

162927-004

» Ervényes GNSS-jel vétele.
oldal 144

A munkafolyamatok elvégzéséhez vagy lementéséhez
Iétre kell hozni, és le kell hivni egy munkafeladatot.
Uj munkafeladat létrehozasara két lehetéség van:

» A startmeniin keresztll a terminal
bekapcsolasakor.

« A feladatkezel6n keresztiil.

A tovabbi bevitelek fliggetlenek ettél a két
lehetbségtél.

Uj munkafeladat létrehozasa a startmeniin
keresztiil

» Kapcsolja be a terminalt. oldal 155

Megnyilik az inditomeni.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
Létrehoz egy uj munkafeladatot.

206
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—©)

o
Previous job @
!
- Free job hours

Job name

| 13083001.eg <

50:00 | A=B
Free disk hours

1838635 ]

\Spem!: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0 247

235023-001

7.7.3 Feljegyzések szerkesztése

-

Farm ID Crop Wind direction

[i 1| |

Operation

[

Wind speed fmuns)

) Speed: 0.0km/h

235024-001

7.7.4 Sablon létrehozasa

Previous job

[ 1as0m0700 |
e job hours
HE " e
‘ Free disk hours
[ isssrss |

Speed: 0.0km/h

235034-001

0.0° Xtrack: N/A Pass: 68906 248

0.0° Xtrack: N/A Pass: 68906 249

326-004
Uj munkafeladat létrehozasa a feladatkezeln
keresztil

> Hivja le a <Feladatkezel6> menlit.

» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).

Létrehoz egy Uj munkafeladatot. A munkafeladat neve
megjelenik a kapcsoldfeliileten (3) és a kijelzén (4).

A munkafeladatok nevei a kdvetkezdképpen allnak
dssze: a datum EEHHNN formatumban + egy
folytatélagosan novekvd szam.

Példa: 13083001

Az elsé folytatdlagosan ndvekvd szam minden nap a
01 értékkel kezdddik.

162492-002

A feladatokhoz kiilonb6z6 informaciokat lehet flzni.

» Valassza ki a csuszkat (1).

» Valassza ki a feliegyzéseket a beviteli
mezdkkel (2).

Megnyilik a kivalasztott feljegyzés beviteli mezdje.

» irja be a feljegyzést a beviteli ablakba.
» Hagyja jova a bevitt feljegyzést.
A bevitt feliegyzés eltarolédott.

Feljegyzések torlése

Egy adott munkafeladathoz tartozé 0sszes felijegyzés
torlése egyszerre.

» Mikddtesse a kapcsolodfeliletet (3).
A feljegyzések téribdnek.

162507-002

A mar ledolgozott feladatok eltarolhaték mintakként,
és barmikor Ujra felhasznalhatok. Ha egy feladatot
sablonként tarol, akkor a rendszer a feladat 6sszes
paraméterét eltarolja a megmdvelt terilet kivételével.
» Mikodtesse a csuszkat (1).
» Muikodtesse a kapcsolofeliletet (2).

Megjelenik a munkafeladatok listaja.

» Valasszon ki egy munkafeladatot a listarol, és
nyugtazza a kivalasztast.

A munkafeladat sablonként szolgal.
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7.7.5 Sablon hasznalata

=

~—@©

Job name
|
®revious job

[\ '3080107.Log

Free job hours

[ soo0 |
Free disk hours

| 18387:55 |

w
@

(]

Speed: 0.0km/h |

0.0° Xtrack: N/A Pass: 68906

7.7.6 Munkafeladat kivalasztasa

235021-001

1A e
=

Job name
|
Previous job
1308010709 |
Free job hours
Free disk hours

1 18387:55 J

@ Speed: 0.0km/h }

0.0° Xtrack: N/A Pass: 68906

7.7.7 Munkafeladat befejezése

235026-001

.
=

Job name
Previous job
]
Free job hours
Free disk hours

| 18388:35 ]

®e Speed: 0.0km/h |

0.0° Xtrack: NJA Pass: 0

235020-001

326-004
162946-002

Hozzon létre egy munkafeladatot sablon segitségével.
» Mikodtesse a csuszkat (1).

» Mikodtesse a kapcsoldfellletet (2).

Megjelenik a sablonok listaja.

» Valasszon ki egy sablont a listardl, és nyugtazza

a kivalasztast.
Létrején az uj munkafeladat a sablon adataival.

250
162939-002
A taroléban taldlhaté 6sszes munkafeladat
kivalaszthato és folytathato.
» Valassza ki a csuszkat (1).
» Mikodtesse a kapcsolofeliletet (2).
» Valasszon ki egy munkafeladatot a listarol, és
nyugtazza a kivalasztast.
A munkafeladat ki van valasztva.
251
162505-002
Allitsa le az aktualis munkafeladatot. A leallitott
munkafeladatokat egy késdébbi idépontban folytatni
lehet.
» Valassza ki a csuszkat (1).
» Mikodtesse a kapcsolofeliletet (2).
A munkafeladat leéllitodott.
252

208
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326-004
162506-001

7.7.8 Munkafeladat folytatasa

L =
@)
pa

Leallitott munkafeladat folytatasa. A kijelzén (3)
leolvashato, hogy melyik munkafolyamat volt utoljara
aktiv.

s

N

Job name

- —— > Valassza ki a cstiszkat (1).
» Mikddtesse a kapcsolofeliletet (2).

Previous job
- - [ oo ———( 3 =S Az utoljara végzett munkafeladat folytatodik.

Free job hours
[ 50:00 EE}

Free disk hours

| 1838755 J

o Speed: 0.0km/h 0.0° Xtrack: N/A Pass: 68906 253

235025-001

161625-001

7.7.9 Munkafeladat exportalas

Feltételek:
Az USB-adattarol6 csatlakoztatva van az USB portra.

» Mdikddtesse a csuszkat (1).

» Muikodtesse a kapcsolofeliletet (2).
Previous job

| 1308010700 |
Free job hours
Free disk hours

Megjelenik a létrehozott munkafeladatok listaja.

| 1838755 J

@ Speed: 0.0km/h 0.0° Xtrack: N/A Pass: 68906 254
235018-001

» Munkafeladat kivalasztasa a listabol.
» Muikodtesse a kapcsolofeliletet (3).

A rendszer az USB-adattarolora irja a kivalasztott
munkafeladat adatait.

jobname |  Farm | Fleld |  Filetype | La
13072701.TEM V€mel GbR Gademow Wil... Template
13072702.TEM Vé&mel GbR Template
13072703.TEM Vemel GbR
13072704.TEM Vmel GbR
13072705.TEM Vérmel GbR  hinter Patvit... Template
13072706.TEM .Vﬁmel GbR hinter Platvit... Template

gegen@ber ...

hinter Gade... |Template

hinter Keul  Template

» Mikodtesse a kapcsolofeliletet (4).

A rendszer az 6sszes munkafeladat adatait az USB-
adattaroléra irja.

Speed: 0.0km/h 0.0° Xtrack: N/A Pass: 68906 255
235019-001
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7.7.10 Munkafeladat importalas

o

- - -
Previous job
| 13080107009

Free job hours

50:00 |

Free disk hours
| amerss |

(N=R!

o5 Speed: 0.0km/h F

0.0° Xtrack: N/A Pass: 68906

235017-001

—

| sebname | Farm

| Fleld | Filetype | Lastupdated

—

13080801.TEM Moritz
13081202.Log  Standard
13081301.Log Standard

4-00 Beelene... Template

Standard Job

23-Aug-2012

I
< ‘)( :>7ﬁs§éé§'£7'

®e Speed: 0.0km/h |

0.0° Xtrack: N/A Pass: 68906

235016-001

256

257

326-004
162473-003

» Az USB-adattarolonak a létrehozott
munkafeladatokkal egyutt rendelkezésre kell
allnia.

» A munkafeladatokat vagy az S7 terminallal
kompatibilis terminalrdl (pl. S10), vagy pedig egy

CLAAS Farm Management szoftverrél kell
exportalni.

» Csatlakoztassa az USB-adattarolét a terminal
USB-portjara. oldal 174

> Hivja le a <Feladatkezel6> meniit.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).

Megjelenik az USB-adattarolén talalhaté
munkafeladatok listaja.

» Egyes munkafeladatok importalasa: érintse meg a
munkafeladatokat a listaban.

» Az import inditasa: érintse meg a gombot (3).

A kivalasztott munkafeladat adatai betoltédnek a
terminalra.

» Az 6sszes munkafeladat importalasa: érintse meg
a kapcsoldfellletet (4).

Az 6sszes munkafeladat adatai betéltédnek a
terminalra.

210
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7.7.11 Munkafeladat torlése

(1]

@

El

~—©

=
L

Previous job
Free job hours
[ s0 |
Free disk hours

’sma

g-
=

{ 18387:55 |

Speed: 0.0km/h 0.0° Xtrack: N/A Pass: 68906

(1]

= - .

235026-001

Farm | Field [ Area

| Last updated

0.00 ha 01-Aug-2013

0.00 ha 01-Aug-2013
30-Aug-2013
23-Aug-2013
01-Aug-2013

01-Aug-2013

0.00 ha
0.00 ha

0.00 ha

|li[|]j| S !

(4)

Speed: 0.0km/h Heading. 0.0° Xuiack: NJ/A Pass: 0

7.7.12 Sablon torlése

235014-001

00

o

==
L

Brevious job
[ @sauam.mg
- -

[ s |
B

Free disk hours

18387:55 |

Speed: 0.0km/h 0.0° Xtrack: N/A Pass: 68906

235021-001

326-004
162510-002

Toroljon egy, vagy tobb munkafeladatot a terminal
tarolojabdl.

» Mdikddtesse a csuszkat (1).

» Mikddtesse a kapcsolodfellletet (2).

258

» Munkafeladat kivalasztasa a listabdl.
» Miikddtesse a kapcsolofellletet (3).
A kivalasztott munkafeladat adatai tériédnek.

» Mikddtesse a kapcsolofeliletet (4).
Az 6sszes munkafeladat adatai térlbdnek.

259

162942-003

Sablonok torlése a terminal taroléjabdl.

» Mikodtesse a csuszkat (1).
» Muikodtesse a kapcsolofeliletet (2).
Megjelenik a sablonok listaja.

260
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Job name

13072701.TEM Vémel GbR

13072702.TEM Vémel GbR

13072703.TEM Ve&mel GbR
Vémel GbR hinter Keul
Vémel GbR hinter Patvitz links

Vémel GBR hinter Platvitz rechts

EE Speed: 0.0km/h | 0.0° Xtrack: N/A Pass: 68906

235015-001

261

» Sablon kivalasztasa a listabdl.

» Mikodtesse a kapcsolofeliletet (3).

A kivalasztott sablon torl6dik.

» Mikodtesse a kapcsoldfeliiletet (4).

Az dsszes sablon torlédik.

326-004

212
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7.8 Szantofoldi menet GPS PILOT-tal

7.8 Szantofoldi menet GPS PILOT-tal

7.8.1 A szantofoldi menetmodok attekintése

262

134681-002

263

134705-002

264

134679-002

326-004

161797-004

Egyenes vonalu vezetés / A=B vonal

Az egyenes vonalu vezetést normal esetben egyenes
vagy parhuzamos nyomvonalak bejarasara
hasznaljuk. Ebben az tzemmddban egy A=B vonalat
hoz létre a rendszer. Azutan ezzel a referencia-
nyomvonallal parhuzamosan tovabbi nyomvonalakat
hoz létre. A kévetkezd nyomvonalakon a referencia-
nyomvonallal parhuzamosan, a beallitott
munkaszélesség tavolsagaban vezeti a gépet.

‘0 oldal 215

Szdg alatt végzett egyenes vonall vezetés - A +
sz0g

Az A + sz6g egy olyan funkcid, amely lehetévé teszi
tobb jarmi parhuzamos haladasat egymashoz képest.
Mindegyik jarm(ih6z egy A pontot és egy szdget hoz
létre a rendszer. Az A pontbdl mindegyik gépet a
megadott szogben vezeti egy egyenes nyomvonalon.

‘" oldal 218

Kontarvonal menti vezetés

A kontarvonal menti vezetést a szegélyek
megmivelésére, valamint tablaszélek vagy egyéb
konturvonalak kévetésére hasznaljuk. Ebben az
Uzemmodban egy referencia-nyomvonalat rogzit a
rendszer. A kdvetkez6 nyomvonalon a referencia-
nyomvonal mentén kormanyoz.

‘& oldal 223
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7.8 Szantofoldi menet GPS PILOT-tal

326-004
AB konturvonal menti vezetés

Az AB konturvonal menti vezetés parhuzamos
konturok bejarasahoz hasznalhaté. Ebben az
Uzemmaodban referencia-nyomvonalként egy AB
konturt hoz létre a rendszer. Azutan ezzel
parhuzamosan nyomvonalakat hoz létre. A
nyomvonalak kdzotti tavolsagot a munkagép
szélessége hatarozza meg.

‘" oldal 226

265

172230-002

Kor alaki vonalvezetés

A kor alaku vonalvezetés a kor alaki nyomvonalak
bejarasara hasznalhat6. A rendszer egy kor alaku
referencia-nyomvonalat hoz létre. Azutan ezzel
parhuzamosan tovabbi nyomvonalakat hoz létre. A
nyomvonalak kdzotti tavolsag a munkagép
szélességétdl figg.

‘" oldal 231

266

134680-002
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7.9 Egyenes vonalu vezetés

326-004

7.9 Egyenes vonalu vezetés
161798-003
7.9.1 Egyenes vonal menti vezetés

A kovetkez8 harom lehetéség all fenn egy A=B vonal
létrehozasara:
« A és B pontok elhelyezése.

- A és B pontok elhelyezése, és azutan a B pont
Ujbdli lementése.

« A pont elhelyezése, és a sz6g lementése (A+
sz06Q).

161465-003
7.9.2 Referencia nyomvonal létrehozasa

Felhasznalasi tertletek:
« Rovid szantofold (tabla)

« Az A pontbdl a B pontba szemmérték alapjan,
kézi kormanyzassal elvezethet6 a gép.

| 2 Hivja le az <Egyenes vonal menti
A=Bl| vezetés> menut.

» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).
A kapcsoldfeliilet (1) atvalt az <A pont> funkciéra.

O] Speed: 5.4km/h Heading: 13.6° Xtrack: N/A Pass: -3 i 267

235928-001
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326-004
» Vezesse a gépet kézi kormanyzéssal a bejarni
kivant nyomvonal elé (A).
» Az A kiindulasi pont rogzitése: érintse meg a
gombot (1).
Az A pontot a képernyén egy fekete zaszlo és egy
folytatdlagosan névekvé szam jeldli. A kapcsoldfellilet
(1) atvalt a <B pont> funkciéra.

» Vezesse a gépet kézi kormanyzassal a bejarni
kivant nyomvonalon (B) a tabla végéig (C).
» A B végpont elhelyezése: érintse meg a
gombot (1).
268 A B pontot a képerny6n egy fekete zaszI6 és egy
235929-001 folytatélagosan névekvé szam jeléli. A parhuzamosan
futé nyomvonalakat munkaszélességnyi tavolsagban
(D) helyezi el a rendszer, és a monitoron vonallal jelzi
ki.

Miutan létrehozott egy A=B vonalat, a rendszer az
abra szerint sorszamozza az 6sszes nyomvonalat.

ig\ |Speed: 6.1km/h Heading: 279.1° Xtrack: N/A Pass: 0 269

235930-001

Spwr 6 Spur5 Spurd Spw3 Spuwr?2  Spur1 Spur 0 Spur 1 Spur 2 270
134609-001
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326-004
162575-004

7.9.3 B pont Gjboli elhelyezése
Felhasznalasi tertletek:

» Hosszu szantéfold (tabla)

» A B pontba nem lehet csak szemmérték alapjan
eljutni.

« A GPS PILOT rendszer egy hosszu Utszakaszt

vezet végig automatikusan a B és Uj B pont
kdzott.

Hivja le az <Egyenes vonal menti

7\ ” e
B | vezetés> menut.

T

~—A=Bangle —

279.133709

=

Shift:0.00m |

HE

A=B vonal |étrehozasa:

» Definialja az A pontot (A) ‘" oldal 215

» Vezesse végig a gépet kézi kormanyzassal a
kivant egyenes nyomvonal 30-40 méteres
szakaszan (B).

» Definialja a B pontot (C). oldal 215

» Kovesse tovabb a létrehozott nyomvonalat a tabla

Gl | végéig (D).
(2] Speed: 6.0km/h Heading: 278.9° Xtrack: 2.3cm Pass: 0 271 > =
235938-002 A nyomvonal bejarasa a GPS PILOT
rendszerrel: érintse meg a

1 <GPS PILOT> kapcsolofeliiletet.
‘ f @ » Ha eléri a tabla végét (E), korrigalja a gép
pozicidjat, és érintse meg a gombot (1).
A B pontot ismét definialasra keriil. A parhuzamosan
futé nyomvonalakat munkaszélességnyi tavolsagban
(F) helyezi el a rendszer, és a monitoron vonallal

© kijelzi

@ Miutan létrehozott egy A=B vonalat, a rendszer az
abra szerint sorszamozza az 0sszes menetet.

Spur -6 Spur -5 Spur -4 Spur -3 Spur -2 Spur -1 Spur 0 Spur 1 snin 2 272
134611-001
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326-004
161654-005
7.9.4 Sz0og alatt végzett egyenes vonalu vezetés (A + sz6g)

Felhasznalasi teriletek:

» Alternativaként az <A és B + (j B pont>
funkciéhoz.
« Vagy ha meg van adva egy sz6g, és tébb gép az
adott sz6gben parhuzamosan kivan haladni.
Az els6 géppel létrehoznak egy referencia
nyomvonalat (az A=B vonal). A masodik és minden
tovabbi gép azutan a szomszédos nyomvonalakon
halad, parhuzamosan beallitva szégben allé egyenes
vonalu vezetésen keresztiil az els géppel.

98934-003

Informaciok

A megadandé sz6g az aktualis irany és az észak = 0°
irany k6zotti szo6g az éramutato jarasaval megegyezd
iranyban.

| 2 | Hivja le az <Egyenes vonal menti
A=B!| vezetés> menit.
— A=B angle — ; — » Vezesse a gépet kézi kormanyzassal a bejarni
[Czmosimy — ; kivant nyomvonal elé (A).

» Helyezze el az A pontot. oldal 215
» Haladjon egyenesen a géppel.

» Erintse meg a beviteli mezét (1).
Megnyilik a szambillenty(zet.

» Adja meg az iranyszoget, azutan nyugtazza.
A nyomvonalakat a referencia-nyomvonallal
parhuzamosan helyezi el a rendszer. Ha ez egyik
géphez tartoz6 szégadatot a rendszer atviszi a
kbvetkezb gépre, a nyomvonalak szamai +1 értékkel
térnek el egymastol.

l!g\ |Speed: 6.1km/h Heading: 279.1° Xtrack: NJ/A Pass: 0 273
235943-001

Spur-5  Spur 4 Spur-3  Spur-2  Spur-1 Spur 0 Spur 1 274
134602-001
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7.9.5 Haladas tobb géppel egyiitt

Spur-5  Spur 4 Spur -3

Spur -2

Spur -1 Spur 0 Spur 1

275

134604-001

326-004
163529-004

172798-001

A\FIGYELMEZTETES

Utkdzésveszély a helytelen sz6g miatt tébb gép
egyuttes haladasa esetén.

Anyagi karok, sulyos vagy halalt okozé sérilések
veszélye all fenn.

» A szdgnek az 6sszes gépnél azonosnak kell lenni.

Tobb géppel egyutt torténé haladaskor az egyik gép
szoge felhasznalhaté a masik gépekhez. Ezzel
biztosithatd, hogy az 6sszes gép pontosan
parhuzamosan halad, és nem Utkdzhetnek 6ssze
egymassal.

» Az els6 géppel hozza létre az A=B vonalat
(A). oldal 215

» Haladjon a masodik géppel az els6 gép melletti
nyomvonalon (B).

» Olvassa ki a sz6gadatot az els6 gépbdl, és adja
meg a masodik gépbe az A + szdg értéken
keresztil (C). oldal 218

A gépek ezutan egymashoz képest parhuzamosan
haladnak munkaszélességnyi tavolsagban (D).
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7 Kezelés

7.9 Egyenes vonalu vezetés

326-004
161864-004

7.9.6 Szantéfold (tabla) megmiivelése / betakaritasa

Spur -6  Spur .5  Spur 4

Spur -3

Spur -2

Spur -1

Spur 0

Spur 1 Spur 2

134610-002

276

Ha az el6bbiekben ismertetett médszerek egyikével
Iétrehozott egy A=B vonalat, a szantéfold (tabla) a
Iétrehozott nyomvonalak segitségével megmiivelhetd.

» Haladjon a géppel egy tetszés szerinti
nyomvonalon.

» Allitsa a raépitett gépet munkahelyzetbe.

> mn| Erintse meg a <Lefedettségi térkép>
E gombot.

Haladjon a nyomvonalon a GPS PILOT
rendszerrel: aktivalja a GPS PILOT
rendszert. oldal 170

A megmdvelt teriiletek a monitoron zéld szinben
Jelenik meg.

» Forduljon meg a géppel a forduléban.
» Forduljon meg a géppel kézi kormanyzassal.
» A gép automatikus fordulasa:
AUTO TURN ‘& oldal 239

Ezzel biztosithatd, hogy a nyomvonal kezdete és vége
k6z6tt nem marad ki sav.

» Hozzon létre egy agyast.
» Mivelje meg az agyasokat.

Atkapcsol6 iizemmod

Az egyenes vonalu vezetés és a konturvonal menti
vezetés kozott at lehet véltani. Az egyenes vonal
menti vezetésre vald masodik atkapcsolaskor
valasszon, hogy az el6z6 A=B vonalat koveti-e, vagy
hogy egy Uj vonalat kivan-e megadni.

ARION és AXION sajatossag

A lefedettségi térkép funkcioé csak akkor hasznalhato,
ha a CEBIS-ben aktivalva van a megmdivelt teriiletet
szamlaldja.
» Aktivalja a megmivelt tertletet szamlaléjat.

A gép Uzemeltetési utasitasa
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7 Kezelés
7.9 Egyenes vonalu vezetés

326-004
171353-001

7.9.7 A=B vonalak betoltése

P — \-——-\__ Az eltarolt A=B vonalak egy késébbi idépontban ismét
. .;@ betolthetdk.
‘ [ > <Egyenes vonal menti vezetés> meni
A=Bangle | T [l — > .
s I — eniuas
..\&z_’_\‘\\__ - » Erintse meg a gombot (1).
Shizaom | TRl 4 7= Megnyilik a tarolt A=B vonalak listaja.
\\\\-_ A=B » Valasszon ki egy vonalat a listardl, és nyugtédzza
e e a kivalasztast.
o \\\ - Az A=B vonal betéitédik és megjelenik a képernyén.
:T‘ ‘\\
@0 Speed: 6.0km/h Heading: 278.9° Xtrack: 2.3cm Pass: 0 277

236112-001
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7 Kezelés
7.9 Egyenes vonalu vezetés

326-004
161345-004

7.9.8 A=B vonal athelyezés

Ha az A=B vonalak nem egyeznek a bejarni kivant
nyomvonallal, az A=B vonalak eltolhatdk.

Két lehetéség van az A=B vonalak eltolasara:

» Eltolas a gép helyzetére.
- Eltolas a nyil billentylkkel.

172799-001

Informaciok

llyenkor a teljes racs eltolodik. Az Uj racs nem
illeszkedik tobbé a bejart nyomvonalakra.

| 2 Hivja le az <Egyenes vonal menti
A=B | vezetés> menlt.

Eltolas a gép helyzetére

B —
~— A=B angle T
| mel
shift:0.00m |

HE—

A

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

Az eltolas megjelenik a kapcsolofeliileten (1).

Eltolas a nyil billentyiikkel

Tolja el az A=B vonalakat centiméterenkénti
Iépésekben az Uj helyzetlkre.

@0 Speed: 6.0kmih | 278.9° Xtrack: 2.3cm Pass: 0 278 » Ha az A=B vonal jobbra tér el a bejarni
235944-001 E kivant nyomvonaltél, akkor érintse meg
a <Nyil balra> gombot.
| 2 Ha az A=B vonal balra tér el a bejarni
E kivant nyomvonaltdl, akkor érintse meg
a <Nyil jobbra> gombot.
Az A=B vonalak eltolodnak.
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7 Kezelés
7.10 Konturvonal menti vezetés

7.10 Konturvonal menti vezetés

7.10.1 Konturvonal menti vezetés hasznalata

7.10.2 Referencia-nyomvonal régzitése

LS Speed: 6.1km/h Heading: 285.6° Xtrack: N/A Pass: 0

279

235993-001

326-004

163135-003

A konturvonal menti vezetés esetén barmelyik
korabban definialt menet felhasznalhaté a
vezetéshez, egy A=B vonal is.

163136-005

172800-001

Informaciok

Konturvonalak menti vezetés soran a rendszer
referencia-nyomvonalként az utoljara rogzitett
lefedettségi térképet hasznalja.

> Aktivalja a lefedettségi térképet.

> Kontar Gzemmad bekapcsolasa: érintse
meg a <Konturvonal menti vezetés>
gombot.

A referencia-nyomvonal rogzitésének
inditasa: érintse meg a <Lefedettségi
térkép> gombot.

» Jarja be a nyomvonalat.

A nyomvonal zéld szinnel jelenik meg a monitoron és
a rendszer ezt a nyomvonalat régziti referencia-
nyomvonalként.

> A referencia nyomvonal rogzitésének
befejezése: érintse meg a <Lefedettségi

térkép> kapcsolofeliletet.
A referencia-nyomvonal régzitése befejez6dbtt.

T

Uj referencia-nyomvonal rogzitése

Ha gépet nem kbzvetlenll a referencia-nyomvonal
melletti nyomvonalon vezeti, Uj kezdé nyomvonalat
rogzit a rendszer.

» Hozzon létre referencia-nyomvonalat.
A rendszer megjegyzi az uj referencia-nyomvonalat.

ARION és AXION sajatossag

A lefedettségi térkép funkcié csak akkor hasznalhato,
ha a CEBIS-ben aktivalva van a megmuivelt teriletet
szamlaldja.
» Aktivalja a megmivelt teriiletet szamlaléjat.

A gép Uzemeltetési utasitasa
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7 Kezelés

7.10 Konturvonal menti vezetés

326-004
163139-004

7.10.3 Szantoéfold (tabla) megmiivelése / betakaritasa

(UE]

|Speed: 6.2km/h F

95.1° Xtrack: 4.1cm Pass: 0

235999-001

280

172800-001
Informaciok

Konturvonalak menti vezetés soran a rendszer
referencia-nyomvonalként az utoljara régzitett
lefedettségi térképet hasznalja.

» Aktivalja a lefedettségi térképet.

» Kormanyozza a gépet a szomszédos
nyomvonalra kézzel.

A GPS PILOT felismeri a kévetkezé nyomvonalat (1).

Erintse meg a <Lefedettségi térkép>
gombot.

A nyomvonal bejarasa a GPS PILOT
rendszerrel: érintse meg a

<GPS PILOT> gombot.

A gépet a GPS PILOT iranyitjia. A megmdvelt tertilet
z6ld szinnel jelenik meg. A kévetkezé nyomvonal
referencia-nyomvonala mar ez a nyomvonal lesz.

Atkapcsol6 iizemmod

Atvalthat az <Egyenes vonal menti vezetés> és a
<Kontdrvonal menti vezetés> koz6tt. Ha az <Egyenes
vonal menti vezetésrdl> <Konturvonal menti
vezetésre> kapcsol at, a GPS PILOT egy
tetsz6legesen rogzitett nyomvonal mentén halad.

ARION és AXION sajatossag

A lefedettségi térkép funkcioé csak akkor hasznalhato,
ha a CEBIS-ben aktivalva van a megmadvelt tertletet
szamlaldja.
» Aktivalja a megmivelt teriletet szamlalgjat.

A gép Uzemeltetési utasitasa
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7 Kezelés
7.10 Konturvonal menti vezetés

326-004
Zarfunkcio

A <Konturvonal menti vezetés> Gzemmddban
megvalaszthatd, hogy az egymast keresztezd
nyomvonalakat figyelembe vegye-e vagy sem. A
zarfunkcio allapota megjelenik a <Kontur>
kapcsolofellleten (1).

>

Erintse meg a <Kontur>
kapcsolofeliletet.

@

A konturvonal menti vezetés aktiv.

> Erintse meg a <Kontur>
== | kapcsolofellletet.
96.8° Xtrack: 3.5cm Pass: 0 281
236007-001 A zarfunkcié aktivalva.
> Erintse meg a <Kontur>

kapcsolofellletet.

A zarfunkcié deaktivalva.

A zarfunkcié deaktivalva: A zar nyitva.

A zarfunkciét 2 m-es Utszakasz utan
automatikusan aktivalja a rendszer.

« A zarfunkcio aktivalva: a zar zarva.
A rendszer kdveti a megcélzott nyomvonalat,
amig kézzel be nem avatkozik, vagy amig a
zarfunkciot deaktivalja anélkil, hogy a kézelben
levé nyomvonalakat figyelembe venné.

Amennyiben a zarfunkcié nincs aktivalva, ugy
folyamatosan az alternativ nyomvonalakat keresi a
rendszer.
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7 Kezelés
7.11 AB konturvonal menti vezetés

326-004
7.11 AB konturvonal menti vezetés
163197-003
7.11.1 Referencia nyomvonal létrehozasa

Az AB konturvonal menti vezetés esetén létre kell
hozni egy referencia nyomvonalat. Ezutan mindkét
oldal felé lehet dolgozni. Minden tovabbi nyomvonal a
bedllitott munkaszélességnek megfelel6 egyforma
tavolsagra kerul az els6 nyomvonaltol.

Hivja le az <AB konturvonal menti
vezetés> menut.

» Vezesse a gépet kézi kormanyzassal a bejarni
kivant nyomvonal elé (A).

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
» Vezesse a gépet kézi kormanyzassal a
nyomvonalon (B) a tabla végéig (C).
» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).
A referencia-nyomvonal sikeresen létrejétt. A
parhuzamosan futé nyomvonalakat a rendszer
munkaszélességnyi tavolsagban (D) helyezi el.

4.2km/h Heading: 172.1° Xtrack: N/A Pass: 0 282

241650-003

: 7.5km/h ding: 200.9° Xtrack: N/A Pass: 0 283

241651-003

284

173240-001

226 00 1405 189 2 - BA GPS PILOT Terminal S7 - 09/2014



7 Kezelés
7.11 AB konturvonal menti vezetés

326-004
163169-003

7.11.2 Szantéfold (tabla) megmiivelése / betakaritasa

d: 5.0km/h Heading: 63.9° Xtrack: N/A Pass: 1

241655-003

7.11.3 AB kontur betoltése

BE-o

EE
Shift: \

0.00m \
) < \\ IS
4 | » SN
(A=} 1

d: Bkmm Heading: 349.9° Xtrack: 92cm Pass: 0

286

241653-003

285

» Kormanyozza a gépet egy tetsz6leges
nyomvonalra kézzel.

» Allitsa a raépitett gépet munkahelyzetbe.

| 2 Aktivalja a lefedettségi térképet, érintse
% meg a <Lefedettségi térkép> gombot.
> A nyomvonal bejarasa a GPS PILOT
rendszerrel: érintse meg a
<GPS PILOT> gombot.

A rendszer a létrehozott referencia-nyomvonallal
parhuzamosan vezeti a gépet. A megmdivelt teriiletek
z6ld szinnel jelennek meg.

ARION és AXION sajatossag

A lefedettségi térkép funkcidé csak akkor hasznalhato,
ha a CEBIS-ben aktivalva van a megmuivelt teriiletet
szamlalgja.
» Aktivalja a megmivelt teriletet szamlaldjat.
A gép Uzemeltetési utasitasa

165490-003

A lementett AB konturok egy késdébbi idépontban
ismét betoltheték.

>

Hivja le az <AB konturvonal menti
vezetés> menut.

» Erintse meg a kapcsoléfeliiletet (1).

Megnyilik az eltarolt AB konturok listaja.

» Valasszon ki egy AB konturt a listardl, és
nyugtézza a kivalasztast.

Betoltédik a kivalasztott AB kontur, és megjelenik a
képernydn.

00 1405 189 2 - BA GPS PILOT Terminal S7 - 09/2014

227



7 Kezelés
7.11 AB konturvonal menti vezetés

7.11.4 AB konturok eltolasa/athelyezése

L 0.0km/h Heading: 349.9° Xtrack: 9lcm Pass: 0

241658-003

287

326-004
163195-004

Amennyiben a nyomvonalak nem egyeznek meg a
bejarni kivant nyomvonalakkal, a referencia-
nyomvonal és az dsszes parhuzamosan futé
nyomvonal eltolhatoé.

Két lehetéség van az AB konturok eltolasara:

» Eltolas a gép helyzetére.
- Eltolas a nyil billentylkkel.

172799-001
Informaciok

llyenkor a teljes racs eltolodik. Az Uj racs nem
illeszkedik tobbé a bejart nyomvonalakra.

Hivja le az <AB konturvonal menti
vezetés> meniit.

Eltolas a gép helyzetére

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

Az eltolas megjelenik a kapcsolofeliileten (1).

Eltolas a nyil billentyiikkel

Tolja el az AB konturt centiméterenkénti 1épésekben
az Uj helyzetébe.

| 2 Ha az AB kontur balra tér el a bejarni
E kivant nyomvonaltél, akkor érintse meg
a <Nyil jobbra> kapcsold&feliiletet.
| 2 Ha az AB kontur jobbra tér el a bejarni
E kivant nyomvonaltdl, akkor érintse meg
a <Nyil balra> kapcsoléfeliiletet.
Az AB konturt eltolja a rendszer.

228
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7 Kezelés
7.11 AB konturvonal menti vezetés

7.11.5 Adaptiv AB kontur

326-004
165999-003

Az adaptiv AB kontur szolgal az AB konturok
modositasara. Példaul, ha egy fa all a szantéfoldon
(tablan), megkertlheti ezt a fat. Ennek a funkciénak a
segitségével a keruléutat referencia-nyomvonalként
definialja a kdvetkezd nyomvonal szamara.

. Hivja le az <AB kontarvonal menti
== | vezetés> meniit.

AB kontur részdarab médositasa

Az AB kontur hozzaigazitasa akadalyok
megkeruléséhez. A menetet ezutan az eredeti
AB konturon folytatja.

» Kezddpont (A) elhelyezése az akadaly
megkeruléséhez: Erintse meg a kapcsoléfeliletet
().

» Kézzel kormanyozza a gépet megfelel
nyomvonalon az akadaly kordl.

» Miel6tt vissza kivan térni az eredeti AB konturhoz,
aktivalja a GPS PILOT rendszert. oldal 170

» Ha az eltérés az eredeti AB konturtdl 3 centiméter
alatt van, illessze egymasra a konturokat (B):

d: 0.0km/h Heading: 349.9° Xtrack: 92cm Pass: 0 _242788 - 288 érintse meg a gombot (2)

Az AB konturt az akadaly koril vezeti a rendszer. A
rendszer tovabbi parhuzamos munkapéalyakat hoz
létre, amelyek ehhez az uj AB konturhoz igazodnak.
Az eredeti AB kontur megmarad, és az

<El6z6 nyomvonalak> alatt betdlthetd. oldal 227

289
236390-001
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7 Kezelés
7.11 AB konturvonal menti vezetés

326-004
Az AB kontur befejezésének médositasa

Egy AB kontur befejezése mddosithato.

» Az AB kontur médositasara szolgald
kezdépontnak (A) az elhelyezése: érintse meg a
kapcsolofeliletet (1).

» Kézi kormanyzassal haladjon tovabb a
nyomvonalon, és kivansag szerint médositsa az
AB konturt.

» A rogzités befejezése a meghosszabbitas végén
(B): érintse meg a kapcsoldéfeliiletet (2).

A rendszer médositotta az AB konturt, és a kévetkezd
nyomvonalakat hozzaigazitja.

349.9° Xtrack: 92cm Passi 0 290 Az eredeti AB kontir megmarad, és az
258056-002 <El6z6 nyomvonalak> alatt betolthets. ‘& oldal 227

291

242789-003

236388-001

292

230 00 1405 189 2 - BA GPS PILOT Terminal S7 - 09/2014



7 Kezelés
7.12 Kor alaku vonalvezetés

7.12 Kor alaku vonalvezetés

7.12.1 Kor alaku vonalvezetés hasznalata

7.12.2 Referencia nyomvonal létrehozasa

@ Speed: 5.6km/h F 33.9° Xtrack: N/A Pass: -3

236017-003

Shift:
0.00 m

OF] [Speed: 5.7km/h 82.2° Xtrack: N/A Pass: -3

236020-003

O
| HKreisspur

&_©

Kreisspur

134654-001

326-004

163146-003

A referencia-nyomvonalat egy kér alaki nyomvonal
mentén hozza létre, és mindkét oldalat megmdaveli.
Minden tovabbi nyomvonal a beallitott
munkaszélességnek megfelelé egyforma tavolsagra
fut a referencia-nyomvonaltol.

163147-004

<Kor alaku vonalvezetés> menu
lehivasa.

» Vezesse ra a gépet az elsd kor alaku
nyomvonalra (A).

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
A referencia-nyomvonal régzitése elindult.
» Kormanyozza végig a gépet kézzel a kor alaku

eléirt nyomvonalon (B).
» Ha megtett egy 3/4 kort, érintse meg a gombot
2).
293 A parhuzamos kér alaki nyomvonalakat létrehozza a
rendszer.

294

295
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7 Kezelés
7.12 Kor alaku vonalvezetés

326-004
163149-004

7.12.3 Szantoéfold (tabla) megmiivelése / betakaritasa

296
297
134655-001
7.12.4 Kor alaku nyomvonal betoltése
@ Speed: 5.6km/h Heading: 33.9° Xtrack: N/A Pass: -3 298

236542-003

Ha mar létre van hozva egy referencia nyomvonal, a
szantofold (tabla) a létrehozott nyomvonalak
segitségével mivelheté meg.

» Kormanyozza a gépet a szomszédos
nyomvonalra kézzel (E).

A GPS PILOT automatikusan felismeri a kbvetkezé
nyomvonalat.

| 2 = Erintse meg a <Lefedettségi térkép>
=

gombot.

A nyomvonal bejarasa a GPS PILOT
rendszerrel: érintse meg a

<GPS PILOT> gombot.

A megmdivelt teriiletek a monitoron zéld szinben
Jelenik meg.

ARION és AXION sajatossag

A lefedettségi térkép funkcié csak akkor hasznalhatd,
ha a CEBIS-ben aktivalva van a megmadvelt tertletet
szamlalgja.
» Aktivalja a megmiivelt teriletet szamlalgjat.

A gép Uzemeltetési utasitasa

A menetek szamozasa

Miutan létrehozott egy kér alaki nyomvonalat, a
rendszer az abra szerint sorszamozza az 0sszes
nyomvonalat.

171360-002

Az eltarolt kor alaki nyomvonalak egy késébbi
idépontban ismét betdlthet6k.

<Kor alaku vonalvezetés> menu
lehivasa.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

Megnyilik az eltarolt kbr alakti nyomvonalak listaja.

» Valasszon ki egy kor alaki nyomvonalat a listarol,
és nyugtazza a kivalasztast.

Betéltédik a kér alaki nyomvonal és megjelenik a
képernyén.

232

00 1405 189 2 - BA GPS PILOT Terminal S7 - 09/2014



7 Kezelés
7.12 Kor alaku vonalvezetés

7.12.5 Kor alaki nyomvonal eltolasa

9 'Speed: 5.6km/h Headi

236541-003

33.9° Xtrack: NJA Pass: -3 299

326-004
163335-005

Ha a létrehozott nyomvonalak nem egyeznek a
bejarni kivant nyomvonalakkal, a nyomvonalakat el
lehet tolni.

Két lehetdség van a kor alaki nyomvonalak
athelyezésére / eltolasara:

« Eltolas a gép aktualis helyzetére.
- Eltolas a nyil billentylkkel.

172799-001

Informaciok

llyenkor a teljes racs eltolddik. Az Uj racs nem
illeszkedik tobbé a bejart nyomvonalakra.

<Kor alaku vonalvezetés> mentu
lehivasa.

Eltolas a gép helyzetére

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).

rendszer. Az eltolas megjelenik a kapcsolofeliileten

(1).
Eltolas a nyil billentytikkel

Tolja el a kér alaki nyomvonalat centiméterenkénti
Iépésekben az Uj helyzetére.

>

Ha a kor alaku nyomvonal jobbra tér el
a bejarni kivant nyomvonaltdl: érintse
meg a <Nyil balra> kapcsolofelliletet.
Ha a kor alaku nyomvonal balra tér el a
bejarni kivant nyomvonaltél: érintse
meg a <Nyil jobbra> kapcsolofeliiletet.
A kér alakt nyomvonal eltolodik.
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7 Kezelés
7.13 Részszélesség-kijelz6

7.13 Részszélesség-kijelz6

326-004

172754-001

7.13.1 Részszélesség-kijelz6 aktivalasa / deaktivalasa

i ]
ii“l EL]

Total width: 20.5m

0]

|Speed: 0.0km/h

0.0° Xtrack:N/A Pass: 0

260577-001

7.13.2 Részszélesség-kijelz6 bedllitasa

&

Section \

No. Sections On Time

Controller Type

I || 205

Coverage Off Time

Total width: 20.5m

(D

0.0° Xtrack:N/A Pass: 0

|Speed: 0.0km/h

260826-001

300

301

| 2 Hivja le a <Beallitasok> menit.

| 2 <Munkagépprofilok> menu lehivasa.

(I BV EIR)

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
Megnyilik a <Részszélesség-kijelz6> mendi.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (2).

Megnyilik a lista.

» A részszélesség-kijelzd deaktivalasa: érintse meg
az <Egyik sem> (3) listabejegyzést.

» A részszélesség-kijelz6 aktivalasa: érintse meg a
<SECTION VIEW> (4) listabejegyzést.

A beaéllitas megjelenik a kapcsoldfeliileten (2).

172755-001

A kovetkez6 beallitasok hajthatok végre a
részszelesség-kijelz6hoz:

» Részszélességek szama

» Az egyes részszélességek szélessége
A lefedettségi térkép atfedése
Idé a bekapcsolashoz
Id6 a kikapcsolashoz

< Hivja le a <Beallitasok> menut.

o3

| 2 <Munkagépprofilok> menu lehivasa.

(I BV EIR)

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
Megnyilik a <Részszélesség-kijelz6> mendi.

234
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7.13 Részszélesség-kijelzé

Section
View

No. Sections

On Time

'Iblalvlld h: 20.5m

e Speed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0
260578-001
_ kmnn
View
2
No. Sections On Time "
&
a I
a Coverage Off Time . .
2 "o || s =
o wis 205m

e Speed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0
260580-001
- sewn"
View
2
C Type No. Sections  On Time —
&
o Coverage Off Time
@ 00% ‘ | z0s | %
Total width: 20.5m ‘

@

Speed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0

260579-001

302

303

304

326-004
A raépitett gép részszélesség szamanak
megadasa

Adja meg a munkagép egyes részszélességeinek
szamat. Ehhez szamolja meg a részszélességeket,
vagy a munkagép lUzemeltetési utasitasaban nézzen
utana a részszélességek szamanak.

Legfeljebb 10 részszélesség allithato be. Ha a
munkagép 5-nél tobb részszélességgel rendelkezik, a
kijelz6t felosztja a rendszer.

» Erintse meg a beviteli mezét (1).
Megnyilik a billentytizet.
» Adja meg és nyugtazza a részszélességek
szamat.
A részszélességek kapcsolofeliiletenként (2) jelennek
meg.

A raépitett gép egyes részszélesség
szélességeinek bedllitasa

Adja meg az egyes részszélességek szélességét.
Ehhez mérje meg a részszélességeket, vagy a
munkagép kezelési utasitasaban nézzen utana a
részszélességek szélességének.

Minden részszélességhez egyenként kell megadni a
szélességet.

» Erintse meg a kapcsoldfeliiletetek egyikét (1).
Megnyilik a billentylizet.

» Adja meg a szélességet, azutdn nyugtazza.
A szélesség megjelenik a valasztott kapcsolofeliileten.

Megengedett atfedés beallitasa

Az atfedés azt adja meg, hogy a lefedettségi térkép
milyen mérték( atfedésénél javasolja a rendszer a ki-
és bekapcsolast.

Beadllitasi érték: 0-100 szazalék.
A pontos teriletszamitashoz az atfedést 50%-ra
allitsa be.
» Erintse meg a beviteli mezét (1).
Megnyilik a billentylizet.
» Adja meg és nyugtazza az atfedést.
A beadllitott érték megjelenik a beviteli mezében (1).
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7.13 Részszélesség-kijelz6

&
— Controller Type No. Sections  On Time
T sl ©)
oo || z0x |

Total width: 20.5m

0@ [Speed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0

260581-001

No. Sections
& (R |
[ENRE N

aﬂ Coverage Off Time

|_vow | | T

Total width: 20.5m

On Time

20s

O Speed: 0.0km/h_Heading: 0.0° Xtrack: N/A_Pass: 0

260582-001

7.13.3 Részszélesség-kijelz6 hasznalata

B

1\5}\@

5

O |Speed: 2.3km/h Heading: 210.1° Xtrack: -lem Pass: 0

261065-001

305

306

307

326-004
A bekapcsolasi id6 beallitasa

Allitsa be a részszélességek bekapcsolasara adott
utasitas és a tényleges bekapcsolasi id6 kdzott eltelt
idot.

» Erintse meg a beviteli mezét (1).

Megnyilik a billentylizet.

» Adja meg a bekapcsolas idétartamat és

nyugtazza.

A beadllitas megjelenik a beviteli mezében (1).

A kikapcsolasi id6 beallitasa

Allitsa be a részszélességek kikapcsolasara adott
utasitas és a tényleges kikapcsolasi id6 kozott eltelt
idot.

» Erintse meg a beviteli mezét (1).

Megnyilik a billentylizet.

» Adja meg és nyugtazza a kikapcsolas id6tartamat.
A beallitas megjelenik a beviteli mezében (1).

172759-001

» Aktivalja a részszélesség-kijelz6t. oldal 234
» Allitsa be a részszélesség-kijelz6t. oldal 234
> = Erintse meg a <Lefedettségi térkép>

% gombot.

» GPS PILOT aktivalasa. ‘¢ oldal 170

Vezérelje a raépitett gépet a részszélesség-kijelzd
alapjan.
» Ha a részszélesség-kijelzdk egyike (1) zold szini

lesz, akkor kapcsolja be a raépitett gép hozza
tartozo részszélességét.

» Ha a részszélesség-kijelzdk egyike (2) fehér szinl
lesz, akkor kapcsolja ki a raépitett gép hozza
tartozé részszélességét.

ARION és AXION sajatossag
A lefedettségi térkép funkcié csak akkor hasznalhato,
ha a CEBIS-ben aktivalva van a megmdivelt teriiletet
szamlaldja.
» Aktivalja a megmivelt terlletet szamlalojat.

A gép uUzemeltetési utasitédsa

236
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7 Kezelés
7.14 AUTO TURN*

326-004
7.14 AUTO TURN*
7.14.1 AUTO TURN?* el6zetes beallitasok elvégzése

Az AUTO TURN funkciéhoz a kovetkezd el6zetes
beadllitasi lehetdségek allnak rendelkezésre:

163180-004

« Haladasi sebesség fordulaskor.

- Kovetkez6 felkeresend6 nyomvonal.
» Fordulasi irany.

 Forduldértesités beallitasa.

« Az AUTO TURN aktivalasa a tobbfunkciés
karon. oldal 241

ﬁ > Hivja le a <Beallitasok> ment.
1 Speed: 10 km/h | ‘"E M k fl k I h
— = | > <Munkagépprofilok> menu lehivasa.
n @ 4
Next row Headland Prompt
Oy - - » Erintse meg a kapcsoldfeliiletet (1).
First Turn Headland Distance Megnyilik az <AUTO TURN beallitasok> mendi.
il —Tm—
Calibrated Radius
Min. Left Min. Right
@2 \Spe;d: D.Dlm.f; -Haadlnp: 21;1.0' Xtrack: N/A ”Faas: 0 308

236089-003

Haladasi sebesség beallitasa

e o T Allitsa be a fordulékban hasznalni kivant haladasi
1 SEUE o sebességet.

Spead: 101 » Allitsa be a sebességet a nyilas

kapcsoldfeliletekkel (1).
A beallitott sebesség a nyilas kapcsolofeliiletek (1)

Oy @ - - felett jelenik meg.

First Turn Headland Distance
Calibrated Radius
Min. Left Min. Right
| 7.38m ] | 593m

9o |Speed: 4.5km/h ding: 221.7° Xtrack: N/A Pass: 0 309
236090-003
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7.14 AUTO TURN*

Speed: 10 km/h

& @

| AUTO TURN
Setup
U e

@

A
% H B =
Firs![Turn Hudland Distance
Tl ©" =
Al © [N
Calibrated Radius
Min. Left Min. Right
[ 738m | ( 583 m
@ \Spaed: 4.5km/h Heading: 221.7° Xtrack: N/A Pass: 0

Speed: 10 km/h

236091-003

4 I

Next row

=@ = e

First Turn

Calibrati[d Radius

Headland Prompt

Headland Distance

Min. Right

| ( 593m

=

EHOE

Speed: 4.5km/h di

221.7° Xtrack: N/A Pass: 0

Speed: 10 km/h

-

Next row

Headland Prﬁmﬂt

First Turn

EEWEQ

Headland Distance

236092-003

=

= M
G |

Calibrated Radius @
Min. Left Min. Right
[ 738m | ( 583 m
\Spee:I: 4.5km/h ding: 221.7° Xtrack: N/A Pass: 0

236098-003

310

311

312

326-004
Kovetkez6 nyomvonal beallitasa

Allitsa be, hogy melyik nyomvonalra kivan fordulni a
forduloban.

» Allitsa be a kdvetkezé nyomvonalat a nyilas
kapcsolofellletekkel (1).

A bedllitott nyomvonal nyilas kapcsoléfeliiletek (1)
felett jelenik meg.

Irany beallitasa

Allitsa be, hogy melyik iranyba kivan fordulni a
forduléban.

» Allitsa be az iranyt a nyilas kapcsolofeliiletekkel
(1).
A bedllitott nyomvonal nyilas kapcsoléfeliiletek (1)
felett jelenik meg.

AUTO TURN* forduléértesités

A forduld elérése el6tt automatikusan megjelenithetd
a fordulo-értesités.

Ez a lehet6ség akkor all fenn,
« ha a terminalban egy tablahatar van elhelyezve a
hattérben.

» ha az aktualis nyomsav egy a lefedettségi
térképen jelolt terlletet keresztez.
Ehhez a fordulo-értesitést aktivalni kell és be kell
allitani azt az id6t, amennyivel a fordulo elétt az
értesitésnek meg kell jelennie.

» A forduld-értesités aktivalasa: érintse meg a
kapcsolofeliletet (1).
» |d6koz bedllitasa: érintse meg a beviteli mezét
(2).
Megnyilik a szambillentydizet.
» Adja meg az id6t masodpercekben, azutan
nyugtazza.
A megadott id6 a beviteli mezbében (2) jelenik meg.
A tablahatar vagy a fordulé nyomvonalanak elérése

elétt a beallitott id6pontban megnyilik az
<AUTO TURN> mend.
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7.14 AUTO TURN*

7.14.2 Egy fordulasi folyamat végrehajtasa

326-004
163187-005

164295-003

A\FIGYELMEZTETES

Utkézésveszély a gép / munkagép és akadalyok /
személyek kdzott a tdblahatérok atlépése.

A rossz talajviszonyok és az egyenl6tlen potsulyozas
befolyasoljak a fordulasi nyomvonalat. Normal
kortilmények esetén is eléfordulhat, hogy a gép atlépi
a tablahatarokat. Az automatikus fordulasi folyamat
hasznalata a gépkezeld feleléssége.

Anyagi karok, sulyos vagy halalt okozé sérilések
veszélye all fenn.

» Allitsa be helyesen a munkagépet.
A munkagép Uzemeltetési utasitasa

» A megfeleld idében inditsa el az automatikus
fordulasi folyamatot.

> Ne Iépje tul a bedllitott sebességet a fordulasi
folyamat kézben.

» Avatkozzon be kézzel, ha annak a veszélye
fenyeget, hogy a gép és a munkagép atlépi a
tablahatart.

172890-001

A\FIGYELMEZTETES

A gép felbillenésének veszélye lejt6s terileten az
automatikus fordulas miatt.

Sulyos vagy halalt okozé sérilések veszélye all fenn.

» Soha ne hasznalja lejt6s teriileten az
AUTO TURN funkciét.

Az AUTO TURN* funkci6 lehetévé teszi a gépkezel6
szamara a gép automatikus befordulasat a kdvetkez6
nyomsavra. A fordulasi folyamatot minden alkalommal
kézzel kell inditani. A rendszer kiszamitja az optimalis
Utpalyat, és a megfelelé antennapontossaggal a
valasztott nyomsavon halad. Ezaltal elmarad a gép
kormanyzasanak helyesbitése, és a nyomvonal
kezdettdl fogva egyenes. A haladasi sebesség és a
nyomtavolsag befolyasolja a fordulé helysziikségletét.

» A funkcié hasznalatahoz kalibralast kell

végezni. oldal 142
» GPS PILOT rendszernek aktivalva kell
lenni. oldal 170
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i Direction X'\
|
L.

[0 “_@

|

¥ |

e

100.1° Xtrack: -0.5cm Pass: -1

|Speed: 5.5km/h t

236104-001

313

326-004
Ha a fordulo-értesités aktivalva van, automatikusan
megnyilik az <AUTO TURN vezérlés> (1) mend, ha
tdblahatarhoz vagy egy keresztezd lefedettségi
térképhez kozeledik.

» Ha a forduldértesités nincs aktivalva, érintse meg
a gombot (2).
Megnyilik az <AUTO TURN vezérlés> (1) meni.

Az <AUTO TURN vezérlés> (1) meniben kotelezéen
beallitand6 6sszes érték el6zetes beallitasokként is
lementhetd. oldal 237

» Adott esetben mddositsa a beallitdsok az
<AUTO TURN vezérlés> (1) meniben.
A képernydn pirossal jelenik meg a kiszamitott
fordulasi nyomvonal (3). A fordulasi nyomvonal a
beallitasoktol fiiggben valtozik.

» A fordulasi folyamat inditasa: érintse meg a
gombot (4).
A fordulasi folyamat befejezédésekor a gép
automatikusan az uj nyomvonalon halad tovabb.

240
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7.14 AUTO TURN*

326-004
172887-002

7.14.3 Az AUTO TURN aktivalasa a tobbfunkcios karon

Ervényes:

Gyari GPS PILOT

GPS PILOT - Steer ready:
ARION

AXION

JAGUAR

LEXION

TUCANO

Az <AUTO PILOT> billenty( atveszi a gomb szerepét
az automatikus fordulasi folyamat inditasakor. A
fordulasi folyamat csak akkor indithaté el, ha az
<AUTO TURN vezérlés> menl meg van

nyitva. ‘& oldal 239

> A fordulasi folyamat inditasa: nyomja
AG meg az <AUTO PILOT> billenty(t (1) a
tébbfunkcids karon.

@ 314

185766-001
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7.15 Hatarok és esemeényjeldl6k

7.15 Hatarok és eseményjelolok

7.15.1 Teriiletszamlalé hasznalata

ﬁ 25m

!Sp;éd: 4.6km/h Heading: 17.6° Xtrack: N/A Pass: -4

@

315

236009-001

187527-001

316

326-004

163144-004

A rendszer a tablahatérok alapjan tudja kiszamitani a
terlletet. Ehhez egyszer végig kell haladni a
tdblahataron és rogziteni kell a tablahatart.

Hivja le a <Specialis jelolések> meniit.

Hivja le a <Teruletszamlalo> mendat.

A tablahatar helyzetének beallitasa
Allitsa be, hogy a gép melyik oldalan van a tablahatar.
Lehetséges bedllitasok:

« Bal oldal
 Jobb oldal
» Kozéps6
» A tablahatar helyzetének médositasa: érintse meg
tobbszdr a kapcsolofellletet (1) a szikséges
beadllitas kijelzéséig.
Az aktualis bedllitas megjelenik a kapcsolofeliileten

(1).
Teriilet hozzaadasa vagy eltavolitasa

Allitsa be, hogy a megkeriilendd teriiletet hozzaadja-e
a munkaterulethez, vagy eltavolitja bel6le.

Lehetséges beallitasok:

» Hozzaadas

« Eltavolitas
Egy tablahatar (A) korlljarasahoz a hozzaadas
bedllitast kell kivalasztani.
Ha akadalyokat (B) kivan a tabla tertletébdl kihagyni,

akkor az akadalyok hataranak koéruljarasa elétt az
eltavolitas beallitast kell kivalasztani.

» A tertlet hozzaadasanak vagy eltavolitdsanak
beallitasa: érintse meg a kapcsolofeliletet (2).
Az aktualis bedllitas megjelenik a kapcsolofeliileten

(2).

242
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7.15 Hatarok és eseményjeldl6k

317

318

236012-001

326-004
Tablahatar rogzitése

Egy tablahatar létrehozasaval egy idében egy kontur
is rogzithetd. oldal 223

» Vezesse a gépet kézi kormanyzassal a tabla
szélén (A).

| 2 Rdégzités inditasa: érintse meg az

<Inditas> kapcsoldfellletet.
» Jarja be a tabla szélét (B).

Rogziti a tabla szélét, és a monitoron egy pontvonallal
(1) abrazolja.

» Kezddpont megkodzelitése: jarja be a tabla szélét
(B) a kezd6pont eléréseig.
Amikor ismét eléri a kiindulasi pontot, befejezédik a
tabla szélének régzitése, és a kapcsoldfeliileten (2)
lathato a kériiljart tabla mérete.

A végpont kézi elhelyezését csak akkor vélassza, ha
a tablahatar utolso részét egy egyenessel le lehet
Zarni.

"

A rendszer automatikusan beilleszti a tablahatar
kiindulasi és végpontja k6zé a hianyz6 szakaszt egy
egyenes vonallal. A kapcsolofeliileten (2) a kériiljart
teriilet mérete lathato.

Végpont kézi elhelyezése: érintse meg
az <Finis> kapcsoldfeliletet.
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7.15 Hatarok és esemeényjeldl6k

326-004
A régzités megszakitasa

A tablahatar rogzitésének megszakitasa, és egy
kés6bbi iddpontban folytatasa.

» Rdgzités inditasa.
» A rogzités megszakitasa: érintse meg a
kapcsolofeliletet (1).
A tablahatar régzitése megszakad.

Ha a munkafeladat befejezédik, a megszakitasig
rogzitett tdblahatart torli a rendszer.

» A rogzités folytatasa: érintse meg a

- kapcsolofeliiletet (2).

peed: 10.1kmih_Heading: 297.0° Xtrack: NA_Passt 0 319 P Jarja be tovabb a tabla szélét, és fejezze be.
260902-001

Speed: 10.1km/h Hnd'h'-"gﬁsr Xtrack: N/

L] 320

260903-001

Tablahatar mint referencia nyomvonal

A tablahatarok konturvonal menti vezetéshez
referencia nyomvonalaként is hasznalhatok. Ehhez a
tabla szélének koruljarasakor aktivalni kell a
konturkovetés izemmaodot és a lefedettségi
térképet. oldal 223
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7.15.2 Eseményjelolo elhelyezés

"

.

—— Custom mark— |

Custom

ng: 268.9° Xtrack: 412.7cm Pass: 0

235955-001

| Custom mark — |_

— Custom

@2 Speed: 0.0km/h ng: 268.9° Xtrack: 412.7cm Pass: 0
235970-001

321

322

326-004
163118-004

Ha meg szeretne jeldIni egy akadalyt, vagy ismét meg
szeretne talalni egy pontot, akkor elhelyezhet egy
esemeényijelolét.

Hivja le a <Specialis jeldlések> mendit.

Kék eseményjel6l6 elhelyezése

> E Erintse meg a gombot.

A kék eseményjel6lé a gép aktualis helyzeténél kerdil
elhelyezésre. Szantoféldi nézetben a pontot egy kék
zaszlé és egy szam jelli.

A tovabbi kék eseményijeldl6k folyamatosan névekvd
szamokat kapnak.

Piros eseményjel6lo elhelyezése

> Erintse meg a gombot.

A piros eseményjeldl6 a gép aktualis helyzeténél kertil
elhelyezésre. Szanté6féldi nézetben a pontot egy piros
z7aszl6 és egy szam jeldli.

A tovabbi piros eseményjel6l6k folyamatosan névekvd
szamokat kapnak.

Felhasznalé altal definialt eseményjel6l6k

A felhasznal6 altal definialt eseményjeldléket
tetsz8legesen lehet elnevezni.

» Név moddositasa: érintse meg a beviteli mezét (1).
Megnyilik a billentytizet.

» Adja meg és nyugtdzza a nevet.
A név megjelenik a beviteli mezében (1).

Felhasznalé altal definialt eseményjel6l6k
elhelyezése

> Erintse meg a gombot.

A felhasznal¢ altal definialt eseményjeldlé a gép
aktualis helyzeténél kertil elhelyezésre. Szantofoldi
nézetben a pontot a név és lila zaszlé jeloli.

00 1405 189 2 - BA GPS PILOT Terminal S7 - 09/2014

245



7 Kezelés
7.15 Hatarok és esemeényjeldl6k

7.15.3 Eseményijelol6 felkeresése

[——Custom mark— [BES
‘ | Custom

[Speed: 0.0km/h Heading: 268.9° Xtrack: 412.7cm Pass: 0

235955-001

0]

|Speed: 3.7km/h He

36.2° Xtrack: -473.4cm Pass: 0

235987-001

323

324

326-004
170726-002

A megijeldlt pontokat ki lehet valasztani és fel lehet
keresni. A kivalaszthato pontok a kovetkezdk:

» Eseményijelol6k (pirosak és kékek).

» Felhasznald altal definialt eseményijeldlék (lila).

« A létrehozott A=B vonalak pontjai (A pontok és B
pontok).

Jelolo kivalasztasa

| 2 Hivja le a <Specialis jeldlések> ment.
> Erintse meg a <Visszatérési pont>
gombot.

Megnyilik az eltarolt pontok és eseményjel6lék listaja.

» Valasszon ki egy pontot a listarél, és nyugtazza a
kivalasztast.

Az eseményjelblé betdltédik. A kormanyzasi irdny
kijelzés megjelenik a monitoron.

Kormanyzasiirany-kijelzés:
(1) Az eseményjeldl6 neve.
(2) A kormanyzasi irany grafikus megjelenitése.

(3) Irany (a sz0g az északi irany és az eseményjelolé
kozott).

(4) Tavolsag az eseményjeldl6tol.

Eseményjelold felkeresése

172801-001
Informaciok

A kivélasztott pontot nem lehet automatikus
kormanyzassal elérni.

» Menjen a ponthoz kézi kormanyzassal.

» Haladjon a kormanyzasiirany-kijelzésnek
megfeleléen, mig el nem éri az eseményjelolét.
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8 Uzemzavarok és elharitasuk
8.1 Hibak és intézkedések

326-004

8 Uzemzavarok és elharitasuk

8.1 Hibak és intézkedések

135891-006

8.1.1 Els6 iizembe helyezés (telepités utan)

Uzemzavar

Lehetséges ok / hibaelharitas

Nem lehetséges kormanyteszt.
Hiba:

A kormanyteszt miikddtetésekor
nincs vagy korlatozott a
bekormanyzas.

Hibas Load Sensing vezérléparancs.

— Ellenérizze a valtéelzard-szelep telepitését (a vezérlévezeték
Osszes csatlakozoéja és mikodése).

A nyomovezeték hibas telepitése.

— Ellenérizze a nyomévezeték mikddését.

— Ellenérizze a nyomévezeték telepitését a kormanyszelepnél.
A visszatérd vezeték hibas telepitése.

— Ellendrizze a visszatérd vezeték mikddését.
— Ellendrizze a visszatérd vezeték telepitését a kormanyszelepnél.

Hiba:

A kormanyteszt hibasan valtoztat
iranyt.

A <VL> és <VR> szelep csatlakozddugdja fel van cserélve.

— Cserélje fel a <VL> és <VR> szelep csatlakozdédugojat.

Hiba:

A kormanyteszt csak az egyik
iranyban kormanyoz.

A <VL> vagy <VR> szelepcsatlakoz¢ fel van cserélve a <VE>
szelepcsatlakozoval.

— Cserélje fel a szelep csatlakozodugoit.

A kalibralas megszakitasa olyan
kalibralasi |épéseknél, amelyekhez
GNSS-jelre van sziikség (pl.
<fordulokor> kalibralasa).

A GNSS-antenna pozicidja helytelenil van megadva.

— Ellendrizze a megadott antennapoziciot.

8.1.2 Rendszerinditas

135652-005

Uzemzavar

Lehetséges ok / hibaelharitas

A terminal nem indul.

Kijelzé:

Az Gzemi vilagito didda (LED) nem
vilagit a be / ki billentylGben.

Nincs fesziiltségellatas.

Ellenérizze a biztositékot az akkumulator csatlakozokéabelénél.
Ellendrizze a dugaszol6 csatlakozokat a terminalnal.
Ellenérizze az akkumulatort / feszlltségforrast.

Ellendrizze az akkumulator / fesziltségforras csatlakozasat.

A navigaciés szamitégép nem
indul.

Kijelzé:

A navigaciés szamitogép ellenérzé
vilagité diddai (LED) nem
vilagitanak.

Nincs feszlltségellatas.

Ellenérizze a biztositékot az akkumulator csatlakozdkabelénél.
Ellenérizze a dugaszolé csatlakozdkat a navigacios szamitégépen.
Ellenérizze az akkumulatort / fesziltségforrast.

Ellenérizze az akkumulator / fesziiltségforras csatlakozasat.
Ellenérizze a dugaszol6 csatlakozékat a szelepvezérlé egységen.
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Uzemzavar

Lehetséges ok / hibaelharitas

A navigaciés szamitdgép nem indul
(menetbiztonsagi-berendezés*)
Kijelzé:

A terminal kormanyzasi beallitasok
kapcsolofelliletében nem
abrazoljak az aktivalasi
kapcsolofelulet.

A GPS PILOT fékapcsolo ki kapcsoldallasban van.

— Allitsa a GPS PILOT fékapcsolét kézuti menet kapcsoléallasba.
(K6ézuti menetben csak a navigacios szamitdégép kap
aramot.) “©° oldal 158

A navigaciés szamitogép hibaval
indul (menetbiztonsagi-
berendezés*)

Kijelz6:

A terminal kormanyzasi beallitasok
kapcsolofellletében az aktivalasi
kapcsolofelllet abrazoljak, és a
piros felkialtojel (figyelmeztetd
jelzés) villog.

Kijelz6:

A navigaciés szamitogépen villog a
narancsszin( allapotjelzé LED.

A GPS PILOT fékapcsolo kézuti menet kapcsoldallasban van.

— Allitsa a GPS PILOT fékapcsolét szantofoldi menet
kapcsolodallasba.
(Szantofoldi menetben a navigacids szamitogép és a szelepvezérld
egység is kap aramot.) oldal 161

* A GPS PILOT fékapcsolo biztonsagi kapcsoldként szolgal (menetbiztonsagi-berendezés) az automatikus
vezérlés kozuti kdzlekedés kdzbeni akaratlan bekapcsolasa ellen.

Kozuti kozlekedés soran a menetkapcsolé 1. vagy 2. fokozatra legyen beallitva!

8.1.3 Hibas GPS jel

135670-004

A hasznalt miiholdak kijelzéje < 5
muholdat jelez.

Uzemzavar Lehetséges ok / hibaelharitas
Nincs GPS jel Az inicializalas még nem fejezddott be.
Kijelzé: — Varjon az inicializalas befejezédéseig (az els6é izembe helyezéskor

az inicializalas 30 percig is eltarthat)
Az antenna arnyékolasa.
— Helyezze el szabadon az antennat (360°-0s szabad panorama
kilatas).
Az antennakdbel csatlakoztatdsa az antennahoz vagy a terminalhoz
hibas.

— Biztositsa az 0sszekottetést az antenna és a terminal kozott.
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326-004
135679-003

8.1.4 OMNISTAR HP / XP / G2 korrekcios jel

Uzemzavar

Lehetséges ok / hibaelharitas

Nem all rendelkezésre korrekciés
jel.

Kijelzé:

Korkulénbség > 20 masodperc.

Sarga miihold kijelzés a terminalon.

DGPS miihold arnyékolva.

— Menjen a géppel egy masik helyre, szabad kilatas szikséges déli
irdnyban.

Az inicializalas még nem fejez8dott be.
— Varjon az inicializalas befejezédéseig.
(Az elsd uzembe helyezéskor az inicializalas 30 percig is
eltarthat.) <©° oldal 145

Nem all rendelkezésre korrekciés
jel.

Kijelz6:
Korkulénbség > 20 masodperc.

Elébb z4ld, 5 perc utén sérga
m(hold a terminalon.

A vevokészilék nincs aktivalva.

— Aktivélja a vevkészuléket. oldal 145
A licence lejart.
— Hosszabbitsa meg a licencet. oldal 145

8.1.5 EGNOS korrekciés jel

163213-002

Uzemzavar

Lehetséges okok / intézkedés

Nincs vagy korlatozott korrekciés
jel

Kijelz6:

Korrekciés jelek kora > 10 vagy 0
masodperc

Az antennakabel csatlakoztatdsa az antennahoz vagy a terminalhoz
hibas.

— Biztositsa az 0sszekottetést az antenna és a terminal kdzott.
GPS alkalmazas hibasan van kivalasztva

— A “GPS-beallitasok” menliben a “Beallitasok” cslszka alatt
valassza ki az "SBAS" korrekciotipust. oldal 145

Az EGNOS miholddal arnyékolas miatt megszakadt a kapcsolat.

— Szilintesse meg az arnyékolasokat, vagy biztositson szabad kilatast
déli iranyban (az EGNOS mdhold déli iranybdl sugaroz).

Az inicializalas még nem fejez8doétt be

— Vérjon az inicializalas befejez6déséig (az elsé Uzembe helyezéskor
az inicializalas 30 percig is eltarthat). oldal 145

Az EGNOS mihold nem sugaroz.

— A “GPS-beallitasok” meniiben a “Beallitasok” csuszka alatt kézzel
allitsa at az SBAS1, SBAS2 és SBAS3 beallitast.
(120, 124 vagy 126 - ez a megnevezése a rendelkezésre allo
harom EGNOS mi{iholdnak) oldal 183
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8.1.6 BASELINE HD korrekcids jel

326-004
162929-002

Uzemzavar

Lehetséges ok / hibaelharitas

GPS-allapot nem valt at
Uzemkészre.

Kijelzé:

Korrekcios jelek kora 0 masodperc.

Hibas frekvencia bedllitas a terminalban

— Végezze el a frekvencia beallitasat.

GPS-allapot nem valt at
lzemkészre.

Kijelzé:

masodperc.

Korrekcios jelek kora > 10 vagy 0

A radidvev6-antennanak nincs kapcsolata vagy nincs csatlakoztatva.

— Ellenérizze a dugaszolo csatlakozét a radidvevé-antennan,
ellen6rizze az L-Diff csatlakozédugét a termindlon.

A korrekciotipus hibasan van kivalasztva.

— Valasszon <RTK> korrekci6tipust. oldal 148

GPS-allapot nem valt at
Uzemkészre.

Kijelzé:
Korrekcios jelek kora > 2
masodperc.

Korlatozott kapcsolat a bazisallomassal.

— Csokkentse a gép és a bazisallomas kozotti tavolsagot.

GPS-allapot nem valt at
Uzemkészre.

Kijelz6:
STDEV > 0,3 m.

Az inicializalas még nem fejez8dott be.
— Varjon az inicializalas befejezédéséig.
(Az inicializalas legalabb 10 percig tart allandé korkilénbség < 3
masodperc esetén.)

GPS-allapot nem valt at
Uzemkeészre.

Kijelzé:
STDEV > 0,05 m tébb mint 20
perce.

Korlatozott kapcsolat a bazisallomassal.
— Csokkentse a gép és a bazisallomas kozotti tavolsagot.

A bazisallomas kedvezétlen pozicidja.

(100 m-es korzetben ne legyenek mozgasok, mint pl. autok, és ne
legyenek akadalyok, mint pl. fak.)

BASELINE HD referenciaallomas kezelési utasitas
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326-004
136138-005

8.1.7 RTK korrekcios jel

Uzemzavar Lehetséges ok / hibaelharitas

Nincs RTK korrekcio A gép kivil van az RTK fix allomas hatésugaran vagy egy radio-lyukban
I van.

Kijelzé:

A "GPS allapotinformacie” kijelzes |~ “erien a géppel egy masik helyre.
Ot nem toltétt oszlopot mutat. Rossz frekvencia van beallitva.

Nincs RTK korrekciés adat vétel. — Allitson be helyes frekvenciat a terminalon keresztiil.
— A bazistdl valé tavolsagot a GPS allapotbdl vegye ki. oldal 186

GPS felmelegitési allapot --> )
— Allittassa be a helyes frekvenciat a CLAAS értékesitési partnerével.

nincs korrekcios adat vétel.
A radidkészilék Gzemen kivul van.

— Ellenérizze a fesziiltségellatast.
A radidantennaval vald osszekottetés hibas.

— Ellenérizze a dugaszol6 csatlakozokat és az antennahoz vezetd
kabelt.

A radidantenna sérilt vagy le van hajtva.

— Aradidantenna szemrevételezése.
A radiokészllék meghibasodott.

— Ellendriztesse a radiokészulék mikodését a CLAAS szervizzel.
A radidkészulékben hibas kulcs van beallitva.

— Ellenériztesse a radiokészilék beallitasat a CLAAS szervizzel.
Rossz RTK bazisallomast valasztott.

— Ellenériztesse a radiokészilék beallitasat a CLAAS szervizzel.
A fedélzeti halozat fesziltsége ingadozik.

— Tavolitsa el a zavard kiegészit6é fogyasztokat.
(Példaul kiils6 hitélada.)

Az RTK fix allomas kikapcsolt.

— Ellenériztesse az RTK fix allomas mikodését a CLAAS szervizzel.

Iranyfliggd RTK jel kiesés. Forgo-villogé lampa, masik radiéantennak vagy szerelvények a
Kijelz6: vezetéfilke tetején learnyékoljak a jelet az egyik oldalon.
— A radidantennat helyezze magasabbra, a szerelvényeket hajtsa le

A "GPS allapotinformacio” kijelzés vagy szerelje le

6t nem toItétt oszlopot mutat.
GPS felmelegitési allapot -->

nincs korrekcios adat vétel

egyik haladasi iranyban.
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8.1.8 RTK NET korrekcios jel

326-004
136142-005

Uzemzavar

Lehetséges ok / hibaelharitas

Nincs RTK NET korrekcios jel.
Kijelzé:

A <GPS allapotinformacio> kijelzés
Ot nem toltétt oszlopot mutat.

Nincs RTK korrekcios adat vétel.

Nincs SIM kartya vagy nem helyesen helyezték be.
— Ellenérizze a SIM kartya kifogastalan behelyezését.
A PIN kod aktiv a SIM kartyan.

— Deaktivalja a PIN kdd lekérdezését a SIM kartyan.
--> hasznaljon mobiltelefont.

A SIM kartya még nincs aktivalva, bejové hivas esetén
--> <Nincs kiadva szam.> bemondas.

— Helyezze a SIM kartyat a mobiltelefonba, és ellenérizze, hogy van-e
mobilradio-vétel.
--> aktivaltassa a SIM kartyat a mobilradio-szolgaltatoval.

Nincs RTK NET korrekcios jel.
Terminal kijelzé:

A <GPS allapotinformacio> kijelzés
Ot nem toltétt oszlopot mutat.

Nincs RTK korrekcids adat vétel.

LED-ek a Teleservice modulon
(TSM):

Az <ON> LED nem vilagit.

Nincs fesziiltségellatas.

— Ellenérizze a feszlltségellatast, ellenérizze a dugaszold
csatlakozokat és a kabeleket.

Nincs RTK NET korrekcios jel.
Terminal kijelz6:

A <GPS allapotinformacié> kijelzés
Ot nem toItétt oszlopot mutat.

Nincs RTK korrekcios adat vétel.

LED-ek a Teleservice modulon
(TSM):

A <GSM> LED allanddan vilagit
vagy kialszik.

Nincs mobilradié-vétel (GPRS).
— Menijen el a géppel a radio-lyukbdl.
— A mobilradié-cella talterhelt. Varjon néhany percet.

— Ellenérizze a mobilradié-antennat kifogastalan felszerelés és
kabelszakadas szempontjabdl.

— Ellenériztesse a mobilradié konfiguracios beallitasait a CLAAS
szervizzel.
--> hasznalja a GPS PILOT miihelyutasitasat.

252

00 1405 189 2 - BA GPS PILOT Terminal S7 - 09/2014



8 Uzemzavarok és elharitasuk
8.1 Hibak és intézkedések

326-004

Uzemzavar

Lehetséges ok / hibaelharitas

Nincs RTK NET korrekcids jel.
Terminal kijelzé:

A <GPS allapotinformacio> kijelzés
Ot nem toltétt oszlopot mutat.

Nincs RTK korrekcios adat vétel.

LED-ek a Teleservice modulon
(TSM):

A <GPS> LED nem vilagit.

Nincs GPS-vétel.

— Ellenériztesse a modem és a GPS-vevékészilék konfiguracios
beallitasait a CLAAS szervizzel.

--> hasznalja a GPS PILOT mi{ihelyutasitasat.

Nincs RTK NET korrekcios jel.
Terminal kijelzé:

A <GPS allapotinformacié> kijelzés
6t nem toItétt oszlopot mutat.

Nincs RTK korrekcios adat vétel.

LED-ek a Teleservice modulon
(TSM):

A <GSM> és <GPS> LED villog.

Nincs RTK NET korrekcio.

— Ellenériztesse az RTK halézat konfiguraciés beallitasait a CLAAS
szervizzel.
--> hasznalja a GPS PILOT mi{ihelyutasitasat.

8.1.9 GPS PILOT aktivalasa

135702-005

Uzemzavar

Lehetséges ok / hibaelharitas

Menetbiztonsagi-berendezés.
Terminal kijelzé:

A terminal kormanyzasi beallitasok
kapcsolofellletén az aktivalasi
kapcsolofellletet abrazoljak.
Vilagito diodak (LED) a navigacios
szamitdégépen:

Villog a narancsszin( allapotjelz6
vilagité didda (LED).

Vilagité diodak (LED) a
szelepvezeérld egysegen:

Az allapotjelzd vilagitd didda (LED)
kialszik.

Ulésérzékeld deaktivalt.

— Ellenérizze az tGlésérzékeld kapcsolot.

Nincs lehet6ség A-B vonal
létrehozésara.

Terminal kijelzé:

A teljes kapcsoldléc deaktivalt
(szlrke) a menetképernyon.

Nincs létrehozva munkafeladat.

— Inditsa el a munkafeladatot.
— Hozzon létre munkafeladatot.
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326-004

Uzemzavar

Lehetséges ok / hibaelharitas

A GPS PILOT aktivalasa
konturkovetés izemmaodban nem
lehetséges.

A GPS PILOT nincs aktivalva.

Ha a referencia nyomvonal megmiveltként jelenik meg (zélddel

abrazolva), a kormanyrendszer aktivalasa konturkovetés izemmaodban

lehetséges.

— Aktivalja a terllet megmuvelését.

A GPS PILOT aktivalasa nem
lehetséges.

Terminal kijelz6:

A GPS PILOT aktivalas /
deaktivalas kapcsolofeliileten villog
egy felkialtéjel.

A jarm( / kalibralas meniiben nem
aktiv az 6sszes kalibralasi
kezelégomb -> nem fejez6dott be.

Hibas kalibralas.

— Végezze el a kalibralast.

8.1.10 GPS PILOT deaktivalasa

135711-004

Uzemzavar

Lehetséges ok / hibaelharitas

Az automatikus kormanyzas nincs
deaktivalva.

A GPS PILOT deaktivalasa a
kormanyzas mikodtetése kézben
nem torténik meg.

A forgasjelzd funkcidja.

— Ellenérizze az indukciés adé magnesének tavolsagat.
A tavolsag ne legyen tébb 5 mm-nél.
— Ellenérizze az indukciés adon a dugaszol6 érintkezét.

8.1.11 Hiba a nyomvezetés soran

136143-004

Uzemzavar

Lehetséges ok / hibaelharitas

A gép nem csatlakozva halad.

Allando eltérés a szomszéd
nyomvonalhoz viszonyitva.

Az eltérés mindkét haladasi
iranyban azonos nagysagu.

Hibas munkaszélesség - az értékek tul nagyok / kicsik.

— Allitsa be a munkagép szélességét és / vagy
atfedéseét. oldal 138

A gép nem csatlakozva halad.

Allando eltérés a szomszéd
nyomvonalhoz viszonyitva.

Az eltérés a két haladasi iranyban
eltérd nagysagu.

A GPS antenna hibéas poziciéban van.
— Ellenérizze az antennapoziciot.
Hibas eltolas megadva balra/jobbra.

— Ellenérizze az eltolast balra/jobbra, és allitsa be
megfeleléen. oldal 141

Hibas kalibralas.

— Ismét végezze el a kalibralast. oldal 110

A nyomvonaleltérés tul nagy.

A nyomvonaleltérés kijelzdje (a
menetképernydn jobb oldalon felll)
nagy eltérést mutat.

Nem megfeleld érzékenységet valasztott.

— lgazitsa hozz4 az érzékenységet. oldal 198
Hibas kalibralas.
— Ujra mentse le a kalibralast. oldal 110

254

00 1405 189 2 - BA GPS PILOT Terminal S7 - 09/2014



8 Uzemzavarok és elharitasuk
8.1 Hibak és intézkedések

326-004

Uzemzavar

Lehetséges ok / hibaelharitas

A nyomvonaleltérés tul nagy.
Az STDEV kijelz6é > 30 cm

A korrekcios jel minésége nem kielégité.

— A felhasznalé altal nem befolyasolhato.

Hibas befordulasi viselkedés.

A befordulas kozbeni viselkedés tul
lassu vagy tul gyors.

Az agresszivitas beallitasa hibas.

— lgazitsa hozza az agresszivitast. oldal 198

136090-007

8.1.12 Szelepvezérl6 egység villogo kod hiba

Ervényes: GPS PILOT - Hydraulic

Uzemzavar / villogé kéd

Lehetséges ok / hibaelharitas

21 A kormanyzasisz6g-érzékel6 a munkatartomany kivil van.

— Allitsa be az érzékel6t, az értékhatar max. 4750.
22 A kormanyzasiszdg-érzékelé a munkatartomany kival van.

— Allitsa be az érzékelét, az értékhatar max. 250.
23 A fesziltségellatas meghibasodott / megszakadt.

— Ellendrizze az ellatovezetéket, és sérulés esetén cserélje ki.
24 A bal oldali szeleptekercs nincs csatlakoztatva vagy révidzarlatos.

— Dugja be vagy cserélje ki a bal oldali szelep csatlakozédugdjat.
25 A jobb oldali szeleptekercs nincs csatlakoztatva vagy rovidzarlatos.

— Dugja be vagy cserélje ki a jobb oldali szelep csatlakozédugéjat.
26 A vezérlétekercs (enable) nincs csatlakoztatva vagy rovidzarlatos.

— Dugja be vagy cserélje ki az "enable" szelep csatlakozédugdjat.
27 A CAN kapcsolat megszakadt.

— Ellenérizze a CAN kapcsolatot a navigacios szamitdgép felé.
28 A CAN kapcsolat megszakadt.

— Ellenérizze a CAN kapcsolatot a navigaciés szamitogép felé.
29 Ujrainditas sziikséges.

— Inditsa ujra a navigacios szamitégépet.
— Cserélje ki a navigacios szamitdgépet.

00 1405 189 2 - BA GPS PILOT Terminal S7 - 09/2014

255



8 Uzemzavarok és elharitasuk
8.2 S7 terminal

326-004

8.2 S7 terminal

166061-002
8.2.1 Screenshot (képernyokép) készités

Az S7 terminal lehet&séget nyujt az aktualis
3 képernyénézetrdl screenshot (képernydkép)
készitésére.

T N

« Az USB-adattarol6 6ssze van kotve a terminal
egyik USB-csatlakozojaval. oldal 174

» Az USB-adattarol6 tartalmaz egy <Screenshots>
nevl mappat.

« Nyomja meg a billenty(t (1).

ol Néhany masodperc mulva az aktualis képernyénézet
képernybképét (screenshot) az USB-adattarolo
<Screenshots> mappajaba menti le a rendszer, .png

325 fajlként. Egy jelz6hang jelzi, hogy a screenshot

188926-001 elkésziilt.
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8.3 Diagnosztika
8.3.1 GPS-allapot

326-004

172774-001

16:12:19

Receiver (1) Application(2) Version Bootloader (4)
| Eclipsell | | MFAAUTODIFF || 1.2Q9 [ 77 |
SN Active @ Fleet @ GNSSOUT
| 18230089 | | MFA I 5 || GPs,GLONASS |
Subscriptions 5
| eDif RTK_ROVER L2 GLONASS |
Local Time Serial Correction Type

=N

eed: 0.0km/h Heading: 277.8° Xtrack: N/A Pass: 0
260781-001 326

GPS-allapot

Megnevezés Funkcié
1 Vevékeészilék A hasznalt vevikésziilék kijelzése.
2 Alkalmazéas A hasznalt alkalmazas kijelzése.
3 Verzio A hasznalt firmware verziéjanak kijelzése.
4 Bootloader (rendszerbetoltd A hasznalt bootloader (rendszerbetdlté program) verzidjanak kijelzése.

program)
5 SN A terminal sorozatszama.
6 Aktiv Az aktiv GPS-alkalmazas kijelzése.
7 Flotta CLAAS terminalverzio kijelzése.
8 GNSSOUT A hasznalt GNSS-rendszerek kijelzése.
9 Eléfizetések Az engedélyezett el6fizetések kijelzése.
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326-004

Status

Time Latitude (2) Longitude (3) Altitude ()
| 080541 | | 5101747617 | | 8.39197531 | | 138.65m |
Status @ Sats Used@ Diff Age @ STDEV
| 3popiffFix | [ 7020 || 5 Bl 1141
Station ID (9) BER Scintillation (11) Correction (1))
| 0120 | 150-0 || 0 i SBAS |
Signals SBAS PRN Quality
| 11,12,61,G2 @[ 126,120,0 [ AANA @
Available Diff | SBAS EDIF s
Excluded | OMNIVBS OMNIHP RTCM2 DFX CMR RTCM3 ROX —
Mode [ GLOFIX SURETRACK —
Accuracy [ HORZ_POS_POOR HDOP_HIGH —

eed: 0.0km/h Heading: 0.0°

Xtrack: N/A Pass: 0O

248571-002 327
GPS-allapot
Megnevezés Funkcio
1 Ora szerinti id6 Az 6ra szerinti id6 kijelzése
2 Szélességi fok Az aktualis géppozicio szélességi fokanak kijelzése.
3 Hosszusagi fok Az aktualis géppozicié hosszusagi fokanak kijelzése.
4 Magassag Az aktualis géppozicié magassaganak kijelzése.
5 Allapot Az aktualis GPS-allapot kijelzése.
6 Hasznalt miholdak A hasznalt miholdak kijelzése.
7 Korrekcios jelek kora Az utoljara fogott korrekcids jel koranak kijelzése.
8 Standard eltérés A vevbkészulék altal felvett tényleges poziciétol vald eltérés kijelzése.
9 Allomas ID (azonositészam) | A hasznalt bazisallomas azonositészamanak (ID) kijelzése.
10 BER A korrekcios jel hibaaranyanak kijelzése.
11 Szcintillalas lonoszféras zavarok kijelzése (RTK megoldas befolyasolhatja).
+ 0 = nincsenek zavarok
» 1-100 = zavarok
12 Korrekcidtipus Az aktualisan hasznalt korrekcios jel kijelzése.
13 Jelek A fogott miholdjelek kijelzése.
14 SBAS PRN A hasznalt SBAS miiholdak kijelzése.
15 Min6ség A fogott mlholdjelek minéségének kijelzése.
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8 Uzemzavarok és elharitasuk

8.3 Diagnosztika

326-004

korrekcios jel

GPS-allapot
Megnevezés Funkcié
16 Rendelkezésre allo A rendelkezésre alld korrekcids jel kijelzése.

17 Kizéras A hasznélatbdl kizart korrekcids jelek kijelzése.
18 Uzemmod Az aktualisan hasznalt GNSS-lzemmad kijelzése.
19 Pontossag Az aktualis GNSS-allapot kijelzése.
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8.3 Diagnosztika

326-004

GPS-diagnosztika

Diag
L1 GPS: 20.58.7 7.1 22.6 21.6 21.4 19.6 17.0 | 22.6—(1)
L2 GPS: 12.9-12.9 12.9 o0 —(2)
SBAS: | 14.114.2 |142—03)
L1 GLO:|  7.112.320.423.117.016.719.4-0.4 15.119.0 |231— @
1
L2 GLO: 6.9-1.8-6.9-512.4-2.91.11.74.1-0.1 141 1—(5)
PSAT: | DIF SBAS 4 2 0.00 (,L1,) (,8,) (,A) 00 0.6 198 0 —
GPGGA: 09:44:57 51 N8 E 28 1.0 83.90 M 46.7 M 4.0 0126 —

peed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0

236314-002 328

GPS-diagnosztika

Megnevezés Funkcié
1 L1 GPS Az egyes GPS-miholdak jel-zaj viszonya (SNR) (L1 frekvencia).
2 L2 GPS Az egyes GPS-miiholdak jel-zaj viszonya (SNR) (L2 frekvencia).
3 SBAS Az egyes SBAS miiholdak jel-zaj viszonya (SNR) (EGNOS / WAAS).
4 L1 GLO Az egyes GLONASS miholdak jel-zaj viszonya (SNR) (L1 frekvencia).
5 L2 GLO Az egyes GLONASS miholdak jel-zaj viszonya (SNR) (L2 frekvencia).
6 PSAT RTK allapot Gizenet.
7 GPGGA Az NMEA GPGGA-lzenet aktudlis tartalmanak megjelenitése.
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326-004

172777-001

8.3.2 E-DIF allapot

e-Dif

E-DIF Lat E-DIF Lon
(D—— 5191761580 | | 8.39208156 —
E-DIF Alt E-DIF Range
3)— 118.80 Tl 15.41m —

E-DIF Response
[ FAILED Not Enough Stable Satellite Tracks —]@

Diff Age Station ID

(6)— 0 o U 0126 —

eed: 0.0km/h Heading: 32.8° Xtrack: N/A Pass: 0

248573-002 329
E-DIF allapot
Megnevezés Funkcio

1 E-DIF Lat Kijelzés: a referenciapont helyzetéhez tartoz6 szélességi fok.
2 E-DIF Lon Kijelzés: a referenciapont helyzetéhez tartozé hosszusagi fok.
3 E-DIF magassag Kijelzés: a referenciapont helyzetéhez tartoz6 magassag.
4 E-DIF tartoméany Tavolsag a tarolt referenciaponttol.
5 E-DIF vélasz E-DIF allapot:

« OK

« Nem elégséges miihold a stabil vételhez
6 Korrekcios adatok kora A DGPS-szamitasokhoz hasznalt korrekcids adatok kora.
7 Allomas-ID Az allomas azonositészama.
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326-004
172762-001

8.3.3 OMNISTAR allapot

Library (1) Status (2) Expiry (3) Tracking(4)

| HP629 || HPGLOOMHP || Tuejul92013 || 8660 |
Frequency @ Longitude @ Elevation @ Azlmuth
| 1539.9125 || 25.0 I | 29.7 ] | 159.2 |
BER (9) GPS Status(10) Correction(1) SN (12
( 0-0 ) AUT | None 1| 18230089 |
Diff Age @ Station ID
[ 0 ] [ 0126 ]

eed: 0.0km/h Heading: 32.8° Xtrack: N/A Pass: 0

260488-001 330
OMNISTAR allapot
Megnevezés Funkcié
1 Koényvtar Az OMNISTAR konyvtar (szoftver) verziészama.
2 Allapot Az aktivalt OMNISTAR el&fizetés kijelzése.
3 Lejarat Az OMNISTAR elérhetdség bekapcsolas lejarati datuma.
4 Tracking Az OMNISTAR jel allapotanak kijelzése.
5 Frekvencia Az aktualisan fogott miiholdak frekvenciajanak kijelzése.
6 Hosszusagi fok Az aktualis miiholdpozicio hosszuséagi fokanak kijelzése.
7 Magassag Az aktualis miholdak magassagi szégének (fok a horizont felett)
kijelzése.
8 Azimut A mihold helyzetéhez tartozé égtaj kijelzése.
0° = észak, 90° = kelet, 180° = dél, 270° = nyugat
9 BER A korrekci6s jel hibaaranyanak kijelzése.
10 GPS-allapot Az aktualis GPS-allapot kijelzése.
11 Korrekciotipus A hasznalt korrekciotipus kijelzése.
12 SN A terminal sorozatszamanak kijelzése.
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326-004

OMNISTAR allapot

Megnevezés Funkcié
13 Korrekcids jelek kora Az utoljara fogott korrekcios jel koranak kijelzése.
14 Allomas ID (azonositészam) | A fogott miiholdak azonositészamanak kijelzése.
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8.3 Diagnosztika

8.3.4 RTK-allapot

Ervényes:
BASELINE HD korrekcidtipus
RTK ready korrekcidtipus

RTK korrekcioétipus
RTK NET korrekcidtipus

326-004
172780-001

RTK
Application Diff Age Station ID
[ MFA —® 0 —Q | 0126
Radio
Type Mode RSSI
l —@ [ J—@ l not avail
Base
Latitude Longitude Altitude
| o0.00000000 —(7) | o0.00000000 —(8) |  0.00m
Distance To Base Heading To Base
| 0.00m —@0 [ 0.0°

ed: 0.0km/h

Xtrack: N/A Pass: 0

Heading: 0.0°

236342-002 331
RTK-allapot
Megnevezés Funkcio
1 Alkalmazéas Aktualis GPS-alkalmazas.
2 Korrekcios adatok kora A DGPS szamitasokhoz hasznalt korrekciés adatok kora.
3 Allomas-ID Az allomas azonositészama.
4 Tipus A radiétipus kijelzése.
5 Uzemmod Aktudlis radidlzemmaod.
6 RSSI Received Signal Strength Indicator: az érzékelt jel aktualis er6ssége
(dBm).
7 Szélességi fok Kijelzés, a bazisallomas helyzetéhez tartozé szélességi fok
8 Hosszusagi fok Kijelzés, a bazisallomas helyzetéhez tartozé hosszusagi fok
9 Magassag Kijelzés, a bazisallomas helyzetéhez tartozé6 magassag
264 00 1405 189 2 - BA GPS PILOT Terminal S7 - 09/2014



8 Uzemzavarok és elharitasuk
8.3 Diagnosztika

326-004

RTK-allapot
Megnevezés Funkcié
10 Tavolsag a bazisallomastol Kijelzés, tavolsag a bazisallomastol.

11

Irany a bazisallomason

Kijelzés, égtaj a bazisallomashoz.
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326-004
172782-001

8.3.5 Kalibralasi eredmények attekintése

Details

Controller @ Firmware @ Disengage Reason
| Nav.Controller || 2.5.6.2.33811 ||  ValveError |

Top @ Connector e
Left J[_ Forward |

@\Ant. Height ®\ Ant. F/A \ Ant. L/R @\whulbau
3.15m || 0a7mFore || 0.30mRight ||  2.98m |

WAS Left @ WAS Center @\WAS Right @ Acceleration

1471 I[ 7 2476 ||~ 3490 [[ " 330mc |

\Iladlus Left @ Radius Right \Curmntl.aﬂ @\Curﬂmt Right
| " seom || 637m || 7372500mA || 698-2500 mA |

Lock Right
r\ 2.7s ]r\ 275 [~ 1a; j

peed: 3.6km/h Heading: 95.6° Xtrack: 0.2cm Pass: -5

Lock Left P-Gain Roll Bias
\
. T NA ]

236280-002 332
Kalibralasi eredmények attekintése
Megnevezés Funkcio

1 Kontroller A csatlakoztatott navigacids szamitdgép kijelzése.

2 Firmware A navigaciés szamitogépre telepitett firmware verzio kijelzése.

3 Allapot A navigaciés szamitogép allapotanak kijelzése.

4 Felsé oldal Kijelzés, azt mutatja, hogy melyik irdnyba néz a navigaciés szamitégép
fels6 oldala.

5 Csatlakoztatas Kijelzés, azt mutatja, hogy melyik irdnyba néznek a navigaciés
szamitégép csatlakozéi.

6 Antennamagassag Az antennamagassaghoz megadott méret kijelzése.

7 Elsé / hatsé antennaeltolas Az els6 / hatsé antennaeltolashoz megadott méret kijelzése.

8 Bal / jobb antennaeltolas A bal / jobb antennaeltolashoz megadott méret kijelzése.

9 Tengelytavolsag A tengelytavolsaghoz megadott méret kijelzése.

10 WAS, bal A kormanyzasiszdg-érzékel§ jele a bal kormény végallasnal.

11 WAS, kbézép A kormanyzasiszdg-érzékelb jele kdzépallasban.

12 WAS, jobb A kormanyzasiszog-érzékeld jele a jobb kormany végallasnal.

13 Gyorsulas A kalibralt keresztgyorsulas kijelzése.

14 Bal kormanyzasi sugéar A minimalis balra kormanyzasi sugar kalibralt értékének kijelzése.
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326-004

Kalibralasi eredmények attekintése

Megnevezés Funkcié
15 Jobb A minimalis jobbra kormanyzasi sugar kalibralt értékének kijelzése.
16 Bal szeleparam A balra korményzashoz tartozé szeleparam kijelzése.
17 Jobb szeleparam A jobbra kormanyzashoz tartozé szeleparam kijelzése.
18 Jobb végallas A bal végallasbdl a jobb végallasig kormanyzas idejének kijelzése.
19 Bal végallas A jobb végallasbdl a bal végallasig kormanyzas idejének kijelzése.
20 P-tényezé A szeleparam beallitdsahoz sziikséges érték kijelzése.
21 Oldaliranyu délés A kalibralt gérdilési szog kijelzése.
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8.3 Diagnosztika

8.3.6 Navigacios szamitogép allapot

326-004
172784-001

Status
@& Nav. Controller power/® & GPS sensor /@
¢ Nav. Controller ready— @& DMU sensor =
@& Naw. Controller Hardware/@ @ CAN OK
© Valve online () Software
@ Nav. Controller orientation \@ @ Minimum current——’@
@ T @
) Minimum radlus\@ & Fine WAS
@ e Roll bias @ >
AUTO TURN A=
9 Engaged f Wayline \
) Engage Limits Satisfied— © Position estimate —_ |
G Ready to Engage @ e [Fllters converged!\
%) Steering override lnactlve/@ @ Seat Switch \@

peed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 50070

236426-002 333

<Navigaciés szamitogép> allapot

Megnevezés Funkcio

<Allapot> menii A GPS PILOT allapotanak megjelenitése.

OK <OK> allapot, izemkész.

E

Hiba <Hiba> allapot, izemzavar.

—_

Nav. kontroller
fesziltségellatas

Navigacios szamitogép fesziltségellatas.

2 Nav. kontroller Gzemkész Navigaciés szamitogép allapotkijelzés.

3 Nav. kontroller hardver A navigaciés szamitogép hardverének allapotkijelzése.

4 Szelep online Kormanyszelep allapotkijelzés.

5 GPS-érzékeld GPS-érzékeld allapotkijelzés.

6 DMU érzékel6 A tdmogato érzékelérendszer allapotkijelzése.

7 CAN OK CAN adatok allapotkijelzése.

8 Szoftver A szoftver allapotkijelzése.

9 Nav. kontroller helyzet A navigacidésszamitogép-helyzet kalibralasanak allapotkijelzése.
10 Antennaeltolas Az antennaeltolas kalibraldsanak éallapotkijelzése.
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326-004

<Navigaciés szamitégép> allapot

Megnevezés Funkcié
11 WAS, durva A kormanyzasisz6g-érzékeld durva kalibralasanak allapotkijelzése.
12 Minimalis sugar A minimalis sugar kalibraldsanak allapotkijelzése.
13 Minimalis aram A minimalis aram kalibralasanak allapotkijelzése.
14 Lock to Lock Az Utkozéstol Utkdzésig kalibralas allapotkijelzése.
15 P-tényezé A szelepvezérlés kalibralasanak allapotkijelzése.
16 WAS, finom A kormanyzasiszog-érzékel6 finom kalibralasanak allapotkijelzése.
17 Gordulékorddlés A goérduldkordélés kalibraldsanak allapotkijelzése.
18 AUTO TURN* Az AUTO TURN kalibralasanak allapotkijelzése.
19 Aktivalva GPS PILOT aktivalva / deaktivalva allapotkijelzés.
20 Aktivalasi feltételek teljesitve | Allapotkijelzés, amely megmutatja, hogy az 6sszes aktivalasi feltétel
teljesul-e.
21 Aktivalasra kész Aktivalasra kész allapotkijelzés.
22 Kézi felllbiralas Kézi felulbiralas aktivalva / deaktivalva allapotkijelzés.
23 Utvonalak Ervényes referenciavonal allapotkijelzés.
24 Pozicidbecslés Kifogastalanul fogott pozicidjelek allapotkijelzés.
25 Sz(ir6 hozzaigazitas A jarmi{ helyzetmeghatarozasi allapotanak kijelzése.
26 Ulésérzékels kapcsold Az Ulésérzékeld kapcsold allapotanak kijelzése.
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326-004

172787-001

8.3.7 <AUTO PILOT> allapot

Ervényes:

GPS PILOT - Steer ready:
ARION

AXION

JAGUAR

LEXION

TUCANO

XERION

ATP

Autopilot Version Machine Serial

@ ®

Seat Contact Swlt:%@ Manual Override
| Open ~ ] [ Active — ]
Autopilot Release Working Hours
® ®
| Not Ready | ]

eed: 0.0km/h Heading: 0.0° Xtrack: N/A Pass: 0

260549-001 334

<ATP> allapot

Megnevezés Funkcio
1 Autopilot verzié A hasznalt AUTO PILOT verzié kijelzése.
2 Gép sorozatszam A gép sorozatszamanak kijelzése.
3 Ulésérzékeld kapcsold Az Ulésérzékel6 kapcsolo allapotanak kijelzése.
4 Kézi felllbiralas A kézi fellilbiralas allapotanak kijelzése.
5 Autopilot szabadda tétel A kormany-el6készités allapotanak kijelzése.
6 Munkaorak A gép éltal teljesitett Uzemorak kijelzése.
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9.1 Karbantartasi idéintervallumok attekintése

9 Karbantartas

9.1 Karbantartasi idointervallumok attekintése

9.1.1 10 iizemoéranként vagy naponta

326-004

136086-005

Elvégzend6 karbantartasi munka

L]

Az Ulésérzékeld kapcsold mikoédésének ellendrzése.

oldal 272

[]

A forgasjelzd miikddésének ellendrzése.

oldal 272

A kormanyzasiszdg-érzékelS kdrnyezetének tisztitasa.
Ervényes: GPS PILOT - Hydraulic

Az 6sszes hidraulikus csavarzat tomitettségének ellenérzése.
Ervényes: GPS PILOT - Hydraulic

9.1.2 100 lizemoéranként vagy havonta

172303-001

Elvégzend6 karbantartasi munka

El kell végezni a <10 Gzemédranként vagy naponta> elvégzend6 karbantartasi
munkakat.

oldal 271

A csatlakozédugok kornyezetének tisztitasa az egyes antennakon.

A kormanyrendszer 6sszes kabelbemenetének tomitettségét ellendrizni kell a
vezetdfulkében.

| I | R

Ellendrizni kell, hogy a kormanyzasiszog-érzékeld bilincse a kormany
munkahenger dugattydrudjan nem lazult-e meg.

Nincs minden gépen.
Ervényes: GPS PILOT - Hydraulic

Ellenérizni kell a kormanyzasisz6g-érzékeld mechanikus szerkezetének
mikodéseét.
Ervényes: GPS PILOT - Hydraulic

A kormanyszelep kdrnyezetének és csatlakozédugéjanak tisztitasa.
Ervényes: GPS PILOT - Hydraulic

9.1.3 500 lizemoéranként vagy évente

172304-001

Elvégzend6 karbantartasi munka

El kell végezni a <10 Uzemoranként vagy naponta> elvégzendd karbantartasi
munkakat.

oldal 271

El kell végezni a <100 Gzemoranként vagy havonta> elvégzend6 karbantartési
munkakat.

oldal 271

Az 6sszes csatlakoz6 huzasmentesitdjének ellenérzése.

| | R

Az bsszes csavarzat ellen6rzése, hogy nem lazultak-e meg.

Ervényes: GPS PILOT - Hydraulic
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9 Karbantartas
9.2 GPS PILOT

9.2 GPS PILOT

9.2.1 A forgasjelz6 ellendrzése

9.2.2 Az iilésérzékeld kapcsolo ellendrzése

326-004

172306-001

Feltétel:

» Az ellenérzéshez legalabb egy 10 m x 50 m
nagysagu teriletre van szikség

» Kapcsolja be a terminalt. oldal 155

» Kapcsolja at a GPS PILOT rendszert szantofoldi
menetre. oldal 161

» Hozzon |étre munkafeladatot. oldal 206
» Hozzon létre egy A=B nyomvonalat. oldal 215

» Lassan (> 1,6 km/h) haladjon az elmentett
nyomvonalon.

» GPS PILOT aktivalasa. ‘¢ oldal 170
» Forditsa el a kormanykereket egy fordulatnyival.
A GPS PILOT deaktivalddik.

Ha a rendszer deaktivalja a GPS PILOT-ot, a
forgasjelz6 hibatlanul miikédik.

Ha a GPS PILOT nem deaktivalodik, vegye
figyelembe a kdvetkezé utasitdsokat:

» Tilos a GPS PILOT hasznalata, ha hibas a
forgasjelzb.

» A forgasjelzd javitasa: keressen fel egy megfelel6
szakmihelyt.

172305-001

Feltétel:

» A teszteléshez sziikséges szakasz hossza 50 m

» Kapcsolja be a terminalt. oldal 155

» Kapcsolja at a GPS PILOT rendszert szantofoldi
menetre. oldal 161

» Hozzon létre munkafeladatot. oldal 206
Hozzon létre egy A=B nyomvonalat. oldal 215

» Lassan (> 1,6 km/h) haladjon az elmentett
nyomvonalon.

» GPS PILOT aktivalasa. ‘¢ oldal 170

» Alljon fel a vezet6iilésbdl és varjon 5
masodpercet.

A GPS PILOT deaktivalodik.

v

Ha a rendszer deaktivalja a GPS PILOT-ot, az
Ulésérzékeld kapcsolod hibatlanul mikaodik.

Ha a GPS PILOT nem deaktivalodik, vegye

figyelembe a kdvetkezd utasitasokat:

» Tilos a GPS PILOT hasznalata, ha hibas az
Ulésérzékeld kapcsolo.

» Az (ilésérzékeld kapcsolo javitasa: keressen fel
egy megfelelé szakmihelyt.
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10 Uzemen kiviil helyezés és artalmatlanitas

10.1 Altalanos tudnivalok

162163-002

10.1.1 Hasznalaton kiviil helyezés és artalmatlanitas

124657-002

56515

336

124658-002

335

Amennyiben a gép vagy egyes alkotéelemei elérik az
élettartamuk végét, adja at hulladékértékesitésre; az
egyes alkotéelemeket szabalyszerliien artalmatlanitani
kell. Ennek soran feltétlenll tartsa be az illetékes helyi
hatdésagok el6irasait.

A gépben talalhaté Gzemi anyagokat veszélyes
hulladékként kell artalmatlanitani, és nem kerilhetnek
a kérnyezetbe. Az artalmatlanitdssal kapcsolatos
tovabbi informaciok az illetékes helyi hatdsagtdl,
mindsitett szakmihelytdl vagy a CLAAS
vevészolgalattdl kaphatok.

» A szimbdélummal (1) megjeldlt termékeket az
élettartam lejartakor ne dobja a haztartasi
hulladék kozé.

» Az elhasznalddott, és a szimbolummal (2)
megjelolt szerkezeti anyagokat jelzéstiknek
megfeleléen hasznositsa Ujra.

» Hasznositsa Ujra a csomagoléanyagokat, adja at
Ujrahasznositasra, és ne dobja a haztartasi
hulladék kozé.

» Hasznositsa Ujra az ipari anyag jeléléssel, mint
példaul PP TV 20, ellatott mianyagokat, adja at
Ujrahasznositasra, és ne dobja a haztartasi
hulladék kozé.

» Fajtanként valogassa szét a fémhulladékokat,
adja at Ujrahasznositasra, és ne dobja a
haztartasi hulladék kozé.
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Az elektromos és elektronikai alkatrészeket
szabdlyszerlien artalmatlanitsa vagy adja le
gydjtéhelyen. Az elektromos és elektronikai
alkatrészeket ne dobja a haztartasi hulladék kozé.

Az elhasznélddott akkumulatorok kéros
anyagokat tartalmaznak, ezért a forgalmazdénak
vissza kell venni, szabalyszeriien artalmatlanitani,
vagy egy gyUjtéhelyre leadni. Az elhasznalédott
akkumulatorokat ne dobja a haztartasi hulladék
kozé.

Az Gzemi anyagokat, mint pl. az olajak,
hidraulikafolyadékok, fékfolyadékok vagy
Uzemanyagok, veszélyes hulladékként kell kezelni
és az el6irasoknak megfelel6en kell
artalmatlanitani. A folyadékok leeresztéséhez
mindig olyan tartalyokat kell haszndlni,
amelyekbdl a folyadék biztosan nem szivaroghat
ki. Semmiféle izemi anyag nem kerilhet a
talajba, a csatornaba vagy barmilyen vizforrasba.

Tisztitsa meg az olajterhelésnek kitett hidraulikus
elemeket, mint példaul a szelepek, csdvek vagy
tomlék, illetve kezelje ezeket veszélyes
hulladékként, és szabalyszerlien artalmatlanitsa.

A hiitékdzegek artalmatlanitasat csak erre
szakosodott cégek megfelel§ képzettségi
szakembereivel végeztesse el, ha rendelkezésre
allnak a szikséges miszaki eszkdzdk. A
hit6kézeg nem kerulhet a 1égkdrbe. A
hitékozeget mindsitett szakmihellyel
artalmatlanittassa. Vegye figyelembe az adott
orszagban érvényes el6irasokat.

Tartsa be az illetékes helyi hatésagok elirasait.
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11 EK Megdfeleléségi nyilatkozat
11.1 GPS PILOT

11.1.1 EK megfelel6ségi nyilatkozat: gyari GPS PILOT

A gyarilag GPS PILOT rendszerrel felszerelt CLAAS

gépeknél a GPS PILOT rendszerre a mindenkori gép
EK megfelel8ségi nyilatkozata érvényes. A gép

Uzemeltetési utasitasa

173196-001

163477-001

11.1.2 EK megfeleléségi nyilatkozat

Ez a megfelel6ségi nyilatkozat a 2006/42/EK iranyelvnek megfelel6 eredeti megfeleléségi nyilatkozat

Mi CLAAS Agrosystems KGaA mbH & Co KG
Backerkamp 19, 33330 Giitersloh

kizardlagos felel6sséglink tudataban kijelentjik, hogy a GPS PILOT termék
(tipus - sorozatszam - terminal - markanév)

B85 - B85 00011-tdl - S7 terminal - GPS PILOT - Hydraulic
B86 - B86 00011-t61 - S7 terminal - GPS PILOT - Steer ready
B87 - B87 00011-t6l - S7 terminal - GPS PILOT FLEX

amelyre ez a nyilatkozat vonatkozik, megfelel a 2006/42/EK iranyelv I. fliggeléke idevagd alapvetd biztonsagi
és egészségvédelmi kdvetelményeinek, valamint a tébbi vonatkozé EK iranyelv, igy a 2004/108/EK iranyelv
kdvetelményeinek.

Az EK iranyelvekben megnevezett biztonsagi és egészségvédelmi kdvetelmények szakszerli megvaldsitasa
érdekében a kdvetkezd szabvany(oka)t és / vagy miszaki specifikacid(ka)t alkalmaztuk:

EN ISO 4254-7

Az Eurdpai Kozésségen beliil a dokumentacio felelése: Dr. J. Moller,
CLAAS Agrosystems KGaA mbH & Co KG, D-33330 Giitersloh

..- ‘L, g L Ir' \tﬁ 'U‘l X \

Miszaki menedzsment Termék menedzsment

(Dr. J. Méller) (Dr. D. Réhrich)

Gutersloh, 2013. 09. 18
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12 Homologizacié
12.1 GPS PILOT

153415-004
12.1.1 Homologizacié

CLAAS Agrosystems KGaA mbH & Co KG, Backerkamp 19, 33330 Giitersloh Il" " s

CLAAS Agrosystems KGaA mbH &
Co KG

Telefon: +49 (0) 5241 3006 - 0
Telefax: +49 (0) 5241 3006 - 4801
agrosystems@claas.com

www.claas-agrosystems.com

Tisztelt Gzleti partnerink,

a CLAAS termékprogramjaban tobbek k6z6tt GPS-kormanyrendszerek is talalhatok. Azokra a GPS-
korméanyrendszerekre, amelyeket a CLAAS gyarilag felszerel a gépekre vagy traktorokra, vonatkozik a
homologizacio, és igy azok az EU-tipusbizonyitvanyban is szerepelnek. A homologizacié vonatkozik az
utélagosan felszerelt egységekre is, ha azok azonosak a gyarilag beépitett kormanyrendszerrel. A gyarilag
felszerelt kormanyrendszernek nem megfelel§, utdlagosan felszerelt kormanyrendszerekre a CLAAS gépek /
traktorok megfelel6sége nem vonatkozik.

A jévahagyasi eljaras és a jarmivek biztositdsa az adott orszagban érvényes rendelkezéseknek megfelel6en
torténik. Néhany orszagban az ilyen komponensek vagy rendszerek beépitését kotelezé bejegyezni a jarmi
forgalmi engedélyébe.

Ha az On orszagaban a CLAAS gépek/traktorok forgalomba helyezését és/vagy biztositasat befolyasolja a
beépitett GPS-kormanyrendszer, felhivjuk a figyelmét, hogy Onnek mindent meg kell tennie a jarm
joévahagyasi / biztositasi szempontbdl kifogastalan forgalomba helyezése érdekében. Ez a CLAAS cég idegen
gyartmanyu gépekhez késziilt GPS PILOT tipusu kormanyrendszereire is vonatkozik.

Tisztan j6 szandékbdl felhivjuk ra a figyelmét, hogy az ilyen el8irasok figyelmen kivil hagydsa szankcidkkal
jarhat, pl. a forgalmi engedély hatésagi bevonasaval vagy a biztositasi védelem megsziinésével.

A moédositasok adott esetben sziikséges jovahagyasahoz / bejegyzéséhez sziikséges dokumentumok
rendszerint mellékelve vannak a kormanyrendszerhez. Tovabba a Web-Tic portalon a CLAAS Extra.Net-en
megtalalhatok és letdlthetdk a felszerelési Utmutatok, az izemeltetési utasitasok, a TUV mintajelentései,
valamint a forgalomképességi nyilatkozatok.

Udvozlettel
CLAAS Agrosystems KGaA mbH & Co KG

Distribution and Service Termék menedzsment

(Frank Drexler) (Karl-Heinz Krudewig)
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13.1 GPS PILOT
13.1.1 Szakkifejezések
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162188-001

Szakkifejezés

Leiras

Orbitrol

A hidraulikus kormanyzas kézponti vezérléeleme.

13.1.2 Roviditések

162187-005

Révidités Leiras

ABE Uzemeltetési engedély

ANT Antenna

CAN Controller-Area-Network

kb. kortulbelll, hozzavetélegesen

DIN Német Ipari Szabvany

ECU Electronic Control Unit

E-DIF Extended Differential (b&vitett differencial)

EK Eurépai K6zbsség

EN Eurépai Szabvany

Fz-Ident-Nr. Jarmi-azonosité szam

GLONASS Global Navigation Satellite System

GMT Greenwich Mean Time

GNSS Global Navigation Satellite System

GPS Global Positioning System / miiholdas navigaciés rendszer
GSl Ground Speed Interface

GSM Global Standard for Mobile Communications
ISO Nemzetkdzi Szabvanylgyi Szervezet

KGaA mbH Korlatolt feleldsségli betéti részvénytarsasag
LOCRTK Local Real Time Kinematic

L-DIF Local Difference Signal

NET Halézat

NMEA National Marine Electronics Association

RTK Real Time Kinematic

SBAS Satellite Based Augmentation System

SAE Society of Automotive Engineers (Autdipari Mérnokok Egyesilete)
StvzZO Kozuti kdzlekedés rendjének szabalyai (KRESZ)
TSM Teleservice modul
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Révidités Leiras
WAS Wheel Angle Sensor (kormanyzasiszog-érzékeld)
pl. példaul
162189-004
13.1.3 Mértékegységek
Révidités Leiras
A amper - elektromos aramerdsség
bar bar - nyomas
cm centiméter - hosszusag
g gramm - tébmeg
ora - id6
kg kilogramm - tdmeg
kHz kilohertz - frekvencia
kPa kilopascal - nyomas
km kilométer - hosszusag
km/h kilométer per 6ra - sebesség
L liter - térfogat
I/perc liter percenként - térfogataram
I/s liter masodpercenként - térfogataram
m méter - hosszusag
mG milli g - g = nehézségi gyorsulas
MHz megahertz - frekvencia
min-"* fordulat per perc
mm milliméter - hosszuséag
Nm newtonméter - forgatbnyomaték
psi pound per square inch (font per négyzetcol) - nyomas
\% volt - elektromos feszliiltség
W watt - elektromos teljesitmény
% szazalék
°C Celsius-fok - hdmérséklet
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jellegliek. A tévedések joga fenntartva.
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csak a CLAAS KGaA mbH irdsos jévahagyasaval
engedélyezett.

A szerzdi jogi térvénnyel kapcsolatos dsszes jog
fenntartva.
CLAAS KGaA mbH

33416 HARSEWINKEL

Germany

A CLAAS kiméli a kornyezetet. Ez a

kézikdnyv 100%-ban klormentesen fehéritett
papirbdl készult.

_———
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